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Test Sequencer fur ANT-20SE (Demo)

CVI Application Test Sequences

Sehr geehrter Kunde,

der ANT-20SE wird nun mit einer vorinstallierten Demo-Version unseres ANT-20SE-Test-Se-
guencers geliefert. Der Test-Sequencer gehort zur Familie der CATS-Produkte von Wavetek
Wandel Goltermann (CATS = CVI Application Test Sequences).

CATS ist eine Software fiur die Testautomation, die auf dem popularen “Lab Windows CVI Test
Executive” von National Instruments basiert. Sie kann per Mausklick gestartet werden, zur
Durchfuihrung routineméaRiger, aufeinanderfolgender Testaufgaben bei:

» Forschung und Entwicklung
* Akzeptanzmessungen

* Installation

* Fehlersuche

CATS lauft auf einem Windows-PC und kann ein oder mehrere Testgerate in kleinen automati-
schen Testsystemen tiber den IEEE-Bus oder andere Kommunikationsschnittstellen steuern.

Der ANT-20SE-Test-Sequencer wird als Stand-Alone-Applikation geliefert, die auf dem inte-
grierten PC des ANT-20SE lauft. Zur Ausfiihrung der Funktionen dieses Werkzeugs fir Testau-
tomationen ist also kein externer Controller-PC mehr erforderlich.

Bedienung der ANT-20SE-Test-Sequencer-Demo

Um die Demo zu starten, verlassen Sie die ANT-20SE-Bedienoberflache. Doppelklicken Sie
dann auf das Symbol “ANT-20SE Test Sequencer Demo” im Windows-Programm-Manager.

Beachten Sie dann diese Hinweise

Die Demo ist nicht durch ein PalRwort geschiitzt. Wenn Sie aufgefordert werden, Anwenderna-
men und Palwort einzugeben, driicken Sie nur die “Enter’-Taste. Dann wird automatisch eine
Sequenz geladen. Starten Sie die Sequenz durch Anklicken der Schaltflache “Test UUT". Ge-
ben Sie einen beliebigen Text als “UUT-NTr.” ein.

Die vorgegebenen Demo-Sequenzen “_DEMO....SQU” sind eine Auswabhl typischer Testfélle
mit elektrischen Schleifenmessungen zwischen Sender und Empfanger des ANT-20SE.

Einzelne Parameter eines Testfalls &ndern Sie durch Doppelklicken auf die entsprechende
Zeile in der Anzeige. Die Sequenz selbst 1a3t sich im Menl “SEQUENCE / EDIT SEQUENCE”
editieren.

Mit der Demo haben Sie auch die Mdéglichkeit, Ihre eigene Testsequenz zu schreiben. Dazu be-
nutzen Sie die Testfalle von Wavetek Wandel Goltermann als Vorgabe. Diese Testsequenz laft
sich jedoch nicht zur spéateren Verwendung abspeichern.

Wenn lhnen unsere Demo gefallen hat und Sie mehr tGiber den ANT-20SE-Test-Sequencer und
die Produkte der CATS-Familie erfahren mdchten, wenden Sie sich bitte an lhren zustandigen
Vertriebsingenieur.



Sollten Sie noch Fragen oder Hinweise zu dieser Demo haben, wenden Sie sich bitte an Walter
Besse unter:

E-Mail: walter.besse@wwgsolutions.com
oder

FAX: --49-7121-862054 c/o Walter Besse.
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Einflhrung

1 Das Evolutionskonzept des ANT-20SE

Bei Installation, Abnahme, Wartung und Fehlerlokalisation in modernen Netzen sind zuneh-
mend flexible MeRI6ésungen erforderlich, die Tests an unterschiedlichen Netzelementen ermdg-
lichen. Darum zwingt der Wettbewerbsdruck Hersteller und Installationsbetriebe, genauso wie
private und offentliche Netzbetreiber zu wirtschaftlichen Mefl3konzepten.

Wo gestern die Losung einzelner MeRaufgaben ausreichend war, ist heute ein schlussiges
MeRkonzept gefragt, das konsequent mit der raschen Weiterentwicklung der Netze und Sy-
steme schritthalt. Die MeRtechnik muf3 sowohl die klassischen Messungen der plesiochronen
Hierarchie als auch die Analyse der SDH- und SONET-Mappings bei STM-1/STS-1 umfassen.

Mit dem Advanced Network Tester ANT-20SE kann an allen géngigen elektrischen und opti-
schen Schnittstellen von 2 Mbit/s bis STM-64 und von DS1 bis OC-192 gemessen werden. Er
kann Signalstrukturen bis zur 10-Gbit/s-Ebene auflésen und bis auf die unterste Ebene analy-
sieren. Dabei ist der Zugriff auf alle standardisierten Mappings mdéglich, nicht nur bei unter-
schiedlichen Ubermittlungsverfahren (SDH, SONET, ATM), sondern auch bei gemischten
Strukturen (z.B. DS1 in STM-1).

Der ANT-20SE kann z.B. gleichzeitig synchrone Funktionen bis zu hohen Bitraten und Jitter
messen. Dafur konnen das 2,5-Gbit/s-Modul und das Jitter-Modul fur 2,5 Gbit/s mit dem Jitter-
Modul bis 622 Mbit/s im ANT-20SE kombiniert werden. Der lastige und zeitraubende Umgang
mit mehreren MelR3geraten in der Installationsphase oder wéhrend einer detaillierten Fehlersu-
che im Netz gehdren der Vergangenheit an.

ATM-Testfunktionen und die Qualitatsanalyse von ATM-Verbindungen sichern die Einsatzféhig-
keit des ANT-20SE auch fur zukiinftige Anwendungen. Er unterstiitzt ATM-Rahmenstrukturen
an PDH- und SDH-Schnittstellen.

Der ANT-20SE ist mit einem leistungsféhigen Bedienrechner und 32 MB RAM ausgeriistet.
Durch den Einsatz von Windows 95 ergeben sich weitere Vorteile:

» Zukunftssicherheit durch Standard-Software

» modernes Bedienkonzept

« Einsatzmdglichkeiten fir Windows95-kompatible Software

» Kompatibilitdt mit Gblicher Arbeitsumgebung

« freier Zugriff auf PCMCIA-Schnittstelle ohne zusatzliche Software

Der ANT-20SE stellt eine zukunftsweisende Lésung fur MeRRaufgaben in SDH- und SONET-
Netzen dar, wie sie bisher nicht vorstellbar war. Dies gilt besonders fiir die Ubertragung an den
Ubergangsstellen von Netzen verschiedener Normen. Wegweisende Neuerungen in den Net-
zen, wie ATM-Netzelemente, bringen neue MefRaufgaben. Der ANT-20SE bietet Ihnen heute
schon die notwendige Basis.

Das PC-Konzept des ANT-20SE und der serienmafiige Farbbildschirm erlauben eine exzel-
lente Bedienung in gewohnter Umgebung.

Einfihrung E-1
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Vielfalt der Applikationen

Bild E-1

E-2
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ANT-20SE
Fur die Vielfalt der MeRaufgaben an modernen Netzkomponenten stellt der ANT-20SE immer
die passende LOsung zur Verfigung, denn wie aus einem Baukasten lassen sich seine Funk-
tionen je nach den aktuellen Erfordernissen zusammensetzen. Jederzeit kdnnen Funktionen er-
ganzt werden.
TFT-Farbbildschirm
Y Ea{adll Touchscreen
Oooooooooooo
Mappings ATM-Funktionen
STM-1 STM-0 STS-1 ~_ ATM-Modul
(mit STM-1/STS-3c-Mapping)

STM-0 (2 Mbit/s)
STM-0 (1,5 Mbit/s)
STM-0 (45/34 Mbit/s)

C-12 (2 Mbit/s)
C-2 (6,3 Mbit/s)
C-3 (34 Mbit/s)
C-4 (140 Mbit/s)
C-11 (1,5 Mbit/s)

C-3 (45 Mbit/s)
Drop&lInsert

(mit Through-Mode und Block&Replace-Mode)
Extended Overhead Analysis
(mit APS Time Measurement und SOH/TOH/PDH Byte Capture)

VT1.5 SPE (DS1)
VT6 SPE (DS2)
STS-1 SPE (DS3)
VT2 SPE (E1)

Zusétzliche ATM-Mappings:

E4 (140 Mbit/s) G.804
E3 (34 Mbit/s) G.804
E1 (2 Mbit/s) G.804

STM-1/VC-3
DS1 (1,5 Mbit/s) G.804
DS3 (45 Mbit/s) G.804
STS-1

ATM Broadband

PDH-Funktionen
Demux-Kette n x 64 k/140 M
Mux-/Demux-Kette n x 64 k/140 M
Mux-/Demux-Kette M13 (n x 64 k/DS3)

OC-12c¢/STM-4c
BERT, ATM Testing
Virtual Concatenation
0OC-48c/STM-16¢c BERT

Analyzer/Generator*
QoS Tester fur SVC und PVC

* Modul fur Erweiterungssteckplatz

Optische Schnittstellen
STM-1, OC-1/3, 1310 nm
STM-1, OC-1/3, 1550 nm

STM-1, OC-1/3, 1310 & 1550 nm

STM-1/4, OC-1/3/12, 1310 nm
STM-1/4, OC-1/3/12, 1550 nm
STM-1/4, OC-1/3/12, 1310 & 1550 nm

STM-16, OC-48, 1550 nm*
STM-16, OC-48, 1310 nm*

STM-16, OC-48, 1310/1550 nm umschaltbar*
STM-64, OC-192, 1550 nm*

Jitter und Wander nach O.172*
0.172 Jitter/Wander Generator bis 155 Mbit/s
0.172 Jitter/Wander Generator 622 Mbit/s

0.172 Jitter/Wander Generator/Analyzer 2488 Mbit/s

0.172 Jitter Analyzer bis 155 Mbit/s
0.172 Jitter Analyzer 622 Mbit/s

0.172 MTIE/TDEV Analyse

* Modul fur Erweiterungssteckplatz

* Modul fiir Erweiterungssteckplatz

Allgemeines

Fernsteuerung V.24
Fernsteuerung GPIB
LabWindows/CVI Driver
Fernbedienung Uber Modem
Fernbedienung Uber LAN
Test Sequencer fir
SDH/SONET/ATM

Bild E-2 Ausbaufahigkeit des ANT-20SE
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2 Uberlegener Bedienkomfort des ANT-20SE

2.1

Der Advanced Network Tester ANT-20SE verbindet die Moglichkeit kostengunstiger, individu-
eller Losungen mit hohem Bedienkomfort in bisher nicht erreichter Weise. Fir Installation, Ab-
nahme, Wartung und Fehlerlokalisation bietet er Grundkonfigurationen, die international
einsetzbar sind. Durch Optionen kénnen Sie jederzeit die Grundkonfiguration erweitern und den
ANT-20SE an neue Anforderungen anpassen. Die standardisierte Windows-Bedienoberflache
wird durch eine starke Applikationsorientierung unterstiitzt. MS-Excel, Windows und
Windows 95 sind eingetragene Warenzeichen der Microsoft Corporation. Die grafische Oberfla-
che erlaubt eine schnelle, applikationsbezogene Einstellung des Gerétes. Gleichzeitig werden
wichtige Parameter und Mel3ergebnisse der jeweiligen Mel3aufgabe angezeigt. Die Online-Hilfe
versetzt Sie schnell in die Lage, alle Funktionen des ANT-20SE richtig einzusetzen. Fir die Ein-
gabe von Texten, z.B. bei umfangreicher Protokollierung, ist eine Volltastatur eingebaut. Die
schnelle Umschaltung und gleichzeitige Darstellung mehrerer “Windows” bietet einen besonde-
ren Komfort: Sie kdnnen den ANT-20SE fir jeden Anwendungszweck exakt konfigurieren.

Das Bild unten verdeutlicht die modulare, zukunftssichere Software-Architektur: Schnell und
einfach 1aRt sich der ANT-20SE mit weiterer Hardware und/oder Software auf neue Anwendun-
gen umstellen. Dabei ist eine abgesetzte Bedienung mit handelsiiblichen PCs genauso mog-
lich, wie die Bearbeitung und Auswertung exportierter Daten. Der ANT-20SE ist offen fur
zukunftige Fernbedienungsschnittstellen, wie z.B LAN, ISDN, Infrarot oder GSM (iber PCMCIA

Slots).

Virtual Instruments
. -
= 5 O
S| |E] e
Applications IR = =
SIE181518 g 3
S|l Z|ole © c
w| = glS = [ ;
I|I|E|Y| 8 =
33 8|sla| |
AT Processor A AAAA A
Test B 'r_-_ - =SS
est Box -
Processor ‘ Instrument Driver Lu
Measurement = .
Hardware | Test Module LU

Bild E-3 Software-Architektur des ANT-20SE

Handlich fur den mobilen Einsatz

Trotz seiner aufRerordentlichen Flexibilitdt und Funktionalitat zahlt der ANT-20SE zu den kom-
paktesten Geraten seiner Klasse. Mit seinem auf die Bedurfnisse im mobilen Einsatz zuge-
schnittenen Design bietet er bei geringem Volumen einen besonders groRen Bildschirm.

Einflihrung
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Inbetriebnahme

1 Sicherheitshinweise

Dieses Gerat hat das Werk in einwandfreiem Zustand verlassen. Zur Erhaltung dieses Zustan-
des und seines gefahrlosen Betriebes beachten Sie die nachfolgenden Hinweise.

1.1 Bestimmungsgemal3e Verwendung

Das Geréat darf nur unter den Bedingungen und fiir die Zwecke eingesetzt werden, fir die es
konstruiert wurde. Nahere Hinweise hierzu finden Sie im Kapitel “Technische Daten” und im Ka-
pitel " Einfiihrung” dieser Bedienungsanleitung.

Ein Betrieb aul3erhalb dieser Bedingungen kann fur den Anwender geféhrlich sein oder
das Gerat beschadigen.

Siehe auch Kap. 1.4, Seite I-2.

SchlieBen Sie insbesondere keine Mel3stromkreise an, fir die das Gerat nicht ausgelegt ist.

1.2 Netzspannung

Prufen Sie vor dem Einschalten des Geréates unbedingt, ob die Betriebsspannung des
Geréates und die Netzspannung ubereinstimmen.

Netzspannungsbereich Netzfrequenz Leistungsaufnahme

100 V bis 127 V 50 Hz oder 60 Hz < 600 VA

200 V bis 240 V

Tabelle I-1 Netzspannungsbereich des ANT-20SE

1.3 Schutzklasse

Inbetriebnahme

Der ANT-20SE ist ein Gerat der Schutzklasse 1 gemafl EN 61010-1 (IEC Publ. 1010-1). Das
mitgelieferte Netzkabel enthalt einen Schutzleiter. AuRer in besonders daflr zugelassenen
Raumen darf der Netzstecker nur in Schutzkontaktsteckdosen gesteckt werden.

Der Schutzleiter darf niemals unterbrochen werden, weder innerhalb noch au3erhalb des
Gehauses!

Der Anschluf3 an bertihrungsgefahrliche Mef3stromkreise ist nicht vorgesehen.

Falls der Schutzleiter des Netzes auch als Schutzleiter der MeR3stromkreise dienen kann,
stellen Sie vorher die Netzverbindung her.

Ist den MeRRstromkreisen ein eigener Schutzleiter zugeordnet, verbinden Sie ihn vor dem An-
schlie3en der MeR3stromkreise mit dem Gehéause.
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1.4  Fehler und aul3ergewdhnliche Beanspruchungen

Setzen Sie das Gerat aul3er Betrieb und sichern Sie es gegen unabsichtliche Benutzung, wenn
anzunehmen ist, daf3 ein gefahrloser Betrieb nicht mehr mdglich ist. Dieser Fall tritt z.B. ein:

« wenn das Gerét sichtbare Beschadigungen aufweist,

* wenn das Gerat nicht mehr arbeitet,

« nach Uberbeanspruchungen jeglicher Art, die die zulassigen Grenzen uiberschreiten,

* nach auRergewohnlichen Beanspruchungen durch lange Lagerung unter ungtinstigen Be-
dingungen oder erschwerter Transportbelastung (siehe Kap. 2).

Wenden Sie sich in diesen Féllen an die zustandige Servicestelle, deren Adresse Sie am
SchluB3 dieser Bedienungsanleitung finden.

1.5 Hinweise fir Reparatur und Wartung
Beim Offnen von Abdeckungen oder Entfernen von Teilen mit Werkzeug kénnen spannungs-
fuhrende Teile freigelegt werden. Auch kénnen Anschluf3stellen spannungsfihrend sein.

Trennen Sie daher das Gerat vor dem Offnen unbedingt von allen Spannungsquellen.
Ausschalten mit dem Netzschalter ist keinesfalls ausreichend!

Kondensatoren im Geréat kdnnen noch geladen sein, selbst wenn das Gerat von allen Span-
nungsquellen getrennt wurde!

Wenn danach eine Kalibrierung, Wartung oder Reparatur am gedffneten Gerét unter Spannung
unvermeidlich ist, darf dies nur durch eine Fachkraft geschehen, welche die damit verbundenen
Gefahren kennt.

Reparaturen

Reparaturen mussen fachgerecht durchgefuhrt werden. Dabei ist besonders darauf zu achten,
daf3 die konstruktiven Merkmale des Gerates nicht sicherheitsmindernd verandert werden. Ins-
besondere diirfen die Kriech- und Luftstrecken und die Absténde durch die Isolierung nicht ver-
kleinert werden.

Zum Ersatz nur Originalteile verwenden. Andere Ersatzteile sind nur zulassig, wenn dadurch
die sicherheitstechnischen Eigenschaften des Gerates nicht verschlechtert werden.

Schmelzeinsatze (Sicherungen)

Verwenden Sie nur die vorgeschriebenen Schmelzeinséatze (siehe Kap. 3.1).

-2 Inbetriebnahme
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Prifungen nach Reparatur und Wartung

Nach Reparatur und Wartung mussen die Schutzleiterverbindung und der Isolationswiderstand
des Netzstromkreises Uberpruft werden. Die Schutzleiterverbindung ist zu besichtigen, und der
Widerstand zwischen Schutzleiteranschluf3 am Stecker und am Gehéause ist zu messen. Der
Schutzleiterwiderstand mufl} kleiner als 0,1 Q sein. Wahrend der Messung ist das Anschluf3ka-
bel zu bewegen. Andert sich der Widerstand, so deutet dies auf eine Beschadigung des Kabels
hin. Das Kabel darf dann nicht mehr verwendet werden.

Die Messung muf3 mit einem neuen Kabel wiederholt werden. Sollte sich herausstellen, daR die
Ursache fir die Widerstandsanderung nicht das Kabel war, muf3 das Gerat solange aus dem
Verkehr gezogen werden, bis der Fehler ermittelt und in Ubereinstimmung mit den Sicherheits-
vorschriften beseitigt wurde.

Der Isolationswiderstand wird mit 500 V Gleichspannung zwischen den Netzanschlissen und
dem Schutzleiteranschlul3 gemessen. Der Netzschalter des Gerates wird dazu in Position "I"
gebracht. Laut EN 61010-1 soll der Isolationswiderstand grof3er als 2 MQ sein. Ist er kleiner als
2 MQ, mul3 das Gerat aul3er Betrieb genommen und repariert werden.
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1.6 Wichtige Hinweise zur Lasersicherheit

Folgende Optionen fur den ANT-20SE enthalten Lasersender:

* BN 3035/90.40 bis BN 3035/90.59
e BN 3035/91.40
BN 3035/91.41
e BN 3035/91.53 bis BN 3035/91.59

An den Buchsen [18], [47] und [103] werden optische Strahlungen im Wellenlangenbereich von
1300 bis 1600 nm erzeugt.

Wartungs- und Reparaturarbeiten an den Laserquellen dirfen nur von qualifiziertem Service-
personal durchgefiihrt werden.

Eine Laserquelle ist eingeschaltet, wenn die gelbe LED neben dem MeRanschluf? leuchtet.

Unsichtbare Laserstrahlung
5% Laserstrahlen kénnen beim Auftritt auf die Netzhaut des Auges zu irreparablen Schaden fuhren.

O Blicken Sie deshalb nicht in die Senderausgange [18], [47] und [103] oder auf die Stecker-
endflachen der angeschlossenen Kabel (freie Enden), wenn die Laserquellen eingeschaltet

Vorsicht sind. _ _ , 5 o _ _

O Kontrollieren Sie auf keinen Fall die Senderausgange mit einem Mikroskop, wenn die Laser-
guellen eingeschaltet sind.

O Schalten Sie die Laserquellen erst ein, wenn alle Mel3verbindungen hergestellt sind.

Die Sendeleistung an der Buchse [18] der STM-4/0C-12-Baugruppe fallt in die
LASERKLASSE 1.

Die Sendeleistung an der Buchse [47] bzw. [103] der STM-16/0C-48- bzw. STM-64/0C-192-
Baugruppe fallt im Normalbetrieb in die LASERKLASSE 1 (IEC 825-1: 1993). Nur im Fehlerfall
kann diese Sendeleistung tiberschritten werden und fallt dann in die LASERKLASSE 3A

(IEC 825-1: 1993).

0OC-1/3/12 DATA LASER ON

STM-1/4 0 dBm
LASER ON @ ?
o AN

V

@ 103

LASER ON

DATA
18 47
18] 47| 0 dBm
Grundgerat STM-16/0C-48 Modul STM-64/0C-192 Modul

Bild I-1 Optische Ausgange des ANT-20SE
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Anbringen des Lasersicherheits-Hinweisschilds

Sie mussen ein Lasersicherheits-Hinweisschild mit der entsprechenden Laserklasse in Ihrer
Landessprache auf der AuRenseite des ANT-20SE an einer dem Benutzer deutlich sichtbaren
Stelle anbringen.

T 2 (3 2

UNSICHTBARE LASERSTRAHLUNG
NICHT INDEN STRAHL BLICKEN
LASER KLASSE 1

AUCH NICHT MIT OPTISCHEN INSTRUMENTEN
LASERKLASSE 3A

N ZEAN

Bild I-2 Lasersicherheits-Hinweisschilder mit der Laserklasse

Wir empfehlen lhnen, das Lasersicherheits-Hinweisschild auf der Frontplatte des ANT-20SE
unterhalb der Buchse [05] anzubringen (siehe Bild I-3).

Verwenden Sie folgendes Lasersicherheits-Hinweisschild:

e LASER KLASSE 1
fur die Optionen BN 3035/90.43 bis 90.48

* LASER KLASSE 3A
fur die Optionen BN 3035/90.53, BN 3035/90.54, BN 3035/90.59, BN 3035/91.53,
BN 3035/91.54, BN 3035/91.59, BN 3035/91.40 und BN 3035/91.41.

Ein Blatt mit Lasersicherheits-Hinweisschildern ist den Baugruppen beigepackt.

Hinweis: Sind gleichzeitig Optionen der BN 3035/90.43 bis 90.48 und
Optionen der BN 3035/90.53, BN 3035/90.54, BN 3035/90.59, BN 3035/91.53,
BN 3035/91.54, BN 3035/91.59, BN 3035/91.40 oder BN 3035/91.41 eingebaut, so
bringen Sie das Hinweisschild LASER KLASSE 3A an.
Ein bereits aufgeklebtes Hinweisschild der LASER KLASSE 1 muf3 entfernt oder
Uberklebt werden.

PRINTER

@ MADE IN FED. REP. GERMANY
BY Wandel & Goltermann

AUCH HICHT MIT OPTISCHEH INSTRUMENTEN
LASERKLASSEZA c €

UHSICHTBARE LASERSTRAHLUNG
HICHT IH DEH STRAHL BLICKEH

Bild I-3 Lasersicherheits-Hinweisschild auf der Frontplatte des ANT-20SE
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2 Ein-und Auspacken, Transport

2.1 Auspacken

Werfen Sie die Verpackung und einen etwaigen Transportschutz nicht weg. Die Verpackung ist
so konstruiert, dal3 sie wiederverwendet werden kann, wenn sie bei einem vorherigen Transport
nicht beschadigt wurde. Nur in Originalverpackung kdnnen Sie bei einem spéateren Transport
das Gerat vor Schaden zuverlassig schitzen.

2.2 Untersuchen auf Transportschaden

Untersuchen Sie das Gerat nach dem Auspacken auf Transportschaden. Diese sind besonders
dann zu vermuten, wenn schon die Verpackung deutlich beschéadigt ist. Versuchen Sie nicht,
ein sichtlich beschadigtes Gerét in Betrieb zu nehmen. Dadurch kénnen weitere Folgeschaden
auftreten oder Sie gefahrden sich selbst (siehe Kap. 1).

2.3 Verpacken, Transport und Lagerung

Wenn ein Gerat verschickt werden soll, zum Beispiel zur Reparatur zu einem Wavetek Wandel
Goltermann-Servicecenter, beachten Sie die folgende Hinweise, um Schaden beim Transport
zu vermeiden.

Verpackung

Verwenden Sie als Verpackung moglichst wieder die Originalverpackung, wenn diese noch un-
beschadigt ist.

Ist die Originalverpackung nicht mehr vorhanden, verwenden Sie eine stabile Schachtel aus
mindestens zweilagiger, mindestens 4 mm dicker Wellpappe.

Die Abmessungen der Schachtel sollen so grof3 sein, daf3 das Gerat rundherum mit einer Pol-
sterung versehen werden kann, die mindestens 70 mm dick ist. Als Polstermaterial eignen sich
stabile Kunststoffpolster oder Polsterungen aus Wellpappe.

Die Polsterung muf3 das Gerat moglichst gro3flachig bedecken und es so fixieren, daf3 es sich
innerhalb der Verpackung nicht verlagern kann. Die Zwischenrdume kénnen zusétzlich noch
mit schittbarem Polstermaterial aufgefillt werden.

Schittbares Styropor-Polstermaterial als alleinige Polsterung ist keinesfalls
ausreichend.

Der VerschluR der Schachtel soll sorgféltig entlang der Stof3fugen mit einem langs und quer
faserverstarktem Klebestreifen aus Kraftpapier mit wasserbestandiger Kaschierung, 70 mm
breit, erfolgen.

Lagerung bei Feuchte

Wenn der Transport sehr lange dauert oder wenn das Gerét langere Zeit unter Umgebungsbe-
dingungen gelagert wird, bei denen hohe Luftfeuchte vorkommen kann, so empfehlen wir auch
den zur Originalverpackung gehdrigen Feuchteschutz wiederherzustellen. In den zur
Verpackung gehdrigen Plastiksack fur das Gerat werden Beutel mit Trockenmittel gegeben,
und der Plastiksack wird mit einem gut haftenden Klebeband dicht verschlossen.

-6 Inbetriebnahme
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2.4 Betrieb n

2.5 Beliftung

Inbetriebnahme

Keinesfalls darf mit Wasser geséttigtes Trockenmittel in den Plastiksack gegeben werden oder
darin verbleiben. Es kann die Feuchtigkeit erh6hen und ist dadurch schadlich!

Gesattigtes Trockenmittel ist durch Farbindikatoren erkennbar: Die Farbe blau andert sich in
rosa bei Sattigung.

Checkliste

Stellen Sie eine Checkliste aller Teile zusammen und legen Sie diese dem Karton bei.

ach Lagerung und Transport

Lagerung und Transport kdnnen das Geréat stark beanspruchen. Beachten Sie dazu auch die
Sicherheitshinweise in Kap. 1, Seite I-1 und die Hinweise im gesamten Kap. 2, Seite I-6.

Erholungszeit

Ein Gerat, das bei tiefer Temperatur gelagert oder transportiert wurde, kann betauen, wenn es
in einen warmen Raum gebracht wird. Um Schaden zu vermeiden, warten Sie mit dem Ein-
schalten, bis auf der Gerateoberflache keine Betauung mehr sichtbar ist. Betriebsfahig ist das
Gerét erst dann, wenn es den garantierten Betriebsbereich der Temperatur erreicht hat (+5 bis
+45 °C).

Letzteres gilt auch fir die vorherige Lagerung bei hoher Temperatur.

Die Liuftungsschlitze dirfen auf keinen Fall verdeckt werden!

Beim Betrieb des Gerates darf die Grenze der zulassigen Umgebungstemperatur von +45 °C
nicht tberschritten werden, und es muf eine ausreichende Belliftung gewahrleistet sein.
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3 Stromversorgung

3.1 Netzbetrieb

Netzfrequenz

Der ANT-20SE wird an Wechselspannungsnetzen mit Frequenzen von 50 oder 60 Hz betrie-
ben.

Schmelzeinsatz (Sicherung)

Folgender Wert ist fur den Schmelzeinsatz vorgeschrieben:

Netzspannungbereich Schmelzeinsatz

100 bis 240 V T5.0 A

Tabelle I-2 Schmelzeinsatz

Zwei Ersatzschmelzeinséatze werden gesondert mitgeliefert.

3.2 Lithium-Batterien

Der ANT-20SE enthalt zur Speicherung von Daten Lithium-Batterien. Nach Ablauf der Batterie-
Lebensdauer kénnen Sie bei lhrer zustédndigen Wavetek Wandel Goltermann Servicestelle ei-
nen Austausch der Lithium-Batterie vornehmen lassen.

Die Batterien kdnnen im Gerat verbleiben, wenn dieses einmal verschrottet werden soll.

-8 Inbetriebnahme
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3.3 Einschalten des Geréates

Einschalten

Der ANT-20SE wird Uber den Netzschalter rechts auf der Oberseite des Gerétes eingeschaltet
(Position “I”).

Es wird zunachst das Betriebsystem Windows 95 gestartet, dann die ANT-20SE-Software.
MS-Excel und Windows 95 sind eingetragene Warenzeichen der Microsoft Corporation.
Der Bildschirm nach dem Einschalten kdnnte wie im Bild unten aussehen.

(& ANT20 - Untitled
Application  Instruments  Measurement  Configure  Print Help
F2] [HEEE) & | BT [00m:27s | of [01h:00m]  busy
ﬁ Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Filter Zoom  Help
€ EEmP (#) =] (][> DI F]2] (2]
A li 1. ] Il .
Defects [ L]
{ " Defects @Al C User
Code ] I
FAS-STM ]
B1
B2
MS-REI ]
AU-PJE
AU-HOF "
B3 K
 Anomalies ¥ Defects @Al C User
HO-LIHE H
LOS | [ ] ]
LTI i
LOF-STM
QOF
MS5-AIS
AU-AIS
AlLLOP T T T T ey T
oo 10 20 30 40 50 oo
Date: 24.02.97 Time: 18:16:34 Timebase: sec
|BIT I I
—

iStart | Fsignal Swuctwe | [F1ANT20- Uniled [E= Anomaly/Defect An |7 ] Anomaly/Defect Inseitior | 2 1226

Bild 1-4 Bildschirm des ANT-20SE nach dem Einschalten

3.3.1 Hilfe im Problemfall

Inbetriebnahme

Folgende Félle kénnen zum Verlust des “C-MOS Setups” fihren:

» Abschalten des Geréats wahrend des Boot-Vorgangs
» Stromausfall wahrend des Boot-Vorgangs
* Absturz der Software

Um das “C-MOS Setup” neu einzustellen und zu speichern, gehen Sie folgendermalRen
Vor:

Schalten Sie das Geréat ein.

Warten Sie, bis die BIOS-Version angezeigt wird.

Dricken Sie dann gleichzeitig die Tasten “CTRL", “ALT” und “F1".

Sie gelangen in das “C-MOS Setup”-Programm.

4. Wabhlen Sie die entspechenden Menus mit der “Tab”-Taste oder mit den “Pfeil”-Tasten und
nehmen Sie die auf der nachsten Seite aufgeflihrten Einstellungen vor.

5. Speichern Sie die Einstellungen und verlassen Sie das “C-MOS Setup”-Programm.

wnN e
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ANT-20SE

Einstellungen im “C-MOS Setup”

Date/Time: Date: XX
Time: XX
Hard-Disk:
Auto
Master (O)
Slave ()

yy 2777
yy zz
Block
Type .. Mode 32-Bit
USR1 .. (O) (O)
None .. @) ()

aktuelles Datum eingeben
aktuelle Zeit eingeben

Fast

PIO
(@)
0

Dricken Sie zuerst “Auto All Drives”. Setzen Sie danach die noch fehlenden Flags.

Floppy Disk: Drive A: Drive B:
(*) 1.44 MB (*) None
Boot Features:  (*) A:;, C: Boot Sequence
(O) Halt on Errors
) Display Graphic Logo
(O) Num Lock on
(O) Quick Memory Test
System: Cache (*) External and CPU
Error Mode (*) None
DRAM Speed  (*) 60 ns
Shadow (O) System Bios Cachable
(0) ISA Video Shadow
(D) ISA Video Cachable
Peripheral: Serial Port A: Auto
Serial Port B: Auto
Parallel Port: Auto
Primary IDE: Auto
Floppy Disk: Auto Normal
PS/2 Mouse: Enabled

Die anderen Einstellungen kdnnen beliebig gewahlt werden.

Test Floppy Disk
()

Inbetriebnahme
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4  Priufung auf Vollstandigkeit

Zum Lieferumfang des ANT-20SE gehéren:

e Grundgerat ANT-20SE

e Schutz- und Transportdeckel

« Optionen (eingebaut; je nach Bestellung)

* Netzkabel

» Tute mit zwei Ersatzschmelzeinséatzen (Sicherungen),
Werkzeug (Sechskantschliissel, Montageschliissel)

* Windows95-Installationssoftware und Handbuch

* Bedienungsanleitung

» Kalibrierschein (oder Kalibrierbericht; Option)

5 Datensicherung

Die ANT-20SE-Software sowie Windows95 sind auf der Festplatte des ANT-20SE komplett in-
stalliert. Das Geréat ist sofort einsatzbereit.

Folgende Verzeichnisse sind auf der Festplatte des ANT-20SE gespeichert:

Verzeichnis Inhalt
c:\ant20\ ... Programme und Daten des ANT-20SE
c:\windows\ ... Windows 95
c:\win95.sup\setup.exe Installationsprogramm fir Windows 95
\ L.
c:\ant20.sup\disk1\setup.exe Installationsprogramm des ANT-20SE
\ ..
\disk2 \...
\diskn \ ...

Tabelle I-3 Verzeichnisstruktur auf der Festplatte des ANT-20SE

Zur Datensicherung kopieren Sie die Verzeichnisse c:\ant20.sup\disk1 bis c:\ant20.sup\disk n

auf jeweils eine Diskette.

Tip: ZweckmaRigerweise sichern Sie die Daten der gesamten Festplatte mit einem geeigne-
ten Backup-Programm.

Hilfe im Problemfall

Sollte eine komplette Neuinstallation notwendig sein, wenden Sie sich an eine Servicestelle von
Wavetek Wandel Goltermann in lhrer N&he. Eine Adressenliste finden Sie am Schlul dieser
Bedienungsanleitung.

Dabei geben Sie immer an:

* Seriennummer des ANT-20SE
* Versionsnummer des ANT-20SE-Software-Pakets

Inbetriebnahme I-11
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Grundlagen der Bedienung

1 Bedienelemente

1.1 Frontseite des ANT-20SE
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Bild B-1 Frontseite des ANT-20SE
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Anschlul3seite des ANT-20SE
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Bild B-2
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1.3 Beschreibung der Bedienelemente und Buchsen

1.31 Bedienelemente der Frontseite

siehe Bild B-1, Seite B-1 und Bild B-3, Seite B-5

Position Bezeichnung

| LED-Anzeige
1l Monitor des ANT-20SE

] Belegung der Funktionstasten wahrend des ANT-20SE-Be-

triebs
\Y] Funktionstasten
\% Markierungsstift flir den Touchscreen
VI interne Tastatur

Tabelle B-1 Bedienelemente Frontseite

1.3.2 Bedienelemente und Buchsen der Anschlu3seite

siehe Bild B-2, Seite B-2

Position Bezeichnung
[01] Mausanschlufd
PS2-Schnittstelle
[02] PCMCIA-Schnittstellen A und B
[03] Anschlul fir ein externes Tastenfeld (Keyboard)
PS2-Schnittstelle
[04] Anschluf? fir einen externen Monitor
VGA-Schnittstelle
[05] Anschluf? fir einen externen Drucker
Parallele Schnittstelle (Centronics-Schnittstelle)
[06] Serielle Schnittstelle
V.24-Schnittstelle
[08] Diskettenlaufwerk
Floppy Disk
[10] Eingang “Insert Zubringer”
[11] Ausgang “Drop Zubringer”
[12] Eingang “Insert Zubringer” (symmetrisch) oder

elektrischer Eingang (symmetrisch)

[13] Ausgang “Drop Zubringer” (symmetrisch) oder
elektrischer Ausgang (symmetrisch)

[14] elektrischer Eingang (codiert)
1,5 bis 156 Mbit/s

[15] elektrischer Ausgang (codiert)
1,5 bis 156 Mbit/s

Tabelle B-2 Bedienelemente Anschlu3seite

Grundlagen der Bedienung B-3
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Position Bezeichnung
[16] elektrischer Eingang STM-1/STM-4
622 Mbit/s
[17] optischer Eingang OC-1/-3/-12/STM-1/STM-4
1310/1550 nm
[18] optischer Ausgang OC-1/-3/-12/STM-1/STM-4
1310/1550 nm
[21] Eingang/Ausgang fur DCC-/ECC-Signale
V.11-Schnittstelle
[22] Taktausgang (unverjitterter Sendetakt)
[25] Referenztakteingang
2048 kbit/s, 1544 kbit/s
[26] Triggerausgang
[90] optischer Leistungsteiler (Optical power splitter): Eingang
[91] optischer Leistungsteiler: Ausgang 10%
[92] optischer Leistungsteiler: Ausgang 90%
A Hinweis zur Laserklasse
B Firmenname
CE-Kennzeichnung
Seriennummer des ANT-20SE
C Netzschalter
Netzanschluf3
Schmelzeinsatz (Sicherung)
D LED-Anzeige “LASER ON” leuchtet, wenn der Lasersender
eingeschaltet ist
E,F G H LED-Anzeige “LOS” furr Loss of signal
I freier Steckplatz fur weitere Optionen
J LED-Anzeige “LTI” fur Loss of timing interval
Tabelle B-2 Bedienelemente Anschlul3seite (Fortsetzung)
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Bedeutung der LED-Anzeige auf der Frontseite

=

~
HISTORY

LOS

LOF/OOF
MS-AIS/AIS-L
B1/B2
MS-RDI/RDI-L

AU-LOP/LOP-P
AU-AIS/AIS-P

HP-UNEQ/UNEQ-P
HP-PLM/PLM-P

B3

HP-RDI/RDI-P

(TU)-LOM
TU-LOP/LOP-V
TU-AIS/AISV

LP-UNEQ/UNEQ-V
LP-PLM/PLM-V
LP-BIP/BIP-V
LP-RDI/RDIV

O0O0OO0OOO0O0OOO0OOOOLOOOOOOOI
OO0O0O0OOI0OOOO0OOO0OOO0O0OOO0I0

AIS

LOF/LCD

LSS
RDI/(AIS-)Yellow
FASICRC

TSE

-

LCURRENT

%

Bild B-3

Loss of signal

Loss of frame/Out of frame

Multiplexer section alarm indication signal/Alarm indication signal line
B1 oder B2 Bit interleaved parity errors

Multiplexer section remote defect indication/Remote defect indication line
AU Loss of pointer/Loss of pointer path oder AU-NDF

AU Alarm indication signal/Alarm indication signal path

High order path unequipped/Unequipped path

High order path path-label mismatch/Path label mismatch path

B3 Bit interleaved parity errors

High order Path remote defect indication/Remote defect indication path
Loss of multiframe

TU Loss of pointer/Loss of pointer VT oder TU-NDF

TU Alarm indication signal/Alarm indication signal VT

Low order path unequipped/Unequipped VT

Low order path path-label mismatch/Path label mismatch VT

Low order path bit interleaved parity errors/Bit interleaved parity errors VT
Low order path remote defect indication/Remote defect indication VT
Alarm indication signal (payload)

Loss of frame (payload)/Loss of cell delineation

Loss of sequence synchronization

Remote defect indication (payload)/(Alarm indication signal) yellow
Frame alignment signal errors (payload)/Cyclic redundancy check error
Test sequence errors (bit errors)

Bedeutung der LEDs auf der Frontseite des ANT-20SE

Die Bezeichnungen benennen Ereignisse aus SDH und SONET. Folgende Ereignisse gelten

nur fir SONET:

AlS-L RDI-L
LOP-P AlIS-P
UNEQ-P PLM-P
RDI-P LOP-V
AlIS-V UNEQ-V
PLM-V BIP-V

RDI-V (AIS-)Yellow

B-5
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2 Allgemeine Bedienung

Sie bedienen den ANT-20SE wie jede andere Windows-Anwendung. Eingaben erfolgen vor-
wiegend mit dem Trackball. Fir weiterreichende Eingaben steht Ihnen die eingebaute Tastatur
mit vordefinierten Funktionstasten zur Verfiigung. Der Anschlul? einer externen Tastatur ist
Uber Buchse [03] mdglich.

In den folgenden Kapiteln wird das Bedienkonzept des ANT-20SE anhand von einigen typi-
schen Beispielen beschrieben. Die meisten Funktionen sind selbsterklarend, so daf? Sie schon
nach kurzer Zeit mit der Bedienung des Geréates vertraut sind. Auf3erdem hilft Ihnen die Online-
Hilfe, den ANT-20SE optimal zu nutzen und fur Ihre Zwecke anzupassen. Deshalb ist diese Be-
dienungsanleitung kurzgehalten. Die Online-Hilfe rufen Sie mit der Taste “F1” auf (siehe

Kap. 7, Seite B-31).

3 ANT-20SE einschalten

Bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, missen folgende Bedingungen erfiillt sein:

« Das Gerat darf keine Schaden aufweisen, die die Betriebssicherheit beeinflussen.

« Es darf nicht im betauten Zustand eingeschaltet werden.

¢ Netzspannung und Netzfrequenz missen mit dem Netzspannungs- und Netzfrequenzbe-
reich des ANT-20SE ubereinstimmen.

¢ Der Schutzleiter muf3 ordnungsgemaf angeschlossen sein.

3.1 Anschliel3en
1. Verbinden Sie den Netzanschlu® des ANT-20SE (ber das mitgelieferte Netzkabel mit Ihrem
Versorgungsnetz.

2. Verbinden Sie Signalausgang [14] und Signaleingang [15] mit einem geschirmten Koaxial-
kabel.

3.2 Einschalten

0 Schalten Sie den ANT-20SE mit dem Netzschalter POWER ein.
Der Schalter befindet sich dann in Position “I”.

B-6 Grundlagen der Bedienung
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3.2.1 Reaktionen nach dem Einschalten
Der ANT-20SE ist werksseitig so konfiguriert, dal3 beim Einschalten folgende Vorgénge ablau-
fen:

e Windows wird gestartet.
» Alle notwendigen Windows-Treiber werden geladen.
» Die ANT-20SE-Software wird geladen und gestartet.

3.3 Einschalten mit gedruckter Funktionstaste “F3” APPL
Wenn Sie den ANT-20SE mit der Grundeinstellung (Default setting) starten wollen, ohne die zu-
letzt gespeicherte Applikation zu beriicksichtigen
— oder —

wenn beim Hochlaufen der ANT-20SE-Software Probleme mit einer vorher gespeicherten
Applikation auftreten:

1. Dricken Sie die Funktionstaste “F3” APPL, wahrend das Begrif3ungsbild angezeigt wird.
Nach einigen Sekunden wird ein Dialogfenster gedffnet.
2. Kilicken Sie hier auf die Schaltflache “Yes”.

Nach dem ersten Einschalten zeigt der Monitor des ANT-20SE folgendes Bild:

[ ANT20 - Untitled
Application  Instruments  Measurement Configure  Print Help ANT20

2] BIETI[ - ]of [0in:00n] Application Title

Signal Structure = ]|
Auto Time Edit Interface Laser Channel |Idle Trigger Aux Offset Help

£ ERIE]] (%) ] 1A ™on oon ][Z]] Rxofppm[ =] Lev[= ]
T Y RX

PRBS15] | ZM'H oM || Prests ————— Signal Structure
[frm frm|

Bild B-4 Monitorbild des ANT-20SE nach dem ersten Einschalten

Das Monitorbild besteht zu Beginn aus zwei Fenstern und zwar aus den virtuellen Instrumenten

* ANT20 - <Application Title> und
» Signal Structure

Grundlagen der Bedienung B-7
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3.4 Weitere Vorgehensweise

In den folgenden Kapiteln im Registerteil 3 werden zunéchst die grundlegenden Elemente des
Fensters “ANT20 - <Application Title>" beschrieben. Sie lernen das Bedienkonzept des
ANT-20SE kennen und wie Sie firr eine bestimmte Mef3aufgabe die erforderlichen virtuellen In-
strumente aufrufen und fir zukiinftige Arbeiten nutzen.

Im Registerteil 4 dieser Bedienungsanleitung finden Sie detaillierte Informationen zu den Fen-
stern der einzelnen virtuellen Instrumente und ihren Dialogen. Diese Inhalte finden Sie auch in
der jeweiligen Online-Hilfe des “VIs”, die Sie bei Ihren MelRaufgaben vor Ort unterstutzt.

Im Registerteil 5 finden Sie ausgewahlte MeRbeispiele, anhand denen Sie prinzipielle Bedien-
ablaufe beim ANT-20SE kennenlernen und wie Sie zielgerichtet Ihre MeRaufgabe angehen.

3.5 Programme mit “Instant Access Buttons” starten

Hinweis: Nach dem Einschalten des ANT-20SE wird standardmafiig Windows gestartet und
die Software des ANT-20SE wird geladen (siehe Bild B-4).

Auf dem ANT-20SE sind weitere Programme installiert. Diese Programme kdnnen mit den
“Instant Access Buttons” oder Giber Symbole (Verkniipfungen) gestartet werden. Dazu gehen
Sie folgendermal3en vor:

1. Klicken Sie im Fenster “ANT20 - <Application Title>” (Application Manager) im Menu “Appli-
cation” auf den Eintrag “Exit”".
Das ANT-20-Programm wird beendet.

Hinweis: Programme, die nicht auf die ANT-20SE-Hardware zugreifen wie “Notepad”,
“Acrobat Reader” oder andere Windows-Programme, kénnen auch parallel zum
ANT-20-Programm gestartet werden.

AMTZ20 le JlAMT 20 le flAMT 20 I “ ”
il el el — “Instant Access Buttons

“Instant Access Buttons”
aktivieren

“ANT-20"-Programm
starten

Weitere Programm-
bzw. Ordner-Symbole

ANT-20 Info

o
Fie

TIE &
MTIE_TDE...

Bild B-5 Desktop des ANT-20SE nach Aktivierung der “Instant Access Buttons”
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3. Klicken Sie auf einen der “Instant Access Buttons” oder auf das Symbol des Programms,
das Sie starten wollen.
Das Programm wird gestartet.

Folgende Programme kdnnen gestartet werden:

Instant
Access
Button Programm/Datei Erlauterung
ANT-20 Startet das ANT-20-Programm mit einer vordefinierten Appli-
ANT20 zample kation.
ANT-20 NEXT Startet die Demo-Version® der Software “ANT-20 NEXT”

BN 3035/95.40

(ANT-20 Network Expert Test).

ANT-20 CATS
BN 3035/95.90

Startet die Demo-Version® der Software “ANT-20 CATS” mit
einer vordefinierten Application.

MHatepad ;

NOTEPAD.EXE

Startet den Texteditor von Windows.

README

NOTEPAD.EXE

Offnet die Readme-Datei zu den “Instant Access Buttons”.

1 Nach dem Freischalten der jeweiligen Software wird die Vollversion des Programms gestartet.

Tabelle B-3 Programme/Dateien, die mit den “Instant Access Buttons” gestartet werden kénnen
Symbol Programm/Datei Erlauterung
ANT-20 Startet das ANT-20-Programm mit der zuletzt geladenen Ap-
plikation.
Verknipfung Schaltet die “Instant Access Buttons” ein.

MTIE/TDEV Analysis
BN 3035/95.21

Startet die Demo-Version! der Software “MTIE/TDEV Analy-

SIS".

CATS Test Sequencer
BN 3035/95.90

Startet die Demo-Version! der Software “CATS Test Se-
quencer”.

Acrobat Reader

Offnet die PDF-Datei “Quick Guide SDH”.

1 Nach dem Freischalten der jeweiligen Software wird die Vollversion des Programms gestartet.

Tabelle B-4

Grundlagen der Bedienung
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Programm/Datei Erlauterung
Acrobat Reader Offnet die PDF-Datei “Quick Guide SONET".
Verknlpfung Offnet einen Ordner mit PDF-Dateien, die mit dem Acrobat

Reader angezeigt werden kdnnen.

Verknlpfung Offnet einen Ordner mit PDF-Dateien, die mit dem Acrobat
Reader angezeigt werden kdnnen.

Verknlpfung nur fir Service-Zwecke

e
=

ANT-20 Info

1 Nach dem Freischalten der jeweiligen Software wird die Vollversion des Programms gestartet.

Tabelle B-4 Programme/Dateien, die Uber Symbole (Verknipfungen) gestartet werden

Anmerkungen zur Benutzung der “Instant Access Buttons”

Wenn Sie haufig mit den “Instant Access Buttons” oder anderen Applikationn arbeiten, entfer-
nen Sie die Verkniipfung zum Starten des ANT-20-Programms aus der “Startup”-Gruppe.

Die Programme “ANT-20", “CATS” oder “ANT-20 NEXT" kdnnen nicht gleichzeitig gestartet
werden. Wenn eins dieser Programme gestartet ist, kdnnen Sie nicht Uber die “Instant Access
Buttons” eine weitere dieser Applikationen starten.

Wenn Sie das ANT-20-Programm aus der “Startup”-Gruppe entfernt haben, wird bei einer
Langzeitmessung nach einem Netzausfall die Messung nicht wieder aufgenommen. Kopieren
Sie daher bei Langzeitmessungen das “ANT-20"-Symbol wieder in die “Startup”-Gruppe oder
verwenden Sie eine unterbrechungsfreie Stromversorgung.

“Instant Access Buttons™-Applikation schlieRen

1. Driicken Sie die “Shift"-Taste.

2. Kilicken Sie gleichzeitig auf einen “Instant Access Button”.
Es o6ffnet sich ein Kontext-Mendl.

3. Klicken Sie auf “Exit”.
Die “Instant Access Buttons” werden entfernt.

— oder —

O Dricken Sie gleichzeitig die “Alt"-Taste und die “F4"-Taste, wenn die “Instant Access But-
tons” aktiviert sind.
Die “Instant Access Buttons” werden entfernt.

“Instant Access Buttons” editieren

Jeder Knopf der “Instant Access Buttons” kann individuell anpaf3t werden. Sie kénnen z.B. die
Beschriftung &ndern oder einen Knopf mit einer anderen Applikation verkniipfen. Nahere Infor-
mationen hierzu finden Sie in der “TREADME”"-Datei zu den “Instant Access Buttons” oder
doppelklicken Sie auf das “README"-Symbol.

B-10 Grundlagen der Bedienung
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4 Fenster des ANT-20SE

4.1 Ubersicht

4.1.1 Fenster “ANT20 - <Application Title>" (Application Manager)

I=]

Das Fenster “ANT20 - <Application Title>" ist die zentrale Verwaltungs- und Steuerungsinstanz
des ANT-20SE. Die wichtigsten Aufgaben:

Es verwaltet die

* MelRapplikationen,
» die darin eingebundenen “Virtuellen Instrumente”, die VIs,
* und die aufgezeichneten Mel3ergebnisse.

Weiterhin dient es

e zum Starten einer Messung,

* zum Stoppen einer Messung,

» zur Eingabe der Zeitdauer einer Messung,
* USW.

Ubersicht Fenster “ANT20 - <Application Title>”

» eine Applikation laden siehe Kap. 5.4, Seite B-23
» eine Applikation erstellen siehe Kap. 5.1, Seite B-19
» eine Applikation speichern siehe Kap. 5.3, Seite B-23
* mit dem ANT-20SE messen siehe Kap. 6, Seite B-25
» die Online-Hilfe aufrufen siehe Kap. 7, Seite B-31

In Kap. 8, Seite B-32 werden Hinweise zur Bedienung der Fenster gegeben.

Die weiteren Kapitel enthalten:

* Ausdruck und Export von MeRergebnissen siehe Kap. 9, Seite B-35
* Verhalten des ANT-20SE nach einem Netzausfall siehe Kap. 10, Seite B-42

Grundlagen der Bedienung B-11
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4.1.2 Virtuelle Instrumente

Verschiedene Virtuelle Instrumente werden zu einer MeRRapplikation zusammengefalit.

Hinweis: Es kdnnen gleichzeitig maximal acht Virtuelle Instrumente geladen werden.
Wenn kein weiteres Virtuelles Instrument geladen werden kann, wird ein Warnhin-
weis angezeigt.

Jedes Virtuelle Instrument erhdlt ein eigenes Fenster auf der Windows-Oberflache. Die Virtuel-
len Instrumente der aktuell geladenen Mef3applikation werden auf3erdem als Symbol im linken
Bereich des Application Managers angezeigt.

Virtuelle Instrumente dienen zur Steuerung oder Darstellung bestimmter zusammenhéangender
Funktionen oder MelRergebnisse. Im Registerteil 4 finden Sie detaillierte Informationen zu den
einzelnen virtuellen Instrumenten. Diese Inhalte finden Sie auch in der jeweiligen Online-Hilfe
des “VIs”, die Sie bei lhren MeRaufgaben vor Ort unterstitzt.

Die Virtuellen Instrumente gliedern sich in vier Gruppen:

« Signal Structure siehe: Register 4, Kap. 2

Das VI “Signal Structure” ist ein universelles Instrument und wird praktisch fur alle Applikationen
bendtigt. Es wird normalerweise beim Hochlaufen des Programms mit dem Application Mana-
ger geladen.

e Physical Layer

Mit diesen Instrumenten messen Sie in der physikalischen Schicht:

— Anomaly/Defect Insertion siehe: Register 4, Kap. 3
— Anomaly/Defect Analyzer siehe: Register 4, Kap. 4
— Overhead Generator siehe: Register 4, Kap. 5
— Overhead Analyzer siehe: Register 4, Kap. 6
— Pointer Generator siehe: Register 4, Kap. 7
— Pointer Analyzer siehe: Register 4, Kap. 8
— PDH Generator/Analyzer siehe: Register 4, Kap. 9
— Performance Analysis siehe: Register 4, Kap. 10

— 0.172 Jitter Generator/Analyzer  siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.21, Reg. 5

¢ ATM Standard

Mit diesen Instrumenten messen Sie in der ATM-Schicht, wenn die Option “ATM Modul/ATM
Mappings” eingebaut ist.

— ATM Signal Structure siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.01, Reg. 6
— ATM Background Generator siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.01, Reg. 6
— ATM Traffic Analyzer siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.01, Reg. 6

¢ ATM Advanced

Mit diesen Instrumenten messen Sie in der ATM-Schicht und in héheren Service-Schichten,
wenn die Option “Broadband Analyzer/Generator” eingebaut ist.

— ATM Test Control siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.01, Reg. 7
— ATM Test Result siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.01, Reg. 7
— ATM Channel Explorer siehe Bedienungsanleitung BN 3060/96.01, Reg. 7
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4.2 Elemente

Symbolleiste

i
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des Fensters “ANT20 - <Application Title>"

Das Fenster “ANT20 - <Application Title>" besteht aus folgenden Elementen:

» Symbolleiste oder “Toolbar”
* Meniileiste mit den Pulldown-Meniis
* Titelleiste

Einige Funktionen sind sowohl tiber Meniubefehle (in Textdarstellung) als auch tUber “Symbol-
befehle” in der Symbolleiste (“Toolbar”) ausfihrbar. Die einzelnen Elemente werden in den fol-
genden Kapiteln erklart.

Damit Sie den Bildschirm wahrend Ihrer Arbeiten optimal nutzen kénnen, laf3t sich das Fenster
“ANT20 - <Application Title> von seiner Normalform (siehe Bild B-6) auf eine platzsparende
“Kompaktform”, auch “Minibar” genannt, umschalten (siehe Kap. 4.2.1).

(“Toolbar”)

Menlleiste
Titelleiste

{ ANT20 - Untitled M= 2

Application  [nstruments  Measurement  Configure  Print Help
D2 | FEEE E! Stopped ||]|]m;2?5| of |I]1h:l]l]m| busy @

Umschaltung “Normalform” - “Kompaktform” (“Minibar”)

Bild B-6 Fenster “ANT20 <Application Title>" in der Normalform

4.2.1 Symbolleiste bzw. “Minibar”

Die Symbolleiste (“Toolbar”) enthalt die wichtigsten Funktionen des Application Manager und
entspricht der Kompaktform des Application Manager, genannt “Minibar”. Auch hier haben Sie
jederzeit Zugriff auf die zentralen Steuer- und Verwaltungsfunktionen des ANT-20SE. Sie kon-
nen den “Minibar” so konfigurieren, daf3 es nie von anderen Fenstern verdeckt wird.

4.2.1.1  Virtuelle Instrumente anzeigen

Neben der Umschalttaste befindet sich eine Pfeil-Taste, tiber die Sie die Virtuellen Instrumente
fur Ihre aktuelle Applikation auswahlen (Add & Remove). Das Beispiel zeigt eine Applikation mit
drei Virtuellen Instrumenten. Wenn Sie in einem bestimmten VI Parameter eingeben wollen
oder Ergebnisse ablesen méchten, driicken Sie einfach die zugehérige Taste. Das betreffende
Fenster wird in den Vordergrund gebracht. Damit haben Sie stets Zugriff auf alle Fenster einer
Applikation, auch wenn sie im Moment von anderen Fenstern verdeckt oder zu Schaltflachen
verkleinert sind (siehe Bild B-31).

4.2.1.2 Messung starten, stoppen

Uber eine Ampeltaste starten oder stoppen Sie die Messung und beobachten den MeRablauf
Uber die danebenliegenden Anzeigefelder. Neben dem Mefstatus wird die momentan abgelau-
fene Mel3zeit und die eingestellte MeRRzeit dargestellt.
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4.2.1.3

4214

4215

B-14

Eingabe sperren

Eingaben Uber die Tastatur, den Touchscreen oder mit dem Trackball kénnen blockiert werden,
um unbeabsichtigte Eingaben zu verhindern.

O Klicken Sie im Meni “Configure” auf den Befehl “Keyboard Lock ...".
— oder —

O Klicken Sie auf dieses Symbol E im Fenster “ANT20 - <Application Title>" (“Minibar”)
Die Eingabe wird gesperrt.

Eingabe freigeben

1. Driicken Sie die Tasten “Alt” + “Tab” so oft, bis der “Minibar” aktiviert ist.
2. Dricken Sie die “ESC"-Taste.

Weitere wichtige Funktionen

Auch im “Minibar” haben Sie Zugriff auf alle wichtigen Geratefunktionen. Durch Anklicken eines
tastenfreien Bereichs 6ffnet sich ein Popup-Meni mit einer Auswahl von Funktionen aus der
Mendleiste. Darunter befinden sich Funktionen zum Verwalten der Applikationen und zum
SchlieRen des Programms.

Tip:  Wenn der “Minibar” stets unverdeckt von anderen Fenstern bleiben soll, wahlen Sie die
Option “Minibar always on Top” im Popup-Meni oder im Men( “Configure”
(siehe Kap. 4.2.2.4).

drei Virtuelle Instrumente (Einstellbeispiel) MefRablauf steuern Geratestatus
“Add & Remove”-Dialog starten, Abgelaufene Eingestelltes Tastatur-
stoppen MeRzeit MeRintervall verriegelung
Umschalt-Taste MeR-
status
2] rElEEE !;! ESORRER] [nnm:24s | of [n1h:0nm busy E

Application Hew .
Application Open ...
Application Save ...
Application Save bz ...

Ihstrument Add & Remowve ..

teazurement Settings ...
Load Result ...
Save Results Az ...

Popup-Ment

inibar always onTop
Help Contents

E wit

Bild B-7 Die Bereiche der Symbolleiste bzw. “Minibar” des Fensters “ANT20 - <Application Title>"
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422 Mentleiste und Pulldown-Men(s

i@ ANT20 - Untitled s 3
e =gl [Nstruments  Measurement  Configure  Print Help
Mew — CikN [8 | EEITEE [oom:27s | of [o1h:00m|  busy &
- Open... Cirl+0
Save... Clrl+5
Save Az, d Pulldown-
Delete...  CikD Meni
Impart...
Export.
Enit
Bild B-8 Menlleiste mit gedffnetem Pulldown-Menu “Application”

Die Menlleiste enthélt die Mendititel der einzelnen Pulldown-Meniis.

Durch Menibefehle mit Auslassungspunkten (...) werden weitere Fenster oder Dialoge geoff-
net. Fir einige Befehle sind Tastenkirzel angegeben. Durch Driicken der angegebenen Tasten
wird der Befehl direkt ausgefihrt.

4.2.2.1  Menu “Application”

Mit dem Menu “Application” (siehe Bild B-8) verwalten Sie die Applikationen des ANT-20SE.
Sie kdnnen eine Applikation

» erstellen,

* laden,

e speichern,

» lbschen,

* importieren und
» exportieren.

Mit dem Befehl “Exit” schlie3en Sie das Fenster “ANT20 - <Application Title>" und alle weiteren
geoffneten Fenster des ANT-20SE. Das Programm wird beendet und alle Einstellungen gespei-
chert.
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42.2.2 Menu “Instruments”

Instruments
Add & Remaove...

Signal Structure
Anomaly/Defect Analyzer
Anomaly/Defect [nzertion

Bild B-9 Menu “Instruments” des Fensters “ANT20 - <Application Title>" (Beispiel)

Das Menl besteht aus zwei Bereichen:

¢« Add & Remove
Durch Auswahl dieses Befehls 6ffnen Sie das Fenster “Add & Remove Instruments”.
In diesem Fenster |[6schen Sie Vis aus einer Applikation oder fiigen Sie Vls zu einer Appli-
kation hinzu (siehe Kap. 5.1, Seite B-19).

« Auflistung der zu der aktuellen Applikation gehérenden Vis.
Wenn Sie einen dieser Menupunkte auswéhlen, wird das betreffende VI-Fenster in den Vor-
dergrund gebracht.

42.2.3 Menu “Measurement”

B-16

Measurement

Start

Stap

Settings ...

Load Result ..
Save result as ...
Delete Result ...
LCalbrate

Bild B-10  Menl “Measurement” des Fensters “ANT20 - <Application Title>"

Im Menu “Measurement” starten oder stoppen Sie eine Messung.

AuRerdem konfigurieren Sie Uber den Dialog “Settings ...” den Mef3ablauf. Mit den Menupunk-
ten “Load, Save, Delete results” werden die Mel3ergebnisse verwaltet. Ein Mel3ergebnis-Daten-
satz besteht aus der Gerateeinstellung und allen MeRergebnissen des zuletzt abgelaufenen
MeRintervalls.
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4.2.2.4  Menu “Configure”

LConfigure

Miribar always onTop
Language...

LED Dizplay...
Keyboard Lock....
Delete rezult warning

Bild B-11  Menu “Configure” des Fensters “ANT20 - <Application Title>"

Im MenU “Configure” kdnnen Sie festlegen, daR das Fenster “ANT20 - <Application Title>" in
der Kompaktform (“Minibar”) stets unverdeckt bleiben bleiben soll. Weiterhin wahlen Sie die
Menusprache aus und sperren bei Bedarf die Tastatur, um unbeabsichtigte Eingaben zu verhin-
dern.

Mit “LED Display ...” wird die Funktionalitat des LED-Displays an der Frontplatte erweitert. Sie
kénnen sich mit der LED “AU-LOP/LOP-P” zusétzlich zu den Meldungen “AU-LOP/LOP-P” die
Meldung “AU-NDF” anzeigen lassen. Analog dazu kénnen Sie sich mit der LED “TU-LOP/
LOP-V” zusétzlich zu den Meldungen “TU-LOP/LOP-V” die Meldung “TU-NDF” anzeigen las-
sen.

Mit “Keyboard Lock ...” kénnen Eingaben lber die Tastatur, den Touchscreen oder mit dem
Trackball blockiert werden, um unbeabsichtigte Eingaben zu verhindern. Die Eingabe wird wie-
der freigegeben, wenn Sie die “ESC”-Taste driicken. Dazu mul3 das Fenster "JANT20 - <Appli-
cation Title>" (“Minibar”) aktiviert sein (siehe auch Kap. 4.2.1.4, Seite B-14).

Mit “Delete result warning” kdnnen Sie einen Warnhinweis einschalten. Der Warnhinweis wird
angezeigt, wenn durch eine Bedienaktion MefRRergebnisse geléscht werden.

4.2.2.5 Menu “Print”

Print all ...
Print Headers. ..

Bild B-12  Menu “Print” des Fensters “ANT20 - <Application Title>"

Im Men “Print” des Application Managers drucken Sie die verfigbaren MeRRergebnisse der ge-
offneten virtuellen Instrumente zusammengefal3t aus.

4.2.2.6 Menul “Help”

Help
Uszing Help
Contents

Shaow Error ‘window
About

Bild B-13  Menu “Help” des Fensters “ANT20 - <Application Title>"
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Mit diesem Menii rufen Sie die Hilfe zum Application auf und 6ffnen das Fehlerfenster. Uber die
Option “About...” kbnnen Sie ein Fenster aufrufen, das die Geréate und Software-Version, sowie
eine Liste mit den bestiickten Optionen des Grundgerats anzeigt.

4.2.3 Titelleiste

Programm “ANT-20" beenden!

Systemmenifeld “Maximieren”
Titel “Minimieren”
8 ANT20 - STM 1 Error Test M= E3
Application  Instruments  Measurement Configure  Print Help
D2 | FelEEEZ !;! Stopped |uum:2?s| of |I]1h:l]l]m| busy a

Bild B-14  Titelleiste

Systemmenifeld

Das Systemmeniifeld befindet sich in der linken oberen Ecke eines Fensters. Der Inhalt des
Menus variiert von Anwendung zu Anwendung. Das Systemmenu enthalt Befehle zur Fenster-
verwaltung.

Tip: Beim ANT-20SE koénnen die Hauptfenster der VIs nicht durch Doppelklicken auf das Sy-
stemmentfeld geschlossen werden. Wenn Sie auf das Systemmeniifeld doppelklicken,
wird das entsprechende Fenster zur Schaltflache verkleinert;

(Ausnahme: Fenster “ANT20 - <Application Title>").

Titel

Der Titel enthélt den Namen der geladenen Applikation, z.B.: “STM-1 Error Test”. Wenn Sie

eine neue Applikation erstellen, so wird zunachst der Titelname “Untitled” angezeigt.

Schaltflache “Minimieren”

Wenn Sie auf die Schaltflache “Minimieren” klicken, wird auf die Kompaktform des Application
Manager umgeschaltet. (Bei den anderen virtuellen Instrumenten wird das entsprechende Fen-
ster zu einer Schaltflache (Symbol) verkleinert.)

Schaltflache “Maximieren”

Die Schaltflache “Maximieren” ist bei den Hauptfenstern der VIs auf3er Funktion. Die Schaltfla-
che ist grau dargestellt.

Schaltflache “Programm ANT-20SE beenden”

Wenn Sie auf die Schaltflache “Schliel3en” klicken, wird das Fenster geschlossen und Sie ver-
lassen die Anwendung.

Die Schaltflache entspricht dem Befehl “Application / Exit”.
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5 Applikation erstellen, speichern und aufrufen

Eine Applikation wird in drei Schritten erstellt:

» Virtuelle Instrumente fiir eine Applikation auswahlen.
» Signalstruktur einstellen.
» Applikation speichern.

5.1 Virtuelle Instrumente fir eine Applikation auswéhlen

| X
Lo

Die virtuellen Instrumente fir lhre Applikation legen Sie im Dialog “Add & Remove Instruments”
des Application Managers fest; (siehe Bild B-15). Prinzipiell bestehen zwei Mdglichkeiten eine
Applikation festzulegen:

0 Sie erzeugen eine neue Applikation durch Modifikation der bestehenden Auswahl. Hierzu
rufen Sie den Dialog “Add & Remove Instruments” direkt tiber obige Symboltaste auf.
— oder —

O Sie erzeugen eine neue Applikation, ohne Berticksichtigung der bestehenden Auswahl bzw.
Vorgeschichte. Hierzu rufen Sie den Dialog “Add & Remove Instruments” Giber den Befehl
“Application / New” auf.

Dabei werden alle aktuellen Vis entfernt und die Default-Einstellung geladen.

Dialog “Add & Remove”, wenn keine ATM-Optionen eingebaut sind

Add & Remove Instruments E

Select the instruments that you want to use in your new measurement application

Schaltflachen
Instruments used “Hi nzufi]gen"
Signal Structure “Entfernen”

Instruments available

Anomaly/Defect Analyzer
Anomaly/Defect Insertion
0.172 Jitter Generator/Analyzer
Overhead Analyzer

Overhead Generator << Remove
PDH Generator/Analyzer
Performance Analysis
Pointer Analyzer

Pointer Generator

il

Lancel

Listenfeld (verfugbare VIs) Listenfeld (VIs der Applikation)

Bild B-15  Dialogfenster “Add & Remove Instruments” des Application Managers

Der Dialog ist in folgende Bereiche unterteilt:

« Listenfeld “Instruments available”; Alle verfligbaren Vls in Abhangikeit der Vorauswahl sind
aufgelistet. Bei “Application/New” sind alle VIs aufgelistet (aul3er VI “Signal Structure”).

» Listenfeld “Instruments used”: Die fir die Applikation verwendeten VIs sind aufgelistet. Bei
“Application/New” ist das VI “Signal Structure” angewabhilt.

» Schaltflachen zum Hinzufiigen und Entfernen der Vis.
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So wahlen Sie Vs fir eine Applikation aus

1. Klicken Sie im Listenfeld “Instruments available” auf das erste VI, das Sie laden wollen z.B.
auf Eintrag “Anomaly/Defect Analyzer”.
Der Eintrag wird hinterlegt.
2. Klicken Sie auf die Schaltflache “Add >>".
— oder —
Doppelklicken Sie auf den Eintrag “Anomaly/Defect Analyzer”.
Der Listeneintrag wird vom Listenfeld “Instruments available” in das Listenfeld “Instruments
used” bewegt.

3. Wiederholen Sie die Schritte 1 und 2, um weitere Instrumente Ihrer Applikation zuzuordnen.
Danach sieht das Dialogfenster “Add & Remove Instruments” z.B. so aus wie im Bild unten
gezeigt wird.

4. Klicken Sie auf die Schaltflache “OK”, wenn Sie keine weiteren VIs aufnehmen wollen.

Die Fenster der VIs “Anomaly/Defect Insertion”, “Anomaly/Defect Analyzer” und “Signal
Structure” werden geo6ffnet. Die Symbole dieser Vis werden jetzt im Hauptfenster “ANT20 -
<Application Title>" (Normalform oder “Minibar”) angezeigt. AuRerdem sind die Namen der
VIs im Meni “Instruments” aufgelistet.

Add & Remove Instruments E

Select the instruments that you want to uge in your new measurement application

Instruments available Instruments used
0.172 Jitter Generator/Analyzer Signal Structure
Overhead Analpzer Add >> | A ly/Defect Analy
Overhead Generator Anomaly/Defect Insertion

PDH Generator/Analyzer

Performance Analysis << Hemove |
Pointer Analyzer
Pointer Generator

Lancel |

Bild B-16  Dialogfenster “Add & Remove Instruments” nach dem Hinzufiigen der gewiinschten virtuellen
Instrumente (Vorauswahl “Physical Layer”)

Dialog “Add & Remove”, wenn ATM-Optionen eingebaut sind

Falls Ihr ANT-20SE eine oder mehrere ATM-Optionen (ATM-Modul, Broadband Analyzer/Gene-
rator) eingebaut hat, kdnnen Sie die virtuellen Instrumente gruppenweise im Listenfeld “Instru-
ments available” anzeigen.

Add & Remove Instruments E

Select the instruments that you want to uge in your new measurement application

— | 2 ATH Standard

" 3: ATM Advanced

Instruments available Inshomentsluzed

1: 0.172 Jitter Generator/Analyzer 0: Signal Structure

1: Overhead Analyzer Add >> | 1: Anomaly/Defect Analyzer
1: Overhead Generator 1: Anomaly/Defect Insertion
1: PDH Generator/Analyzer

1: Performance Analysis | << Remove |

Bild B-17  Kontrollfelder zur Aus- bzw. Abwahl von Instrument-Gruppen
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Je nach Anwendung erhalten Sie eine Ubersichtlichere Liste zur Auswahl der interessierenden
VIs. Bei maximaler Bestlickung kdnnen Sie unter folgenden Instrument-Gruppen wéhlen:

« Gruppe 1: “Physical Layer”; Vis der physikalischen Schicht (Standard)

* Gruppe 2: “ATM Standard™: VIs der Option “ATM-Modul” (BN 3035/90.70)

* Gruppe 3: “ATM Advanced”: VIs der Option “Broadband Analyzer/Generator”
(BN 3035/90.80)

Fur Applikationen, welche nur die physikalische Schicht betreffen, wahlen Sie z.B. die Gruppen
2 und 3 ab.

5.2 Signalstruktur eingeben

Kl

Das virtuelle Instrument “Signal Structure” nimmt eine Sonderstellung unter den Vs des
ANT-20SE ein. Bevor Sie mit Ihren Applikationseinstellungen in den verschiedenen Vls begin-
nen, mussen Sie hier diejenige Signalstruktur eingeben, an der Sie den ANT-20SE einsetzen
bzw. anschlieRen (Schnittstellenbedingungen der physikalischen Ebene).

1. Klicken Sie auf die obige Symboltaste im Application Manager, um das Instrument zu
aktivieren.
Das Fenster “Signal Structure” wird gedffnet. Im Anzeigebereich des Fensters sehen Sie die
zu diesem Zeitpunkt glltige Signalstruktur dargestellt.
:Signal Structure M= B3

Auto Time Edit Interface Laser Channel Idle Trgger Aux  Offset Help

L% (%] (@] &) mots 0000 -J[E]%] Rxofsppm_* | Lev[ = |[%]
T Y RX

VC4| [|STM1 S5TM1| ||VC4
iGUES DuT AU4
ATM electrical electrical ATM

Bild B-18  Fenster “Signal Structure”

[

2. Klicken Sie auf die obige Symboltaste im “Toolbar”.
— oder —
Klicken Sie im Menu “Edit” auf den Befehl “Signal Structure”.
Es 6ffnet sich das Dialogfenster “Edit Signal Structure - TX".

¥

Edit Signal Structure - TX E
Edit Mode SDH—— [Mapping PDH "PDH Mode — Settings

[Nomal] | [siwee ]| [ vee | [Cremedt] Iﬁ%
[ mx || |[7hough || [[stiis ]| [ wvoz ] 45M [ Unfrm. |

Replace | S5TM4 | VL2
| ITU-T ADM Tesll | STHM1 | YC12

|
I 2M Framin
241 || || External | |P|:M3|] CRC =
ATHM D53 Framin
I | I IC-Palily j

ANSI | [ stMo || | [verismuiz] &M | PLCP-ATMl D51 Fromin
Interf verun || | lzM IDS1-ESFANSI'
TX=>RX| | Electric. AU4 CONCAT. 1.5M Test Pattemn
'3 ectric. | | | | I | I PRES15 j
[ clear || | [ optical || |[ avz | || Bux |||[ s |
I 1] I |Cancel| | Info I

Bild B-19  Dialogfenster “Edit Signal Structure - TX"
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Beispiel

Das nachfolgende Beispiel zeigt die Einstellung einer Multiplexstruktur “STM-1/AU-4/VC-12/2M
framed” auf der Sender- und Empfangerseite.

3. Kilicken Sie im Bereich “Edit” des Dialogfensters “Edit Signal Structure - TX" auf die Schalt-
flache “TX".
4. Klicken Sie auf die Schaltflache “Clear”.
Die Signalstruktur der Sendeseite wird geléscht.
Klicken Sie auf die Schaltflache “ITU-T”.
6. Klicken Sie nacheinander im Dialogfenster “Edit Signal Structure - TX” auf folgende Schalt-
flachen:
- X"
- “STM1”
- “Au4”
- ‘“vCcizr
- 2M
— “Framed”
— *TX=>RX"

o

Danach sieht das Fenster “Signal Structure” folgendermafen aus:

:Signal Structure = B3

Auto Time Edit Interface Laser Channel Idle Trgger Aux  Offset Help

%] (%] (@] J&d) mcots 0000 -[E]%] Rx-ofivppm[_* | Lev[ = |[%]
T Y RX

PRBS15 2M VYC12| ||STM1 S5TM1| || WC12 2M PRBS15
P P m ALE puT FATE P P
[frm electrical electrical frm)|

Bild B-20  Fenster “Signal Structure” nach der Eingabe der Signalstruktur

7. Bestatigen Sie lhre Eingaben mit “OK”.

Um unterschiedliche Signalstrukturen fur die Sende- und Empfangsseite einzustellen, kdnnen
Sie die Signalstruktur auch getrennt fir “TX” und “RX” eingeben.

Uber die Mentis oder lber die Schaltflachen des “Toolbar” im Fenster “Signal Structure” neh-
men Sie weitere Einstellungen vor wie z.B.:

¢ Offset

* Clock Source
* Code

* USW.

AuRBerdem ist die “Mapping”- und “Channel”-Box der Signalstruktur “kontextsensitiv”. Durch
Klicken auf eines der Elemente 6ffnet sich ein spezifisches Dialogfenster (Kanaleinstellungs-
Dialog).

Die Signalstruktur wird mit zur Applikation gespeichert.

Tip: Weitere Informationen zum VI “Signal Structure” finden Sie in Kap. 2 des
Registerteils 4 oder in der betreffenden Online-Hilfe.
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5.3 Applikation speichern

I=]

Die erstellte Applikation speichern Sie im Dialog “Save Application As”. Je nach Einstellung des
Application Managers, ob Mini- oder Normalform rufen Sie den Dialog auf verschiedene Weise

auf.
O Rufen Sie den Dialog uber den Befehl “Application Save As...” des Popup-Menus auf (“Mini-
bar”).
— oder —
O Rufen Sie den Dialog Uber die Befehlsfolge “Application / Save As...” auf (Normalform).
Es 6ffnet sich das Dialogfenster “Save Application As”.
Save Application As E
T
I = Eec = = =o = |
Date Time TX RX C t
- Kommentar zur
[15.09.97 [17:33 [sTM1 vC12 2 [sTM1 vC12 2 | — R Applikation
WG fix_| Cancel |

Bild B-21  Fenster “Save Application As”

So speichern Sie eine Applikation

1.
2.
3.

Klicken Sie in das Feld “Comment”.

Geben Sie einen Kommentar zur Applikation mit der Tastatur ein, z.B. “Error Measurement”.
Klicken Sie auf “OK”.

Die Applikation wird gespeichert. In der Titelleiste des Application Managers andert sich der
Fenstertitel “Untitled” in “Error Measurement”.

Die Menubefehle “Application Save” (“Minibar”) bzw. “Application / Save” (Normalform) mo-
difizieren die aktuelle Applikation in der Datenbank.

Die MenUbefehle “Application Save As...” (“Minibar”) bzw. “Application / Save As...” (Normal-
form) legen eine neue Applikation an.

5.4 Applikation laden

Der ANT-20SE bietet die Mdglichkeit, vordefinierte Applikationen tber den Dialog “Open Appli-
cation” zu laden.

O

Rufen Sie den Dialog Uber den Befehl “Application Open...” des Popup-Menis auf (“Mini-
bar”).

— oder —

Rufen Sie den Dialog Uber die Befehlsfolge “Application / Open...” auf (Normalform).

— oder —

Dricken Sie die Funktionstaste “F3” APPL.

Es offnet sich das Dialogfenster “Open Application...”.
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Dialog “Open Application”

Der Dialog “Open Application” enthalt eine Liste mit den verfligbaren Applikationen eines Lauf-
werks (Source). Mit den Bildlaufleisten verschieben Sie die Anzeige der Liste in horizontaler
und vertikaler Richtung.

So laden Sie eine Applikation

1. Klicken Sie auf den Listeneintrag mit der Applikation, die Sie laden wollen.
Der Eintrag wird grau hinterlegt.
2. Klicken Sie auf die Schaltflache “OK”.
Die ausgewahlte Applikation wird geladen und der ANT-20SE ist sofort mel3bereit.

Source
=la =l +— Laufwerksauswabhl
09.04.97 |[14:17 2 2 WtG Framed-2M-Errortest -
09.04.97 [14:34 2 2 WG Unframed-2M-Errortest
09.04.97 [14:35 34 34 WtG Framed-34M-Errortest —
09.04.97 [14:36 34 34 WG Unframed-34M-Emortest
140 140 WG Framed-140M-Errortest ) ) )
140 140 | waG Unframed-140M-Enartest Liste der Applikationen
2 140/2 | WG MUX 2/140-Enortest
34 140734 | WG MUX 34/140-Enrortest
2 34/2 | WiG MUX 2/34-Enortest
27140 2 WG DMX 140/2-Enrortest
347140 34 WG DMX 140/34-Enortest '_.1]
L. : Bildlaufleisten
SIM64 | V¥C4 C .
% e ¥C3 #WJ | —H—— Kommentar zur Applikation
| L VCTT | Search | ok | (fur die Suche mit dem
2 Application Filter)
siMo_| |[stsacseE] |[_am | WiG Cancel |
[ocis2 | ([sisisee| [ eMps2 |

STS/0C] Ccon | Cam] Auswabhl Filterkriterium

Bild B-22  Dialogfenster “Open Application”

Mit der Funktionstaste “F5” MEASUREMENT START starten Sie eine Messung mit den vorein-
gestellten Me3parametern.

Tip: Die Verwaltung der Applikationen wird durch die Auswahl von Filterkriterien erleichtert.
Gespeicherte Applikationen werden durch folgende Merkmale unterschieden:

« Datum/Uhrzeit der Speicherung
e TX-Signalstruktur

¢ RX-Signalstruktur

*  Kommentar

Mit den Schaltflachen unter “Application Filter:” wéhlen Sie eine Signalstruktur aus, getrennt
nach Sender und Empféanger.
Es werden dann nur Applikationen angezeigt, die dieser Struktur entsprechen.

Durch die Eingabe eines Textes im Feld “Comment:” suchen Sie nach bestimmten Kommenta-
ren. Die Schaltflache “W & G” listet nur vordefinierte Applikationen mit dem Namen “W&G ...”
auf.
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6 Messen

In diesem Kapitel wird prinzipiell beschrieben, wie Sie

6.1

die Messdauer einstellen

— bei manuellem Start der Messung

— automatischem Start der Messung

Melparameter einstellen, z.B.eine Anomalie einblenden,

die Messung starten

die Messung stoppen und wie

Sie die Ergebnisse z.B. im VI “Anomaly/Defect Analyzer” anzeigen.

Weitere Sender-Parameter stellen Sie typischerweise in den Generator-VIs
(bzw.-Fenstern) ein.

Ergebnisse werden typischerweise in den Analyzer-VlIs (bzw.-Fenstern) angezeigt.
Weitere Informationen hierzu finden Sie im Registerteil 4.

Parameter einstellen

MeRdauer einstellen (Application Manager)

I=]

Die MelRdauer stellen Sie Uber den Dialog “Measurement Settings” des Application Managers
ein, z.B. 60 Sekunden.

1.

3.

4,

Rufen Sie den Dialog Uber den Befehl “Measurement Settings...” des Popup-Menis auf
(“Minibar”).

— oder —

Rufen Sie den Dialog Uber die Befehlsfolge “Measurement / Settings...” auf (Normalform).
Es o6ffnet sich das Dialogfenster “Measurement Settings”.

Aktivieren Sie hier im Bereich “Gate Time” die Optionsschaltflache “Seconds”

(Der Punkt befindet sich vor dem Eintrag “Seconds”).

Tragen Sie den Wert 60 ins Eingabefeld “Gate Time” ein, sofern dieser nicht bereits
angezeigt wird.

Klicken Sie auf “OK”.

Start-Modus
Start Mod manuell
(* Manual  Timer automatisch
Start Time
MM-DD- YY hh: mm: sz
B 7] o o Jo |+ Startzeit
Current Date | auf aktuelles Datum (Systemuhr) setzen
Gate Time —Interm. Time ——
e ] = = L .
C Daps Zwischenintervall (Ergebnisausgabe)
 Hours Gesamte Mef3dauer
" Minutes " Minutes . )
' Seconds ' Seconds Einheiten

oK I Lancel |
Bild B-23  Dialogfenster “Measurement Settings”
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Anomalie einblenden (VI “Anomaly/Defect Insertion”)

=

An

omalien oder Defekte werden im Fenster “Anomaly/Defect Insertion” eingeblendet. Das fol-

gende Beispiel zeigt eine Fehlereinblendung “TSE” (Test Sequence Error) mit einer Fehlerate
von 1076

So

1.
2.

o

=4 Anomaly/Defect Insertion

blenden Sie z.B. Anomalien ein

Aktivieren Sie das Fenster “Anomaly/Defect Insertion”.

Waéhlen Sie im Menu “View” den Befehl “Anomalies”.

— oder —

Klicken Sie im “Toolbar” auf die entsprechende Schaltflache.

Aktivieren Sie im Bereich “Anomaly” die Optionsschaltflache vor “TSE” (Test Sequence Er-

ror, Bit Error).

Aktivieren Sie im Bereich “Insertion” die Optionsschaltflache vor “continuous”.

Wahlen Sie aus dem Listenfeld “Ratio” die Anomalierate “1E-6" aus.

Klicken Sie im “Toolbar” auf die Schaltflache “ON”.

— oder —

Driicken Sie die Funktionstaste “F7” INSERTION/ANOMALY.

— Im Statusfeld des “Toolbar” des Application Managers erscheint “TX ANOMALY”

— Die Ergebnisse einer laufenden Messung werden in den Fenstern der entsprechenden
VIs angezeigt, in diesem Beispiel im Fenster “Anomaly/Defect Analyzer”.

IS E3

Inserdion  Wiew Help
¢ —— “Toolbar"
¢ CODE B3 " LP-BIP
("F " HP-REl " LP-REI
B2
 MS-REI
" TSE
_("' Rate
: —— .
 single 1E6 = Anomalierate
" bursts
" static
Bild B-24  Fenster “Anomaly/Defect Insertion”
Tip: Weitere Informationen zum VI “Anomaly/Defect Insertion” finden Sie in Kap. 3 des

Registerteils 4 oder in der betreffenden Online-Hilfe.
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6.2 Messung starten und stoppen

I=]

Uber den Application Manager kénnen Sie den MeRabauf steuern, und zwar

» die Messung manuell starten und stoppen (siehe Kap. 6.2.1)
» die Messung manuell starten und automatisch stoppen (siehe Kap. 6.2.2)
» die Messung automatisch starten und stoppen (siehe Kap. 6.2.3)

6.2.1 Messung manuell starten und stoppen

Sie kdnnen lhre Messungen manuell steuern, indem Sie die Ampeltaste im Application Mana-
ger abwechselnd driicken.

O Start-Modus “Manual” mul3 aktiviert sein, siehe Dialog “Measurement Settings”.
O Vor Beginn der Messung zeigt die Ampeltaste Grin.

Messung manuell starten

Stop
Settings ...

Bild B-25  Symbol- und Menlbefehl zum Starten der Messung

0 Klicken auf das Symbol “Ampeltaste”.
— oder —
0 Wabhlen Sie im Meni “Measurement” den Befehl “Start”.
— oder —
O Drucken Sie die Funktionstaste “F5” MEASUREMENT START.
— Die Ampeltaste wechselt auf “Rot” und der Befehl “Stop” im Menl “Measurement” wird
aktiviert.
— Die Statusanzeige Application Manager wechselt von <Stopped> nach <Running>.

Messung manuell stoppen

@ Measurement
Start
Settings ...

Bild B-26  Symbol- und Menlbefehl zum manuellen Stoppen der Messung

O Klicken Sie erneut auf die Ampeltaste.
— oder —
O Wahlen Sie im Menu “Measurement” den Befehl “Stop”.
— oder —
O Drucken Sie die Funktionstaste “F6” MEASUREMENT STOP.
— Die Messung wird gestoppt, die Ampeltaste wechselt auf “Grin”.
— Die Statusanzeige Application Manager wechselt von <Running> nach <Stopped>.
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6.2.2 Messung manuell starten und automatisch stoppen

Sie kdnnen lhre Messungen auch halbautomatisch steuern, indem Sie die Messung manuell
starten und nach Ablauf der MeRintervallzeit automatisch stoppen.

Messung steuern

1. Rufen Sie den Dialog “Measurement Settings” auf (siehe Bild B-23).
2. Geben Sie die gewilinschte Mel3zeit im Feld “Gate Time” ein, z.B. 60 Sekunden.
3. Dricken Sie “OK”, um die Eingabe zu bestatigen.

Measurement Settings | ]

Start Mode

’7(3' Manual  Timer
Start Time
MM-DD- YY hh: mm: ss

[ Js]s7] [0 Io |i’
Current Qalel

"Gale Time "Inlem. Time

= =i =

Bild B-27  Einstellung: Start-Modus (Timer)

4. Klicken Sie auf das Symbol “griine Ampel”, um die Messung zu starten.
— Die Messung wird gestartet, die Ampeltaste wechselt auf “Rot”.
— Die Messung wird automatisch gestoppt, wenn die eingestellte Gate-Zeit abgelaufen ist.

6.2.3 Messung automatisch starten und stoppen (Timer)

Sie kdnnen lhre Messungen auch vollautomatisch steuern, indem Sie den Start- und Stopp-
Zeitpunkt programmieren. Wahrend Sie den Startzeitpunkt als absolute Zeit (Datum, Uhrzeit)
vorgeben, geben Sie den Stoppzeitpunkt durch die Mel3zeit bzw. “Gate Time” vor (relative Zeit).

Messung steuern

1. Rufen Sie den Dialog “Measurement Settings” auf (siehe Bild B-23).
2. Wahlen Sie den Start-Modus “Timer”.
3. Geben Sie das gewlinschte Datum des Starts in die Felder “MM-DD-YY” ein.
— oder —
Driicken Sie die Schaltflache “Current Date”, wenn der Start heute erfolgen soll.
Geben Sie die gewiinschte Uhrzeit des Starts in die Felder “hh-mm-ss” ein.
Geben Sie die Mel3zeit im Feld “Gate Time” vor, nach der die Messung gestoppt werden soll.
6. Drucken Sie “OK”, um die Eingabe zu bestétigen.
— Die Messung wird zum vorgegebenen Zeitpunkt gestartet.
— Die Messung wird automatisch gestoppt, wenn die eingestellte MeRRzeit abgelaufen ist.

Measurement Settings | ]

Start Mode

’7(" Manual &+ Timer
Start Time
MM-DD- YY hh: mm: ss

[ Js]s7] [0 Io |i’
Current Qalel

"Gale Time "Inlem. Time

= =i =

o s

Bild B-28  Einstellung: Start-Modus (Timer), Start Time und Gate Time
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6.3 Ergebnisse anzeigen, z.B. Anomalien

Frn

Ergebnisse werden in verschiedenen virtuellen Instrumenten angezeigt (siehe Analyzer-Vis im
Registerteil 4).

Stellvertretend sei an dieser Stelle das Virtuelle Instrument “Anomaly/Defect Analyzer” erwahnt,
mit dem Sie Anomalien oder Defekte darstellen. Es zeigt Zwischenergebnisse und Endergeb-
nisse der Messung an.

O Klicken Sie auf das obige Symbol dieses VIs im Application Manager.
Das VI “Anomaly/Defect Analyzer” wird in den Vordergrund gebracht.

Auswahl der Darstellungsart

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer —
Wiew | Seftings  Cursor  Filter Zoom  Help ﬁ [l]] ;'ﬁ:
[ [E] (W« <D D] [Z12] (7] : ]
T B — — W Histogramm
3] (Graph) Tabelle | Summarisch
" Defects Al User (Tab|e) (Summary)
Code [] I - | .
FAS-STM - ¥ | Z&hlergebnis
B1 I
B2 o (Num)
MS-REI [
AU-PJE
AU-HOF
B3 :: =
 Anomalies ¥ Defects @Al C User
HO-LIHE H d
LOS ! [ ] ] 1
LTI i i
LOF-STM
QOF
MS-AIS B
AU-AIS ! I
AlL1 0P ; : : : : v ILI
oo 10 20 30 40 50 oo
Date: 24.02.97 Time: 18:16:34 Timebasze: sec
|BIT I I

Bild B-29  Beispiel einer Ergebnisanzeige im Fenster “Anomaly/Defect Analyzer”
(View “Graph”)

Filter einstellen

Mit dem Befehl “User Filter ...” im MenU “Filter” kdnnen Sie das Fenster “User Filter” 6ffnen.
Hier kbnnen Sie Filtereinstellungen vornehmen, so daf? nur bestimmte Anomalien oder Defekte
angezeigt werden. Das Filter ist wirksam, wenn die Optionsschaltflache “User” in der jeweiligen
Darstellungsart aktiviert ist. Filtereinstellungen kénnen nur im “STOPPED"-Zustand geandert
werden.

Cursor positionieren (View “Graph”/“Table”)

Mit dem Befehl “Goto ...” im MenU “Cursor” kbnnen Sie den Cursor auf einen bestimmten Zeit-
abschnitt in der Ergebnisliste setzen. Im Meni “Cursor” befinden sich aul3erdem noch weitere
Befehle, um den Cursor zu positionieren.

Ergebnisse ausdrucken (View “Table”/*Num”)

Mit dem Befehl “Print ...” im Menii “Print” kénnen Sie Ergebnisse ausdrucken, wenn ein exter-
ner Drucker an Buchse [05] oder [06] angeschlossen ist (siehe Kap. 9.3.1, Seite B-38).
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Ergebnisse exportieren (View “Table”/“Num”)

Mit dem Befehl “Export ...” im Men “Print” werden Ergebnisse in eine Datei exportiert (CSV-
Format). Diese Datei kdnnen Sie mit jedem Textverarbeitungs- oder Tabellenkalkulationspro-
gramm bearbeiten (siehe hierzu auch Kap. 9.3.2, Seite B-39).

Auflésung der Anzeige einstellen (View “Graph”)

Mit den Befehlen im Meni “Zoom” kénnen Sie die Auflésung der Ergebnisanzeige einstellen.
Der eingestellte Zeitabschnitt wird automatisch in die Darstellungsart View “Table” tbernom-
men, wenn Sie diese Darstellungsart einschalten.

Weitere Ergebnisse werden in den Fenstern anderer VIs angezeigt.

Tip:  Weitere Informationen zum VI “Anomaly/Defect Analyzer” finden Sie in Kap. 4 des
Registerteils 4 oder in der betreffenden Online-Hilfe.
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7 Online-Hilfe

Zu jedem VI-Fenster kdnnen Sie eine eigenstandige Online-Hilfe aufrufen.
Uber die Online-Hilfe erhalten Sie schnell Informationen tiber eine Aufgabe, eine Funktion, ei-
nen Befehl oder einen Parameter.

7.1  Online-Hilfe aufrufen

So rufen Sie die Online-Hilfe auf

O Dricken Sie die “F1"-Taste.
— oder —

O Wabhlen Sie im Menu “Help” den Befehl “Contents” aus.
—oder —

O Klicken Sie im “Toolbar” auf das “?".

Uszing Help | '
Contents I:E

Show Error ‘wWindow
Ahout

Bild B-30  Befehle und Tasten zum Aufrufen der Online-Hilfe

7.2 Hilfethema aufrufen

O Klicken Sie auf den griin unterstrichenen Begriff in Textpassagen, zu dem Sie detaillierte In-
formationen winschen.
— oder —

O Klicken Sie auf den kontextsensitiven Bereich in Bildern, sofern explizit darauf hingewiesen

wird.

7.3  GroRRe des Hilfefensters optimieren

Nach dem Aufrufen der Online-Hilfe bedeckt die Hilfeseite zunachst den ganzen Bildschirm. Sie
kénnen die GroRe des Hilfe-Fensters verkleinern und die Position verschieben.

Wenn Sie das Hilfe-Fenster sehr klein wéhlen, wird der Hilfetext zum Teil verdeckt. Es erschei-
nen dann am rechten und am unteren Rand des Fensters Bildlaufleisten, mit denen der Text ge-
scrollt werden kann.

Tip: Falls Sie das Hilfefenster verkleinern, um gleichzeitig das Mel3programm anzuzeigen,
wabhlen Sie die Schriftart “Klein” (Meni “Optionen)”. Damit nutzen Sie die verfigbare Fla-
che des Hilfefensters optimal aus.
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8 Hinweise zur Bedienung der Fenster

8.1 Fenster der Applikation anordnen

Die Anzahl der Virtuellen Instrumente in lhrem ANT-20SE ist abhéngig von der installierten
Soft- und Hardware. Die einzelnen VIs sind in Applikationen eingebunden, die Sie im Applica-
tion Manager erstellen und verwalten. Nach dem Laden einer Applikation werden auf dem Bild-
schirm alle Fenster der Vis geoffnet, die zu einer Applikation gehoren. Uber diese Fenster und
Uber weitere Dialogfenster stellen Sie die Parameter der einzelnen VIs ein. Dialogfenster 6ffnen
sich, wenn Sie auf bestimmte Schaltflachen klicken oder bestimmte Menubefehle in den VI-
Fenstern auswahlen.

Tip: Da die Anzeigeflache des Monitors begrenzt ist, sollten Sie alle VI-Fenster, die nicht be-
notigt werden, zu Schaltflachen verkleinern (Schaltflache “Minimieren”).
Sie kdnnen jederzeit ein VI-Fenster wieder vergréRern
- wenn Sie auf die entsprechende Symboltaste im Application Manager klicken, oder
- wenn Sie auf die entsprechende Schaltflache am unteren Bildschirmrand klicken.

{E ANT20 - Untitled =1 x|
Application  [nstruments  Measurement Configure  Print Help

=REl=E |8 | BT [00m:27s | of [01h:00m | busy

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer
“iew Setlings Cursor Filler Zoom Help

T =mmrsl CIKICICIEEE
A li 1| u ] I

Defects ] I

— VI: Application Manager

a (Normalform)

VI: Anomaly/Defect Insertion

" Defects @Al C User
Code [] i
FAS-5TM |
B4
B2
MS_REI 1
AU-PJE
AU-HDF
Ri "
 Anomalies * Defects @Al C User
HO-LINE i
LOS ! 1 ]
LTI i
LOF-STM
0OF
MS-AIS
AU-AIS
All-l OP . . . . ' . :
o 10 20 30 40 50 on
Date: 24.02.97 Time: 18:16:34 Timebase: sec
[BIT [ e
|

#listart| "BSignal Stucture | [E] ANT20 - Uniiled [E= Anomaly/Defect An [Z | Anomaly/Defect Inserlon ||, 1226—— Task bar

VI: Anomaly/Defect Analyzer
VI: Signal Structure
zu Schaltflachen verkleinert

Bild B-31  Bildschirmdarstellung der virtuellen Instrumente
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8.2 Haufig vorkommende Bedienelemente

Nach Anwahl eines Meni- oder Symbolbefehls erscheint ggf. ein Dialogfenster fur weitere Ein-
stellungen im Vordergrund. Bei Bedarf kann ein Dialogfenster gleichzeitig mit einem Anzeige-
fenster gedffnet sein, um z.B. wahrend einer Messung Ergebnisse anzuzeigen und im
Dialogfenster Parameter online zu verandern.

Die haufig vorkommenden Bedienelemente bei Dialogfenstern sind am Beispiel des Dialogs
“User Filter” (VI “Anomaly/Defect Analyzer) erklart.

55 Anomaly/Defect Analyzer ==

Wiew Seftings Cursor Filter Zoom Help
T =EEPs K« <« ] [Z]2][7]
i ] I .

] ]

Al C User

Optionsschaltflachen

] - =
fUserFiter B
B1 A li -~ Defects F I
B2 |
MS-REI Code [TIM-34 -
AUPJE FAS-STH P SOH
— B1 AIS-8
|__AU-HDF | B2/5UM LOF-8 HP
k] —. | |M5-REI RDI-8
" Anomalies| |AU-PJE AlS-2 LP
WOLME [ | a2 ATM — Dialogspezifische
H——————| [HP-REI LOF-45 A
m | A 4 iy PDH Schaltflachen
5 | [Fas-a5 AlS-45 Set all
00F ' P-Bit IDLE-45 _Setal |
MS_AIS ) | |cr-Bit YELL-45 Unset all
Moms | |AEias LoFi5 _Unsett |
Alll OP ) i TSE 00F-1.5 )
o 10 e | Standard-Schaltflachen:
Date: 24.02 ek = . .
= AIS B4k [__ok +— Eingabe bestatigen
_ W Count>= [5 -7 BBt > cancel | Fingabe abbrechen

Kontrollifeld Eingabefeld Listenfeld

Bild B-32  Dialogfenster mit haufig vorkommenden Bedienelementen

Optionsschaltflache

Optionsschaltflachen sind in Gruppen zusammengefalit. Aus jeder Gruppe kann nur eine
Schaltflache aktiviert werden. Die ausgewahlte Option ist durch einen schwarzen Punkt ge-
kennzeichnet. Schaltflachen von nichtaktiven Optionen sind leer.

Schaltflache

Durch Druicken der Schaltflache oder Taste wird eine Aktion direkt eingeleitet.

Bei Schaltflachen mit Funktion “Toggle” bleibt die Taste nach dem Anklicken gedriickt, gleich-
zeitig wechselt sie ihre Beschriftung (z.B. von “OFF” auf “ON”"). Nach erneutem Anklicken wird
die Taste wieder geldst und die Funktion geht in ihren Ursprungszustand (z.B. “OFF”) zurtck.

Kontrollfeld

Uber Kontrollfelder lassen sich zusatzliche Optionen ein- oder ausschalten. Die ausgewéhlte
Option ist durch ein “Hakchen” markiert.

Listenfeld

Ein Listenfeld enthalt i.allg. einen oder mehrere Eintrage, die sortiert sind. Ein aktueller Eintrag
wird per Mausklick aktiviert. Ein Rollbalken erscheint neben dem Listenfeld, wenn die Liste
mehr Eintrage enthalt, als das Fenster darstellen kann.
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Eingabefeld

Feld zur Eingabe von alphanumerischen Zeichen (Parameterwerte, Namen). Bei der Eingabe
von numerischen Werten werden die Wertebereiche des jeweiligen Parameter Gberprift. Un-
gultige Parameterwerte werden ignoriert.

Wichtig: Eingaben sind erst dann tbernommen, wenn der Cursor im Eingabefeld nicht mehr
blinkt. Dieser Zustand wird erreicht, wenn per Mausklick oder durch Dricken der “TAB"-Taste
auf ein anderes Eingabefeld gewechselt wurde.

Die Zeicheneingabe kénnen Sie lber die Geratetastatur oder alternativ Gber das Fenster “Key-
board” vornehmen. Im letzteren Fall muf3 vorher die Option “Keyboard On” aktiviert sein.
Schaltflache “OK”

Mit der Schaltflache “OK” werden die Parameter-Eingaben bzw. -Anderungen iibernommen
und der Dialog geschlossen.

Schaltflache “Cancel”

Mit der Schaltflache “Cancel” wird der Dialog ohne Ubernahme der Anderungen geschlossen.

Schaltflache “CLOSE” (nicht abgebildet)

Enthalt ein Dialogfenster eine Schaltflache “CLOSE”, anstatt der beiden Schaltflachen “OK” und
“Cancel”, bedeutet dies, daR Parameter bereits bei der betreffenden Eingabe bzw. Anderung
(vgl. Eingabefeld) ibernommen werden. “CLOSE” schlief3t lediglich das Dialogfenster.

Keyboard

Bei aktiviertem Keyboard kdnnen Sie numerische Parameterwerte eingeben. Sobald Sie ein
Dialogfenster 6ffnen, das Eingabefelder enthélt, wird das Fenster “Keyboard” getffnet.

Bei der Eingabe im Hexadezimalcode sind die Buchstabentasten zusétzlich freigegeben.

Mit der Taste “OK” Uibertragen Sie den aktuellen Wert im Eingabefeld des Keyboards in das Ein-
gabefeld des Dialogfensters. Das Eingabefeld des Dialogfensters muf3 vorher selektiert sein.

Das Fenster “Keyboard” verschwindet wieder, wenn Sie das Dialogfenster schlieRRen.

|149.?B —— Eingabefeld

0| | 7| ewwp—Loschen "gesamt"

& 2] & | [L«—Léschen "Dezimalschritt"
7| 8| 8| [La}—Inkrementieren
4| 5| 8| [L# }+— Dekrementieren
ilil ﬂl——E vor Exponent

ll E E &l—— Eingabe bestéatigen

Bild B-33  Fenster “Keyboard” zur Eingabe numerischer Parameterwerte
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9 Ergebnisse drucken, exportieren

Einen externen Drucker schlieen Sie an die parallele Schnittstelle Buchse [05] oder an die se-
rielle Schnittstelle Buchse [06] an.

MeRergebnisse kénnen nur ausgedruckt oder exportiert werden, wenn alle laufenden Messun-
gen beendet sind.
Drucken aller Endergebnisse aus dem Application Manager

Im Application Manager kdnnen die verfigbaren Endergebnisse der gedffneten virtuellen In-
strumente zusammengefal3t gedruckt werden.

Folgende virtuelle Instrumente kénnen Ergebnisse liefern:

Virtuelles Instrument Ergebnisse
Signal Structure Optischer Pegel (Bereich)
Offset (Bereich)

Anomaly/Defect Analy- | Ergebnisse, die in der Darstellung "Num" zur Verfugung stehen
sis

Performance Analysis Performance-Ergebnisse der momentan gewahlten Auswertung und
zugehdorige Einstellwerte

Jitter 0.172 Jitter-Messung:
(Jitter 0.171) Jitter peak - peak max
Jitter + peak max
Jitter - peak max
Phase Hits pos. count
Phase Hits neg. count

Wander-Messung:
MTIE-Endergebnis

Zu den Ergebnissen gehdorige Einstellwerte

Tabelle B-5 Méogliche Ergebnisse fiir den Ausdruck mit dem Befehl “Print all ...”

Alle anderen virtuellen Instrumente stellen keine Ergebnisse fur den Ausdruck zur Verfligung.

Nicht verfiigbare Ergebnisse werden auf dem Ausdruck mit * gekennzeichnet.

Druck- und Exportfunktionen in den virtuellen Instrumenten
In folgenden virtuellen Instrumenten kdnnen MefRRergebnisse ausgedruckt werden:

* Anomaly/Defect Analyzer

* Pointer Analyzer

» Performance Analysis

* ATM Traffic Analyzer (Option BN 3035/90.70 bis 90.77)

» Jittergenerator/Analyzer (Option BN 3035/90.60 bis 90.69)
* ATM Test Results (Option BN 3035/90.80)

» ATM Test Control (Option BN 3035/90.80)
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9.1 Drucker installieren

Wenn Sie einen Drucker verwenden, dessen Treiber noch nicht auf dem ANT-20SE installiert
ist, so installieren Sie zunachst den Druckertreiber.

Sie kdnnen den Druckertreiber von Windows 95 installieren, wenn dieser dort vorhanden ist.
Die Druckertreiber befinden sich im Verzeichnis C:\WIN95.SUP.

Wir empfehlen lhnen jedoch, den Treiber zu installieren, der zusammen mit dem Drucker gelie-
fert wurde. Installieren Sie moglichst die neueste Version des Druckertreibers. Die neueste Ver-
sion eines Druckertreibers kénnen Sie in den meisten Fallen auch von der Homepage eines
Druckerherstellers Uiber das Internet herunterladen.

Druckertreiber auf dem ANT-20SE installieren

1. Doppelklicken Sie auf das Symbol fur “My Computer” auf dem Desktop.
Es offnet sich das Fenster “My Computer”.

2. Doppelklicken Sie auf das Verzeichnis “Printer”.

Es o6ffnet sich das Fenster “Printer”.

Doppelklicken Sie auf das Symbol “New Printer”.

4. Installieren Sie den Druckertreiber.

w

B-36 Grundlagen der Bedienung



(5
(R

Grundgerat, SDH-Version ﬂg

MenuU “Print” — Application Manager

Im Menu “Print” des Application Managers drucken Sie die verfigbaren Mef3ergebnisse der ge-
offneten virtuellen Instrumente zusammengefalit aus.

Print all ...
Print Headers. ..

Bild B-34  Menu “Print” des Fensters “ANT20 - <Application Title>"

Ergebnisse drucken

1. Wahlen Sie im Men( “Print” den Befehl “Print all ...".
Der Printerdialog des Standarddruckers wird gedffnet.

2. Nehmen Sie bei Bedarf Einstellungen vor.

3. Starten Sie den Druckvorgang.

Dialog “Print Headers”

—— | WDate/Sign:  [09.10.1997 |

—— |V Print Signal Structure on First Page

—— ¥ Comment: First t after

Im Dialog “Print Header” legen Sie Informationen fest, die mit den aktuellen Ergebnissen aus-
gedruckt werden sollen. Im einzelnen finden Sie hier Eingabefelder fiir:

» Firmenlogo, das als Bitmap (*.BMP- oder *.DIB-File) in einem Verzeichnis hinterlegt ist
» zugrundeliegende Signalstruktur
— in grafischer Form, wenn das VI “Signal Structure” geladen ist
— in Textform, wenn das VI “Signal Structure” nicht geladen ist
» Kopf des Druckerprotokolls mit identifizierenden Daten zur Messung:
Inventar-Nr. des Gerats, Kunde, Prifling, verantworliche Person und Datum
» Kommentartext (Besonderheiten zur Messung)

Das Logo wird unter Beibehaltung seines Hohen-/Breitenverhdltnisses auf eine feste Héhe um-
formatiert und auf allen Seiten mit ausgedruckt. Die anderen Elemente erscheinen nur auf der
ersten Seite.

Filename des Bitmap Verzeichniswahl (fir Bitmap)

Print Headers =]
Vv Company [ogo:l  [COMPANY_EMP I I Biolse ] [ ox ]
—— | M Header Text: [Wavetek Wandel Goltermann Test Report = Uberschrift!
Test! :.. y [030575004 | Inventar Nr. des Geréats
C Name:  [HyperN =l Kunden-Namel
Test Obiect [SDH Cuss Connect 4x16LM = Pruflingsbeschreibung®
Tester Name: [K- Miller = Name des Testers!

Datum, Unterschrift

Kommentartext

Markierte Elemente
im Ausdruck enthalten

Bild B-35  Dialog “Print Headers”
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9.3 Menu “Print” — Virtuelle Instrumente

In dem Meni “Print” innerhalb der virtuellen Instrumente drucken Sie Ihre MelRergebnisse aus
oder exportieren diese zur Weiterverarbeitung mit anderen Programmen.

Print...
Frint Headers...
Printer Setup...

Export...
Expaort Setup...

Bild B-36 Menu “Print” — virtuelle Instrumente

9.3.1 Ergebnisse drucken

Die Ergebnisse sollen auf dem standardmaRig eingestellten Drucker ausgegeben werden.

1. Wahlen Sie im Menu “Print” den Befehl “Print...".
Der Dialog “Print” wird geoffnet (siehe Kap. 9.3.1.1).
Driicken Sie die Schaltflache “Headers...”
Der Dialog “Print Headers” wird geoffnet (siehe Kap. 9.3.1.2):
Markieren Sie die Elemente in den Kontrollfeldern, die ausgedruckt werden sollen.
Wahlen Sie die gewiinschten Zusatzinformationen aus den Listenfeldern.
Tragen Sie aktuelle Kommentare in das Eingabefeld ein.
Bestatigen Sie die Eingaben mit “OK”.
Sie kehren in den Dialog “Print” zurtick.
Geben Sie bei Bedarf die Druckqualitdt und die Anzahl der Kopien ein.
8. Ldsen Sie den Druckvorgang Uber die Taste “OK” aus.
Das Protokoll wird auf dem Standarddrucker ausgegeben. Die Inhalte des aktivierten Ergeb-
nisfensters werden zusammen mit den Zusatzinformationen ausgedruckt.
Abhéngig von der Anzahl der Ergebniswerte werden eine oder mehrere Seiten gedruckt.

N

R

N

9.3.1.1 Dialog “Print”

Im Dialog “Print” I6sen Sie den Druckvorgang aus. Bei Bedarf kbnnen Sie vorher folgende Op-
tionen wahlen:

e Auswahl und Eingabe von Zusatz- bzw. Headerinformationen uber Sub-Dialog
e Auswahl des Druckers, Papierformat usw. tiber Sub-Dialog

e Auswahl der Druckqualitét

¢ Anzahl der Kopien

Printer: E'__e‘_:_a]u;l Printer [HP DeskJet 500 on : Druc k starten!
—Head Cancel | .
geWahIte —_— 4 Company Logo SUb-DIal.Oge Oﬁn_en'
Zusatz- Header Text %I_ Headerinformationen
information Signal Structure Setup. [ Wabhl von alternativen Druckern
Comment Help |
Print Quality: 300 dpi j LCopies:

[ Collate Copies

Bild B-37  Dialog “Print”
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9.3.1.2 Dialog “Print Headers”

Siehe auch Bild B-35, Seite B-37.

Im Dialog “Print Header” legen Sie Informationen fest, die mit den aktuellen Ergebnissen aus-
gedruckt werden sollen. Im einzelnen finden Sie hier Eingabefelder fir:

* Firmenlogo, das als Bitmap (*.BMP- oder *.DIB-File) in einem Verzeichnis hinterlegt ist
» zugrundeliegende Signalstruktur
— in grafischer Form, wenn das VI “Signal Structure” geladen ist
— in Textform, wenn das VI “Signal Structure” nicht geladen ist
» Kopf des Druckerprotokolls mit identifizierenden Daten zur Messung:
Inventar-Nr. des Geréats, Kunde, Prifling, verantworliche Person und Datum
« Kommentartext (Besonderheiten zur Messung)

Das Logo wird unter Beibehaltung seines Hohen-/Breitenverhaltnisses auf eine feste Ho6he um-
formatiert und auf allen Seiten mit ausgedruckt. Die anderen Elemente erscheinen nur auf der
ersten Seite.

9.3.1.3 Dialog “Printer Setup”

Im Standard-Windows-Dialog “Printer Setup” wahlen Sie folgende Einstellungen:

» aktueller Drucker
» Papierformat
» weitere Optionen uber den Sub-Dialog “Optionen”

Sub-Dialog “Optionen”

In diesem Sub-Dialog des “Printer Setup”-Dialogs wahlen Sie folgende Grundeinstellungen:

* Normal ausdrucken oder umleiten in Postscript-Datei
» Papierréander
* Vorspann ein/aus

9.3.2  Ergebnisse exportieren

Zu Archivierungszwecken oder zur Weiterverarbeitung der MeRergebnisse kénnen Sie diese in
ein spezielles Zielverzeichnis oder auf eine Diskette kopieren.

1. Wahlen Sie im Menu “Print” den Befehl “Export...".
Der Dialog “Save As” wird gedffnet (siehe Kap. 9.3.2.1).

2. Wahlen Sie das Zielverzeichnis, in das die Ergebnisdatei exportiert werden soll
(Legen Sie eventuell vorher eine Diskette ein).

3. Wahlen Sie den Dateityp der Zieldatei.

4. Dricken Sie die Taste “OK”, um den Exportvorgang zu starten.

Der Dateityp 1&Rt sich tiber den Dialog “Export Format” &ndern (siehe Kap. 9.3.2.2).
Die Wahl des Dateityps hat keinen EinfluR auf den Inhalt der Datei.
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9.3.2.1 Dialog “Save As”

In diesem Dialog definieren Sie, in welche Datei die Mel3ergebnisse exportiert werden sollen.
Die exportierten Daten lassen sich mit anderen Programmen weiterverarbeiten z.B. mit einem
Tabellenkalkulations-Programm.

Die Daten werden im CSV-Format exportiert (Comma Separated Values). Die einzelnen Daten
sind durch ein Listentrennzeichen getrennt. Das Listentrennzeichen kénnen Sie in einem wei-
teren Dialog “Export Format” wahlen.

Dateiname Zielverzeichnis
e pane. e ok -+ Exportvorgang starten!
eusert |
— =T 1 — Cancel
=5 userl Help |
Save file as type: Drives:
|csv Files (.csv) =l | = e haddrive =l

Dateityp

Bild B-38  Standard-Windows-Dialog “Save As” zum Exportieren von Ergebnissen

9.3.2.2 Dialog “Export Format”

In diesem Dialog wéahlen Sie ein Listentrennzeichen aus, das beim Export der Daten verwendet
wird. AuRBerdem bestimmen Sie das Dezimaltrennzeichen bei Dezimalzahlen. Sie passen so
die Export-Datei an die Erfordernisse Ihres Tabellenkalkulationsprogramms an.

Bei Mel3ergebnissen mit Zeitdauerangaben kann das Zeitdauerformat ausgewahlt werden,
z.B. “hh:mm:ss,ts”.

Mit der Schaltflache “Defaults” werden die aktuellen Einstellungen von Windows tibernommen.
Diese Einstellungen sind zweckmaRig, wenn Sie auf lnrem ANT-20SE z.B. MS Excel installiert
haben. Die mit “Defaults” exportierten Daten kdnnen dann direkt in MS Excel importiert werden.
Beim Import auf einem anderen Windows-PC kann dessen Konfiguration in “Control Panel” /
"Regional Settings” abgelesen oder geandert werden.

Listentrennzeichen Dezimaltrennzeichen

Export Format

Decimal 5
* Dot
" Comma
 Comma
. Defaults |
D format:
& hh:mm:ss,ts [ 1710 sec resolution]
" hh:mm:ss
 gs.ts [in seconds] Cancel |

Zeitdauerformat

Bild B-39  Dialog “Export Format”
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9.4  Druckfunktion “Screen Dump” (Bildschirmkopie)
Um eine Bildschirmkopie auszudrucken, muf3 ein externer Drucker angeschlossen sein.

So drucken Sie den aktuellen Bildschirminhalt aus

O Dricken Sie die Funktionstaste “Prt Sc” auf der Frontseite des ANT-20SE
(siehe Bild B-1, Seite B-1; Tastenfeld IV).
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10 Verhalten des ANT-20SE bei Netzausfall

10.1 Backup-Datensatz

Nach dem Start einer Messung erzeugt der ANT-20SE jede Minute einen Backup-Datensatz.
Dieser Datensatz enthdlt alle Parameter der Messung und die bis dahin eingelaufenen Mel3er-
gebnisse der einzelnen VIs. Mit dem Backup-Datensatz kann der ANT-20SE nach dem Ende
eines Netzausfalls die Messung fortsetzen. Der erste Backup-Datensatz liegt etwa 10 bis 15
Sekunden nach dem Start einer Messung vor. Messungen, fur die noch kein Backup-Datensatz
erstellt wurde, kdnnen nach dem Ende des Netzausfalls nicht fortgesetzt werden.

Die Netzausfallzeit wird als “No-Power”-Alarm gespeichert und angezeigt, wenn ein Backup-
Datensatz erzeugt wurde.

Ausnahmen

Fur automatische Mel3ablaufe (Autoconfiguration, MTJ, JTF ...) werden keine Backup-Daten-
satze erzeugt.

Eine Wander-Messung ist kein automatischer Mef3ablauf. Die Wander-Messung wird deshalb
nach dem Ende des Netzausfalls fortgesetzt.

Die “Intermediate”-Auswertung beginnt nach dem Ende des Netzausfalls neu. Die “Interme-
diate”-Intervalle sind dann nicht mehr synchron zur Absolutzeit.
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10.2 Beispiele

10.2.1 Manuell gestartete Messungen

Manueller erster Backup-Datensatz
Start (ca 15 Sekunden nach dem Start verfugbar) Stopp

| | !
! ! ' Zeit —»

Kein Restore-Start

1 |- |
1 1 Kein Restore-Start
2. '—» 1 !

Restore-Start

I »

—

v

4. |

u Dauer des Netzausfalls

Bild B-40  Beispiele fur das Verhalten des ANT-20SE bei Netzausfall (manuell gestartete Messungen)

1. Das Netz fallt aus, bevor der erste Backup-Datensatz erstellt wurde:
Nach dem Ende des Netzausfalls wird die Messung nicht fortgesetzt.
Sie erkennen selbst einen Netzausfall innerhalb der ersten 15 Sekunden nach dem Start ei-
ner Messung. In dieser Zeit liegt noch kein Backup-Datensatz vor. Sie miissen die Messung
selbst neu starten.
Es wird kein “No-Power”-Alarm angezeigt.

2. Das Netz féllt aus, bevor der erste Backup-Datensatz erstellt wurde. Der Netzausfall dauert
aber wesentlich langer:
Nach dem Ende des Netzausfalls wird die Messung nicht fortgesetzt.
Da der Netzausfall innerhalb der ersten 15 Sekunden erfolgt ist, konnte kein Backup-Daten-
satz erstellt werden. Es ist kein “Restore-Start” moglich. Sie mussen die Messung erneut
starten. Die Netzausfallzeit reicht hier beinahe bis zum reguléaren Stopp der Messung. Es
wird kein “No-Power”-Alarm angezeigt.
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3. Das Netz fallt aus, nachdem ein Backup-Datensatz erstellt wurde:
Nach dem Ende des Netzausfalls wird der letzte Backup-Datensatz geladen. Die Daten wer-
den aufbereitet und die Messung wird fortgesetzt.
Der Zeitraum vom Erstellen des letzten Backup-Datensatzes bis zum “Restore-Start” der
Messung wird als “No-Power’-Alarm gekennzeichnet und in den wiederaufgesetzten Mel3-
werten entsprechend bericksichtigt. Aus den im letzten Backup-Datensatz gespeicherten
Werten wird die urspriingliche Stoppzeit berechnet und die wiederaufgenommene Messung
So gestartet, dald sie zum urspriinglichen Stoppzeitpunkt beendet ist (“Restore-Start”).
Der “No-Power”-Alarm wird in der “Elapsed Time” berlicksichtigt. Am Ende der Messung gilt:
“Elapsed Time” = “Gate Time".

4. Das Netz fallt aus, nachdem ein Backup-Datensatz erstellt wurde. Das Ende des Netzaus-
falls liegt aber auRerhalb der regularen Mef3zeit:
Da ein Backup-Datensatz vorliegt, wird dieser nach dem Ende des Netzausfalls geladen.
Die Daten werden aufbereitet und es werden Endergebnisse erzeugt (die Messung wird be-
endet). Dabei wird der Zeitraum vom Auftreten des Netzausfalls bis zum reguléaren Stopp-
zeitpunkt als “No-Power”-Alarm gekennzeichnet. Die “No-Power”-Zeit bis zum
Stoppzeitpunkt wird in der “Elapsed Time” berlicksichtigt, daher gilt: “Elapsed-Time” =
“Gate-Time”.

10.2.2 “Timer’-gestartete Messungen

Wenn Sie fur eine Messung eine Startzeit eingeben, die in der Vergangenheit liegt, so startet
der ANT-20SE sofort eine Messung mit der eingestellten Gatezeit, sobald Sie die Funktionsta-
ste “F5” MEASUREMENT START driicken. Dieses Verhalten ist unabhéngig vom Netzausfall-
verhalten.

Nach einem Netzausfall werden “Timer’-gestartete Messungen folgendermaf3en behandelt:
Der ANT-20SE errechnet die Restlaufzeit bis zum urspringlichen Stopp der Messung aus den
Konfigurationsparametern. Die wiederaufgenommene Messung wird mit dieser Restlaufzeit ge-
startet.
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Timeraktivierung  Timerstart Stopp
| |
! . IZeit—>
regulare Messung

N — g
|
! tatséchlicher Start
|

2. ‘

| tatsachlicher Start

|

|

‘ |

|

| |

| |

|

‘ - -

|

| |

| I

| _ |
3.

| |

| I

| |

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|
4 _
| Restore-Start !
; . |
|
| |
| |
| - \
6. | =

u Dauer des Netzausfalls

Bild B-41  Beispiele fur das Verhalten des ANT-20SE bei Netzausfall (“Timer’-gestartete Messungen)

1. Der Netzausfall féllt in die Zeit zwischen der Timeraktivierung und dem Timerstartzeitpunkt:
Der Netzausfall hat keine Auswirkung.
Da noch kein Backup-Datensatz mit gultigen Daten erstellt werden konnte und der physika-
lische MefRstart in der Zukunft liegt, wird die Messung beim Ende des Netzausfalls ganz nor-
mal mit aktiviertem Timer neu eingestellt. Es wird kein “No-Power”-Alarm erfaf3t und
dargestellt.

2. Der Netzaufall iberdeckt den aktivierten Timerstart:
Beim Ende des Netzausfalls wird die Messung sofort asynchron gestartet und mit der Rest-
laufzeit bis zum urspriinglichen Stopp durchgefuihrt. Der Stoppzeitpunkt ergibt sich aus dem
eingestellten Timerstart plus der eingestellten Gatezeit. Der “No-Power”-Alarm wird erfaf3t
und eingetragen. Die Dauer des “No-Power’-Alarms ist die Zeitdifferenz zwischen Timerstart
und tatsachlichem Start. Da der “No-Power”-Alarm vom Beginn des eingestellten Timer-
starts gezahlt wird, gilt am Ende der Messung “Elapsed Time” = “Gate Time”.

3. Gleicher Fall wie 2., die Netzausfallzeit dauert aber wesentlich langer:
Die Netzausfallzeit reicht hier beinahe bis zum regularen Stopp der Messung.
Obwohl zum Stoppzeitpunkt die “Elapsed Time” gleich der “Gate Time” ist, kann die effektive
Mel3zeit sehr gering sein.
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4. Der Netzausfall iberlagert die komplette Mel3zeit:
Nach Ende des Netzausfalls stellt der ANT-20SE fest, daf? kein Backup-Datensatz mit guilti-
gen Daten gespeichert wurde und daR3 die regulére Stoppzeit schon abgelaufen ist. Daher
wird die Messung nicht mehr gestartet.
Der ANT-20SE merkt sich beim Aktivieren der “Timer’-gesteuerten Messung den errechne-
ten Stoppzeitpunkt und vergleicht diesen beim Ende des Netzausfalls mit dem aktuellen Da-
tum und der aktuellen Uhrzeit. Deshalb kann auch Startzeit, “No-Power”-Dauer und
Stoppzeit eingetragen werden.

5. Das Netz féallt wahrend einer “Timer’-gestarteten Messung aus. Das Ende des Netzausfalls
liegt innerhalb der reguléren Mel3zeit:
Da ein Backup-Datensatz wéhrend der laufenden Messung erstellt werden konnte, wird die-
ser Backup-Datensatz nach dem Ende des Netzausfalls geladen. Die Daten werden aufbe-
reitet und die Messung wird fortgesetzt. Dabei wird der Zeitraum vom Erstellen des letzten
Backup-Datensatzes bis zum “Restore-Start” als “No-Power”-Alarm gekennzeichnet und in
den wiederaufgesetzten MeRwerten entsprechend beriicksichtigt. Die “No-Power”-Zeit wird
in der “Elapsed Time” beriicksichtigt. Am Ende der Messung gilt: “Elapsed Time” = “Gate
Time”.

6. Das Netz fallt wahrend einer “Timer’-gestarteten Messung aus. Das Ende des Netzausfalls
liegt aber auRerhalb der regularen Mefzeit:
Da ein Backup-Datensatz vorliegt, wird dieser nach dem Ende des Netzausfalls geladen.
Die Daten werden aufbereitet und es werden Endergebnisse erzeugt (die Messung wird be-
endet). Dabei wird der Zeitraum vom Auftreten des Netzausfalls bis zum reguléaren Stopp-
zeitpunkt als “No-Power”-Alarm gekennzeichnet. Die “No-Power”-Zeit bis zum
Stoppzeitpunkt wird in der “Elapsed Time” berlcksichtigt, daher gilt: “Elapsed-Time” =
“Gate-Time”.
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Virtuelle Instrumente

1 Ubersicht

Um das Gerét trotz der Vielzahl an Funktionen einfach und strukturiert bedienen zu kénnen,
wurde bei der Geratefamilie ANT-20SE eine Benutzeroberflache mit virtuellen Instrumenten
“VIs” verwirklicht. Dabei sind die virtuellen Instrumente so konzipiert, daf} jedem VI ein klar ab-
gegrenzter Aufgabenbereich zugeordnet ist. Durch gezielte Auswahl von VIs lassen sich aufga-
benspezifische “Applikationen” (Tools) erzeugen, die fur bestimmte Mefl3aufgaben

mafgeschneidert sind.

Im folgenden werden alle Vls in einer Ubersicht vorgestellt.

Virtuelle Instrumente des Grundgerats

Virtuelles Instrument Funktion Naheres in
Sym- | Bezeichnung
bol
Application Manager | Steuern und Verwalten der MeRapplikationen | Kap. 1.1, Seite VI-2
Signal Structure Physikalische Schicht konfigurieren. Kap. 2, Seite VI-3
@ Anomaly/Defect Anomalien und Defekte der physikalischen Kap. 3, Seite VI-12
Insertion Schicht, einschlieBlich des “Transmission
Convergence Sublayer”, erzeugen.
Anomaly/Defect Anomalien und Defekte der physikalischen | Kap. 4, Seite VI-14
Analyzer Schicht, einschlieRlich des “Transmission
Convergence Sublayer”, analysieren.
Overhead Generator | Overhead Information des physikalischen Kap. 5, Seite VI-23
Rahmens editieren. Verwendung bei SDH-,
SONET- und PDH/ATM-Rahmen nach G.832
(34 Mbit/s und 140 Mbit/s).
Overhead Analyzer Overhead Information des physikalischen Kap. 6, Seite VI-27
Rahmens analysieren. Verwendung bei
SDH-, SONET- und PDH/ATM-Rahmen nach
G.832 (34 Mbit/s und 140 Mbit/s).
Pointer Generator SDH-/SONET-Pointer erzeugen. Kap. 7, Seite VI-32
Pointer Analyzer SDH-/SONET-Pointer analysieren. Kap. 8, Seite VI-35
PDH Generator/ Overhead des physikalischen Rahmens ein- | Kap. 9, Seite VI-38
Analyzer stellen und anzeigen. Verwendung bei PDH-
Rahmen.
Performance Performance Analysen nach G.821, G.826, Kap. 10, Seite VI-40
Analysis M.2100, M.2101 und Bellcore/ANSI.
Tabelle VI-1 Virtuelle Instrumente des ANT-20SE im Uberblick

Virtuelle Instrumente: Ubersicht

VI-1
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1.1 Application Manager
Das VI “ANT20 - <Application Title>", auch Application Manager genannt, ist die zentrale Ver-
waltungsinstanz des ANT-20SE.
Mit diesem Ubergeordneten VI verwalten Sie die

* MeRapplikationen und die damit erzeugten
* MeRergebnisse und steuern den
* MefRablauf.

Detalillierte Informationen finden Sie im Registerteil 3 “Grundlagen der Bedienung”.
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2 Signal Structure

2.1 Hauptfenster: Signal Structure

Mit dem VI “Signal Structure” passen Sie Ihren ANT-20SE an die jeweilige Mel3schnittstelle des
Pruflings an und erzeugen entsprechende Signalstrukturen fiir Sender- und Empfanger. Das VI
stellt im einzelnen folgende Funktionen zur Verfugung:

» Eingabe der Signalstruktur
e Auswahl der Tx-/Rx-Schnittstellen
» Automatische Funktionen: Auto Config, Search, Trouble Scan, Delay, APS-Messung

Nach dem Hochlaufen des Vls erscheint das Hauptfenster “Signal Structure”.

Meni - und Symbolleiste Optischer Pegelwert

Tx-Signaloffset Rx-Signaloffset
Einstellwert gemessener Wert

:Signal Structure

Auto Time Edit  Interface Laser Channel Idle Triggey Aux  Offset Help

e %6 [ s (53] (@] [] T¢-ofis| 0.000" -] [E]%] Rx-oftsippm * | Lev[
T RX

PRBS15 2M VYC12| ||STM1 S5TM1| || WC12 2M PRBS15 .
N N SIS pUT AUAP b M Anzeigefeld
[frm electrical electrical frm)| mlt der
Ch111 Ch111

Signalstruktur

Bild VI-1 Elemente des Hauptfensters “Signal Structure”

Menl Symboltaste  Funktion Néheres in

Auto AT Automatikfunktionen, z.B. Empféangerkonfiguration Kap. 2.5, Seite VI-8
CINF

Time i3 Laufzeitmessung/APS-Messung Kap. 2.6, Seite VI-9/
Kap. 2.7, Seite VI-10

Edit Signalstruktur editieren Kap. 2.2, Seite VI-4

Interface @ Parameter der Schnittstellen eingeben Kap. 2.3, Seite VI-7

Laser Laser ein-/ausschalten -

Channel ] Zubringerkanale wahlen Kap. 2.4, Seite VI-7
i

Idle Fillmuster fur Idle-Kanéle festlegen -

Trigger Triggersignale wahlen -

Aux Schnittstelle bei Drop-Insert-Funktion wéhlen Kap. 2.3, Seite VI-7

Offset OFFS OFFS Offset des Sendesignals (Taktfrequenz) einstellen -
FY w

Help Online-Hilfe aufrufen -

Virtuelle Instrumente: Signal Structure VI-3
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2.2

VI-4

Dialog: Edit Signal Structure

e

In diesem Dialog stellen Sie die Signalstrukturen fir PDH-, SDH und SONET-Signale tiber ent-
sprechende Schaltflachen ein, die in Spalten angeordnet sind. Zuséatzlich stehen weitere Ge-
rate-Modi zur Verfigung.

-Edit Mode SDH—— [Mapping PDH -PDH Mode— [Settings
| [1x] [MNomal] | | [s1msa || |[_ves || |[ieom ] D_F_.Mu ﬁ%
[ mx || |[7hough || [[stias ]| [ vez ][] 254 ]| |] Unfm. | oM Framin
Heplacel STH4 | vC2 [ 344 || |] Extemal | |P|:M3|] CRC =
[TiuT aDM Test| | | [TsTma] | [~ [veiz [am |[[[ atm | ij
C-Parity e
ANSI | [ stMo || | [verismuiz] &M | PLCP-ATMl D51 Fromin
Interf verun || | lzM [Ds1-EsF ANS(Z
TX=>R¥X | Electric. AU4 CONCAT. 1.5M Test Pattemn
[1%=>RX] ectric |_laua] | 1 | PRESTS ]
[ clear || | [ optical || |[ avz | || Bux |||[ s |
AT
I 0K I | Cancel I | Info I
Bild VI-2 Anzeige und Einstellung der Signalstruktur, Beispiel fur ITU-T (sendeseitige Einstellung)

Der Dialog enthdlt u.a. folgende “Schaltflachen”:

Edit

Mode

“TX”/”RX”

“ITU-T”
“ANSI”

“TX =>RX"
“‘RX =>TX"
“Clear”

“Normal”

“Through”

Sender/Empfanger fur die Signaleinstellung vorwéahlen.

Signalstruktur nach ITU-T (SDH) wahlen.
Signalstruktur nach ANSI (SONET) wéhlen.

Sender-Signalstruktur auf Empféanger kopieren.
Empfanger-Signalstruktur auf Sender kopieren.
Signalstruktur von Sender oder Empfanger léschen.

Normal-Modus: Signalstrukturen von Sender und Empfanger
sind unabhéngig; Beispiel:

T e RX
STS3c SPE| |[OC48 140M PRBS23|
B M| DUT B
*1310 nm frm

Through-Modus: Das Empféangersignal wird zum Sender durch-
geschleift und gesendet. Sende- und Empfangstakt sind iden-
tisch; Beispiel:

T = RX

I I PRB523
b

Prinzipielle Vorgehensweise:

34

g

=2
o:m @

1. Rx-Signalstruktur einstellen.
2. Schaltflache “TX” driicken.
3. Schaltflache “Through” druicken.

Virtuelle Instrumente: Signal Structure
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“Replace”

“ADM Test”

Interface “Electric.”
“Optical”

Mapping “CONCAT.”

“Bulk”

“ATM”

Virtuelle Instrumente: Signal Structure

Grundgerat, SDH-Version

Block&Replace: (nur moéglich mit den SDH-Mappings C4 und
C3) Sender und Empfanger sind gekoppelt. Das empfangene Si-
gnal wird vom Empféanger zum Sender durchgeschleift. Emp-
fangsseitig wird der ANT-20SE als Mel3kanalmonitor benutzt,
sendeseitig wir die AU des MefR3kanals neu gebildet.

Beispiel:

PRES23| 140M| V. STM1
eleﬂncal

Prinzipielle Vorgehensweise:

D
u

g STM1 vC4 140M PRBS23]
[; eleﬂrlcal rm)|

T

1. Rx-Signalstruktur einstellen.
2. Schaltflache “TX" driicken.
3. Schaltflache “Replace” druicken.

Add-Drop-Multiplexertest: Add-Drop-Multiplexer benétigen auch
bei Messungen an Zubringern zusétzlich ein gultiges optisches
Signal. Das Gerét stellt neben dem elektrischen Signal ein opti-
sches Signal bereit.

Beispiel:

TX = RX

PRES15| 2M STM1 34M PRES23
o AUd P DUT I
frm optical| || ADM frm|

Prinzipielle Vorgehensweise:

1. Rx-Signalstruktur einstellen.

Schaltflache “TX” driicken.

Schaltflache “ADM Test” driicken.

Optisches Signal in der Spalte “SDH” wéhlen.

Nach Bereitstellung des Signals wird die Spalte “PDH” freige-
geben.

5. Tx-Signalstruktur in der Spalte “PDH” wéhlen.

pwON

Elektrische Schnittstellen Tx: [13] oder [15] Rx: [12] oder [14]
Optische Schnittstellen  Tx: [18] Rx: [17]
fur STM-16/0C-48 TX: [47] Rx: [44]

Auswahl der Betriebsart: Contiguous Concatenation oder Virtual
Concatenation

Die Auswahl zwischen Contiguous und Virtual wird im Bereich
“Settings”/"Concat. Mode” getroffen.

Fullt den gesamten Container des synchronen Signals mit Test-
muster O.181 (ITU-T).

ATM-Zellstrom in dem gewahlten Mapping erzeugen (ATM-Map-

ping in SDH- und SONET-Signalen). Weitere Signaldefinitionen
siehe VI “ATM Signal Structure”.

VI-5
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PDH Mode “External” Tx: Ein externes PDH-Signal wird von der Buchse “Aux” [10] in
das gewahlte PDH-Signal gemultiplext.

Rx: Ein PDH-Zubringer wird aus dem PDH-Signal demultiplext
und an die Buchse “Aux” [11] gegeben.

“ATM” ATM-Zellstrom in dem gewahlten PDH-Signal erzeugen (ATM-
Mapping in PDH-Signalen). Weitere Signaldefinitionen siehe VI
“ATM Signal Structure”.

Schaltflache “Info”

Nach Driicken der Schaltflache werden je nach Vorwahl “ITU-T” oder “ANSI” entsprechende
SDH- oder SONET-Signalstrukturen gemalf der entsprechenden Norm angezeigt.

VI-6 Virtuelle Instrumente: Signal Structure
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2.3 Dialog: Interface

[c

Im Dialog “Interface” konfigurieren Sie Parameter fiir die Sender- und Empfangerschnittstellen.

Tip: Die Schnittstellen fur die Betriebsart “Drop & Insert” konfigurieren Sie im Meni “Aux”.

Interface E
) ~RX
Bit Rate 2.048 Mbit/s Bit Rate 2.048 Mbit/s
DOffzet |I!!!I!E ppm
Clock Source | Intemnal =l Wahlbare Taktquellen
Output [Unbalanced 151 =] S ey —
Level [HIGH [] Input Unbalanced [14] 7] ExtData 1 5M/DS1 125
Sensitivity |ITU-T j
Laser [of 2 Equal ot [] Entzerrer fiir Eingangssignal
Wavelength | 1310 nm El Ref. Level [-20 4B [] Entzerrer Referenzpegel
s [0n ||| pescrambier [0n [
Cancel |
Wellenlange umschalten

Bild VI-3 Dialog “Interface” mit Listenfeld “Clock Source”
2.4 Dialog: Channel

it

Im Dialog “Channel” wéahlen Sie den MelRkanal auf allen Hierarchieebenen der Zubringerstruk-
tur fur Sender und Empféanger.

Channel E
Pt Pt Einstellungen der Tx-Seite auf Rx-Seite kopieren
STH-N |1_ STH-N |1_ . . . .
wes [ wes [ Einstellungen der Rx-Seite auf Tx-Seite kopieren
TUG-2 |1_ TUG-2 |1_
TuU-12 |1_ TuU-12 |1_
TS# |1_ TS# |1_
34M |1_ 34M |1_
8M |1_ 8M |1_ . )
oM [ oM [ Set Einstellungen Gbernehmen. Das Fenster bleibt gedffnet
r|=‘1xs4|(|1_ r|=‘1xs4|(|1_ 0K _ )
Cnub4K gor HICHheBIK gor Fenster “n x 64K Timeslots” ¢ffnen
I | Cancel |
[ }—+— Anzeige des Wertebereichs (aktuelles Eingabefeld)

Bild VI-4 Dialog “Channel”

Die Kanal-Numerierung kann im Channel-Ment (ITU-T-Numbering ...) gewahlt werden: Entwe-
der als Timeslot (nach ITU-T G.707) oder als Tributary.

Virtuelle Instrumente: Signal Structure VI-7
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2.5 Dialog: Autoconfiguration

Check Interface

VI-8

RUTN
CONF

Im Dialog “Autoconfiguration” filhren Sie eine automatische Einstellung des Empfangers des
ANT-20SE durch. Gesucht wird an den elektrischen Eingangen (Eingangsspannungsbereiche
“ITU-T"/*High” oder “PMP”/“Low") oder an den optischen Eingdngen nach Standard-Signalen
der SDH, SONET, PDH oder ATM-Technologie. Hierbei werden die Geréateversion sowie die
vorhandenen Optionen beriicksichtigt. Hauptaugenmerk wird auf das Erkennen der Signal-
struktur gelegt, die Detailanpassung an die Signalinhalte kann bei Bedarf manuell erfolgen.

_
Input Level Art des Eingangspegels

(r:uu-r —  Protected Monitor Point | Pegel von elektrischen Monitorpunkten (PMP)

Protocol: | Standard-Eingangspegel

STH-0 electrical or 5T5-1
STM-4 optical or OC-12
2M or E1 framed bal.

2M or E1 framed unbal.
Check Payload

— 1 Protokoll des Suchvorgangs (Suchkriterien)

Result:

Papload 24 or £1 CR framed — | Gefundene Signalstruktur
) - empfangsseitige Schnittstellenparameter
- Payload
ol S — | — Statusmeldung der Autokonfiguration
= - successful: Signalstruktur eindeutig erkannt
stat_| Gansol | - uncertain: Signalstruktur nicht sicher erkannt

- failed: Keine sinnvolle Signalstruktur erkannt

Bild VI-5 Dialog “Autoconfiguration”

Prinzipielle Vorgehensweise

1. Art des Eingangspegels wahlen (ITU-T oder PMP).

2. Um Suchvorgang auszulésen, Taste “Start” driicken.
Das empfangene Signal wird nach Systembitrate, Leitungscode, Muster und nach dem Pe-
gel abgesucht. Bei erfolgreicher Suche erscheint im Feld “Result” die gefundene Signal-
struktur.

3. Um den Empfanger mit der gefundenen Signalstruktur zu konfigurieren, Taste “OK” driik-
ken.

In der Signalstruktur-Hierarchie wird jeweils nur ein Kanal berticksichtigt.
Statusmeldung “Autoconfiguration uncertain”

1. Taste “Start” driicken.
Der Suchvorgang wird erneut durchgefihrt.
2. Wenn die Suche erfolgreich war, Taste “OK” drlicken.
— oder —
Wenn die Suche nicht erfolgreich war, Taste “Cancel” driicken.
Es wird zu der Signalstruktur zuriickgekehrt, welche vor Beginn der Autoconfiguration ein-
gestellt war.

Suchkriterien
Die Abfrage der Signalstruktur basiert auf folgenden Suchkriterien:

Anpassung an die physikalischen Parameter (Bitrate/Code)

bertcksichtigte Defekte: LOS
weitere Kriterien: Frequenzoffset der Eingangsbitrate < 150 ppm

Virtuelle Instrumente: Signal Structure
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Check Mapping Suche nach der Mapping-Struktur anhand der Signal-Label und der Pointer-Bytes (Unterschei-
dung AU-4/AU-3). Die Suche erfolgt immer im Kanal #1. Bei einem STM-16-/0OC-48-Signal wird
im Mode “ITU-T” nur nach einer AU-4-Struktur gesucht und im Mode “ANSI” nur nach einer
AU-3-Struktur.
Defekt SDH Defekt SONET
LOF/OOF LOF/OOF
AU-AIS AIS-P
MS-AIS AIS-L
TU-AIS AlIS-V
AU-LOP LOP-P
TU-LOP LOP-V
LOM LOM
Tabelle VI-2 Beriicksichtigte Defekte bei der Autokonfiguration
Beim Erkennen von UNEQuipped bleibt das zuvor gewahlte Mapping eingestellt, bzw. es wird
ein Default-Mapping eingestellt. Die Autokonfiguration erkennt das Mapping “C-11 Uiber TU-12"
als “C-12"-Mapping.
Check Payload Die Suche bericksichtigt nur die in den Standards empfohlenen Melmuster.

PDH-Signale: Suche nach ungerahmten oder gerahmten Payload-Signalen auf allen Hierar-
chieebenen

beriicksichtigte Defekte:
ATM-Signale:
bertucksichtigte Defekte:

LOF/(OOF), AIS
Suche nach ATM-Signalen
LOF/(OOF), AlS, LCD, LOF PLCP, AIC, IDLE DS3

Falls keine Mustersynchronisation erreicht wird (Defect LSS), wird die Melimusterauswertung
abgeschaltet (Pattern = Real Traffic).

2.6 Dialog: Delay Measurement

[E

LAY
Im Dialog “Delay Measurement” messen Sie Signallaufzeiten zwischen Sende- und Empfangs-
teil mit Hilfe charakteristischer Muster in der eingestellten Quasizufallsfolge. Die Laufzeitmes-
sung ist eine automatische Dauermessung, bei der Einzelmessungen repetierend durchgefiihrt

werden. Sie kann mit nahezu allen einstellbaren Signalstrukturen im ANT-20SE durchgefuhrt
werden.

Ausnahmen:

e ATM-Signalstrukturen

* Messungen im Overhead
* Through Mode
 ADM-Test

» Contiguous Concatenation
» Virtual Concatenation

Virtuelle Instrumente: Signal Structure VI-9
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2.7

VI-10

MeRbereich und MeR3zeit hangen von der Musterbitrate und dem gewéahlten Muster ab. Der ma-
ximal magliche MeRwert wird durch die Lange der Quasizufallsfolge bestimmt. Dieses Maxi-
mum wird errechnet und angezeigt. Durch die Auswahl eines kurzen oder langen MeBmusters
kann dieser Maximalwert beeinflu3t werden.

Delay Measurement E

M t Range
’7(3' Short. £ llong Max. ¥alue: 519 ms

mmng  0.09 ms

Stark |

Ernint | Cancel |

Bild VI-6 Dialog “Delay Measurement”

Dialog: APS Time Measurement (Option 3035/90.15)

| RPS

Der Dialog “APS Time Measurement” dient fir Schaltzeitmessungen, um die erlaubte maximale
Umschaltzeit einer Verbindung nachzuweisen (Automatic Protection Switching). Der Dialog ist
nur bei der Option “Extended Overhead Analyse” verfiigbar.

Anhand eines einstellbaren Kriteriums z.B. AIS oder Bitfehlerburst messen Sie die Ausfallzeit
von Zubringer-Verbindungen und vergleichen diese gegen einen vorgegebenen Priifwert.
Wahlbare Kriterien sind:

e MS-AIS, AU-AIS, TU-AIS und TSE (ITU-T)
e AIS-L, AIS-P, AIS-V, TSE (ANSI)

Als Resultat erhalten Sie eine einfache Ja/Nein-Aussage (Passed/Failed).

Sensor Einstellkriterium, z.B. Multiplex Section AIS
Switch time limit (t1) [50 my s g ] Prifwert (erlaubte Umschaltzeit)
Gate time [£2] [0 ms *0H = MeRzeit bis Ende der Gesamtmessung
I 45 ms I Passed | Ergebnisanzeige
| Press START qualitativ: gut (PASSED) / schlecht (FAILED)
quantitativ: gemessene Schaltzeit
START | s1op | = Prit |

Bild VI-7 Dialog “APS Time Measurement”

Sensor: Auswahl des Einstellkriteriums
“Sensor” gibt an, welches Ereignis als Schaltereigniss gewertet und gemessen wird, z.B.:

* MS-AIS mif3t die Dauer eines Multiplexer Section Alarms
* TSE mif3t wie lange das MeRmuster (QZF) ausgefallen ist

Virtuelle Instrumente: Signal Structure
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Tip: Ist das Sensor-Kriterium beim Start der Messung bereits erfullt, dann ist keine sinnvolle
Zeitmessung moglich. Um den Ausfall des Mel3musters sicher zu erkennen
(Sensor = TSE), darf auf der Strecke eine Grundbitfehlerrate von 2E-4 nicht Gberschritten
werden.
Switch time limit (t1): Einstellung des Prifwertes
Der gemessene Schaltzeit wird nach dem Ablauf mit dem Wert “Switch Time Limit” verglichen.
Ist der Mel3wert kleiner oder gleich, dann wird PASSED ausgegeben, sonst jedoch FAILED.
Gate time (t2): Einstellung der Mel3zeit
Mit dem ersten Auftreten eines Sensor-Ereignisses beginnt die Messung. Sie endet jedoch erst
mit dem Ablauf der eingestellten MeRzeit. Damit werden auch Mehrfachschaltungen erfal3t.
Ergebnis- und Statusanzeige
Nach Ablauf der Messung wird ausgegeben:

« Die bendtigte Schaltzeit
» Eine Statusmeldung

Anzeige Bedeutung

PASSED MeRwert <= Switch Time Limit

FAILED (Time) MeRwert > Switch Time Limit

FAILED (Signal) Waéhrend der Messung trat ein unzulassiger Defekt auf, der den Sensor blockiert
(z.B. LOS oder LOF bei Sensor=MS-AIS)

Tabelle VI-3 Anzeige des Prifergebnisses nach der Auswertung

2.8 Scan-Funktionen

Weitere Informationen zu den automatischen Scan-Funktionen wie “Trouble Scan”, “Search”
finden Sie im Register 5 “Applikationen” dieser Bedienungsanleitung.

Virtuelle Instrumente: Signal Structure VI-11
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3 Anomaly/Defect Insertion

3.1

VI-12

Hauptfenster: Anomaly/Defect Insertion

Mit dem VI “Anomaly/Defect Insertion” blenden Sie Anomalien (Fehler) und Defekte (Alarme) in
Signale von Ubertragungssystemen der synchronen (SDH/SONET), plesiochronen (PDH) und
asynchronen (ATM) digitalen Hierarchie bzw. Technologie ein.

Nach dem Hochlaufen des VIs erscheint das Fenster “Anomaly/Defect Insertion”.

Meni - und Symbolleiste

Anomalie-Eingabe Meni - und Symbolleiste Defekt-Eingabe

Ed Anomaly}Jefect Inserti

on [HE E3

FCopE  ~B3

" FAS © HP-REI
B

B2

 MS-REI

© TSE

 LP-BIP
" LP-REI

" bursts
" static

- i ) Rate —
= 1E6 =
" single I—JI

Ed Anomaly/Defect Insertion & E3
Inzedion | ¥iew Help

e
— Defect
i L0S " HP-UNEQ ¢ LP-UNEQ

@LOF-STM ¢ HP-PLM " LP-PLM
CHESTIM CHP-TIM O LP-TIM
" M5-AI5 T HP-RDI ¢ LP-RDI
" MS-RDI ¢ TU-LOM ¢ LP-RFI —
 AU-LOP ¢ TU-LOP
AU-AIS O TU-AIS

O repetitive

Peariod
Penod

[ [

Dynamische Defekte

Bild VI-8 Elemente des Fensters “Anomaly/Defect Insertion”

Meni - Befehl

Symboltaste

Funktion

Insertion - ON

View - Defects

View - Anomalies

View - SDH

View - PDH

View - ATM

View - RDI
View - Pointer Options

Help

£ w R Ep

[+

Anomalien oder Defekte (A/D) einblenden
Anzeige und Eingabe von Defekten

Anzeige und Eingabe von Anomalien
Anomalien oder Defekte flir SDH-Technologie
Anomalien oder Defekte flir PDH-Technologie
Anomalien oder Defekte fur ATM-Technologie

Remote Defect Indication Optionen wahlen
Auswahl AISx/LOPx bei Concatenation

Online-Hilfe aufrufen

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Insertion
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3.2 Defekte einblenden

Prinzipielle Vorgehensweise bei kontinuierlicher und wiederholter Einblendung von Defekten.

Defekt kontinuierlich einblenden

O Die Taste “D” (Defect) ist bereits gedrickt.

0 Die Option “continuous” fur kontinuierliche Einblendung ist gewahlt.
1

2

. Technologieart wéahlen (SDH oder PDH oder ATM).
. Gewtlnschten Defekt im Eingabefeld “Defect” wahlen.
Das entsprechende Kontrollfeld wird markiert.
3. Taste “ON" druicken.
Der Defekt wird kontinuierlich eingeblendet.

Defekt wiederholt einblenden
wie bei kontinuierlicher Einblendung, jedoch mit folgendem Zwischenschritt nach 2.:

0 Option “repetitive” wahlen.
Die Listenfelder “Duration” und “Period” sind zuganglich.
O Dauer der Defekt-Einblendung im Feld “Duration” eingeben (in Frames oder Sekunden).
O Wiederholdauer im Feld “Period” eingeben (in Frames oder Sekunden).
O Weiter mit 3.

Auch bei laufender Messung lassen sich Defekte ein- und ausblenden oder die Art des Defekts
andern.

3.3 Anomalien einblenden
Prinzipielle Vorgehensweise bei kontinuierlicher und einzelner Einblendung von Anomalien.

Anomalie kontinuierlich einblenden
O Die Option “continuous” fur kontinuierliche Einblendung ist gewahilt.

1. Taste “A” (Anomaly) drucken.
Das Eingabefeld fur die Anomalie-Einblendung wird aktiviert.
2. Technologieart wahlen (SDH oder PDH oder ATM).
3. Gewinschten Fehler im Eingabefeld “Anomaly” wahlen.
Das entsprechende Kontrollfeld wird markiert.
4. Anomalie-Rate im Listenfeld “Rate” eingeben.
5. Taste “ON” driicken.
Die Anomalie wird kontinuierlich eingeblendet.

Anomalie einzeln einblenden

wie bei kontinuierlicher Einblendung, jedoch Schritt 4. wie folgt:

O Option “single” im Feld “Insertion” wahlen.
0 Weiter mit 5.
Bei jedem Tastendruck (ON) wird die Anomalie eingeblendet.

Bei der Einblendung von Anomalien in burstartigem ATM-Verkehr lassen sich die Anomalie-Ar-
ten HUNC und HCOR auch wiederholt einblenden. Hierbei a3t sich neben der Wiederholdauer
auch die Burstdauer (in Zellen) eingeben.

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Insertion VI-13
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4 Anomaly/Defect Analyzer

Mit dem VI “Anomaly/Defect Analyzer” stellen Sie die Ergebnisse, die in Kombination mit dem
VI “Anomaly/Defect Insertion” ermittelt wurden auf vier verschiedene Arten dar.

4.1 Darstellungsart: View - Graph

Nach dem Hochlaufen des VIs erscheint das Ergebnisfenster fir Anomalien und Defekte als Hi-
stogramm (View - Graph). Die alternativen Darstellungsarten finden Sie in den Folgekapiteln.

Meni - und Symbolleiste

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Filter Zoom  Help
— (s WD DD [Z12] (2]
A li [ ] H . - o . .
Dot — m Ergebnisiibersicht Anomalien und Defekte
" Defects Al User T Anzeigef”ter
Code [~ H -
FAS-STM ] g |
B1 ™
[ b —— Einzelergebnisse der Anomalien
MS-REI [
AU-PJE
AU-HDF
B3 :: =
" Anomalies (% Defects @Al C User
HO-LINE b n =
LOS i ] ] _
LT z m . .
LoF-sTM 1 " Einzelergebnisse der Defekte
0OF : N
MS-AIS ) AN
AU-AIS X ™
ALl 0P ; : : : : ': I\_I:I'_ Cursor
(] 10 20 30 40 50 (]
Date: 24.02.97 Time: 18:16:34 Timebase: sec
BT~ — — Kennung BIT/BLOCK-Auswertung

Ereignis-Schaltflachen

Bild VI-9 Elemente des Hauptfensters, Ergebnisse als Histogramm (Defaulteinstellung)

Men - Befehl Symboltaste Funktion

View - Graph/Table/Num/ == Darstellungsarten umschalten

Summary m ml

Settings Verschiedene Erkennungs- und MeRarten selektieren
Cursor - Go to = Datum und Uhrzeit eingeben (Sprungziel fiir Cursor)
Cursor - First/Last E E Cursor an den Anfang/ans Ende des MeRintervalls

setzen
Cursor - Prev/Next @ E Cursor seitenweise nach links/rechts bewegen

VI-14
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Menl - Befehl Symboltaste Funktion

Cursor Cursor intervallweise (Einzelschritt) nach links/rechts
E m bewegen

Filter Ausgewadhlte Ergebnisse darstellen (User Filter)

Zoom - In/Out E Aufldsung der Zeitachse vergréern/verkleinern

Mit den Optionsschaltflachen des Anzeigefilters (siehe Bild VI-9) selektieren Sie die im Melin-
tervall registrierten Ergebnisse und machen sie im jeweiligen Fenster zugénglich. Neben einer
getrennten Darstellung in Anomalien oder Defekte, kdnnen die Ereignisse auch gemeinsam
dargestellt werden. Weitere Selektionskriterien sind im Dialog “User Filter” wéhlbar.

Mit Hilfe des Scroll bar lassen sich alle registrierten Ereignisse in den Anzeigebereich schieben.
Nach Anklicken einer Ereignis-Schaltflache wird die Ereignisrate tber der Zeit angezeigt.

4.2 Darstellungsart: View - Table

In der Darstellungsart “View - Table” werden Anomalien als Z&hlwerte und Defekte durch ihre
Dauer dargestellt und in einer Tabelle aufgelistet.

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Eilter Print Help

& [E[ealmPd () (5] [T« (> [y ]¥i]

Display:  Anomalies & All Yiew Filter: = All " User . .
" Defects " Current _Anzelgefllter

No. | Event | Date |Starttime| Stop timelDur.J‘Count;
0 START 24.02.97 18:13:10.0 -
1BPY 24.02.97 18:13:14.0 18:13:15.0 1 ) .
2 BPY 24.02.97 18:13:16.0 18:13:17.0 1| [—Anomalien (Zahlwert/Sek.)
3 BPY 24.02.97 18:13:17.0 18:13:18.0 2
4L0S 24.02.97 18:13:21.6 18:13:25.0  0:00:03.4  — Defekt (Dauer 3,4 Sek.)
5 BPY 24.02.97 18:13:27.0 18:13:28.0 1
6 TSE 24.02.97 18:13:30.0 18:13:31.0 1
7/ TSE 24.02.97 18:13:31.0 18:13:32.0 1
8 TSE 24.02.97 18:13:32.0 18:13:33.0 2 . R
9 TSE 24.02.97 18:13:33.0 18:13:34.0 1] [~ Anomalien (Zahlwert/Sek.)
10 TSE 24.02.97 18:13:34.0 18:13:35.0 1
11 TSE 24.02.97 18:13:39.0 18:13:40.0 1
12 BPY 24.02.97 18:13:43.0 18:13:44.0 1
13/STOP  |24.02.97 18:13:49.4 _

|BLOCK— i Kennung BIT/BLOCK-Auswertung

Bild VI-10 Elemente des Fensters “View - Table”

Men( - Befehl Symboltaste Funktion

View - Graph/Table/Num/ == Darstellungsarten umschalten

Summary m ml

Settings Verschiedenen Erkennungs- und Mefarten selektieren

Cursor - Go to L= Datum und Uhrzeit eingeben (Sprung zur betreffenden
= Zeile)
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Menu - Befehl Symboltaste Funktion

Cursor - First/Last E E Sprung zum Anfang/ans Ende der Tabelle
Cursor - Prev/Next @ E Sprung um eine Seite nach oben/nach unten
Cursor E m Sprung um eine Zeile nach oben/nach unten
Filter Ausgewahlte Ergebnisse darstellen (User Filter)
Print Ergebnisse drucken, exportieren

Anzeigefilter

Tritt eine Vielzahl von Ereignissen im MeRintervall auf (Langzeitmessung), die nicht gleichzeitig
darstellbar sind, kdnnen die unsichtbaren Ereignisse mit Hilfe des Scroll bar in den Anzeigebe-
reich geschoben werden.

Mit den Optionschaltflachen (Anzeigefilter) selektieren Sie die Ergebnisliste. Neben einer ge-
trennten Darstellung in Anomalien oder Defekte, kdnnen die Ereignisse auch gemeinsam in der
Reihenfolge ihres Auftretens aufgelistet werden. Mit der Option “Current” werden alle aktuell
anliegenden Defekte angezeigt. “Current” kann nur wéhrend einer laufenden Messung ange-
wahlt werden.

Dariiber hinaus sind weitere Selektionskriterien im Dialog “User Filter” wahlbar.

Print/Export

In dem Meni “Print” drucken Sie lhre MeRergebnisse aus oder exportieren diese zur Weiterver-
arbeitung mit anderen Programmen.

Print ... Ergebnisse ausdrucken (Windows-Drucker).

Print Header ... Zusatzinformationen zu den MeRergebnissen festlegen, z.B. Priflingsbe-
schreibung, Kommentar, usw.

Printer Setup ... Drucker auswéhlen, Papierformat usw. einstellen.

Export ... Aktuelle Ergebnisse fur Exportzwecke in einer Datei abspeichern
(Diskette, Festplatte).

Export Setup ... Listen-, Dezimaltrennzeichen und Zeitformat fiir den Export festlegen.
Fur das gewahlt CSV-Format gilt: Semicolon, Dot und hh:mm:ss.

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer
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4.3 Darstellungsart: View - Num

In der Darstellungsart “View - Num” werden alle Anomalien als “Total Results” (Count und Ra-
tio) und “Intermediate Results” (Count und Ratio) in einer Tabelle aufgelistet.

Total Results stellt die eingelaufenen Ereignisse innerhalb des gesamten MeRintervalls dar. In-
termediate Results stellt die Ergebnisse innerhalb eines definierten Zeitfensters “Interm. Time”
dar. Beide Zeiten stellen Sie im Application Manager ein (“Measurement Settings ...").

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer M= B3

Wiew Settings Filter Print Help

¥ [Emlmsd Umschaltung “GroRdarstellung”

Anomalies: + All " One View Filter: = All " User | Anzeigefilter

Total Results Int diate Results

Code 3 6.64E-08 0 =]

FAS-5TH 10 8.10E-06 o ’_I

B1 o = o =

B2 o = o =

MS5-REI 13 1.54E-07 o =

AU-FJE

AU-NDF o o

B3 o = o = )

HP-REI 1] = 1] = — Ergebnlsse

LP-BIP 0 - 0 -

LP-REI 0 - 0 -

TU-PJE 0 0

TU-NDF 0 0

FAS-1.5 0 - 0 -

CRC6 0 - 0 -

TSE 0 - 0 -

|
[BLOCK— i Kennung BIT/BLOCK-Auswertung

Bild VI-11  Elemente des Fensters “View - Num”

Menu - Befehl Symboltaste Funktion

View - Graph/Table/Num/ == Darstellungsarten umschalten

Summary ml

Settings Verschiedenen Erkennungs- und MeRarten selektieren
Filter Ausgewahlte Ergebnisse darstellen (User Filter)
Print Ergebnisse drucken, exportieren

Help Online-Hilfe aufrufen

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer
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4.3.1 Grolidarstellung

Mit der Optionsschaltflache “Anomalies: One” wird ein Einzelergebnis in GroRRdarstellung ange-
zeigt.

Das angezeigte Einzelergebnis (Total oder Intermediate Result) wird im Listenfeld ausgewabhit.
Die Optionsschaltflache “Anomalies: All” schaltet zurlick in die Darstellungsart “View - Num”.
Alle weiteren Symboltasten und Menus sind gleich wie in der Darstellungsart “View - Num”.

Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Settings  Fiter PBrint Help

& [ExlEm|mred

Anomaly: ¢ All {+ One

& Total  Intermediate
TSE COUNT:

13
1.54E-07

|BIT I

Bild VI-12  Einzelergebnis in GroRRdarstellung

VI-18 Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer
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4.4  Darstellungsart: View - Summary

In der Darstellungsart “View - Summary” werden Anomalien und Defekte wéhrend einer laufen-

den Messung in summarischer Form dargestellt.

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer M= B3
“iewy  Settings  Fiter  Help

€ ElmImP F (2]

Anomaly/Defect Summary

View Filter: & All  User
| History
I A I O o | Anomalies
o O| Defects
Performance Analysis M.2101
[BLOCK— -

Bild VI-13  Elemente des Fensters “View - Summary”

Anzeigefilter
Ergebnis der Gesamtauswertung

LEDs zur Ereignisanzeige
“Anomalien/Defekte”

gewahlte Performance-Analyse

Verdict der Performance-Analyse

Kennung BIT/BLOCK-Auswertung

MenU - Befehl Symboltaste Funktion

View - Graph/Table/Num/ = Darstellungsarten umschalten

Summary ml

Settings Verschiedenen Erkennungs- und MeRarten selektieren

Filter

Ausgewahlte Ergebnisse darstellen (User Filter)

Help Online-Hilfe aufrufen

Ergebnis der Gesamtauswertung

Das Ergebnis der Gesamtauswertung ist entweder “OK” oder “FAIL".

Hinweis: Das Ergebnis der Gesamtauswertung ist unabhéangig vom Ergebnis der Perfor-

mance-Analyse.

LEDs zur Ereignisanzeige “Anomalien/Defekte”

Linke LED-Spalte (History)

LED leuchtet gelb, wenn wahrend der Messung mindestens einmal ein Ereignis aufgetreten ist

oder aktiv ist.

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer
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Rechte LED-Spalte

Aktueller Status bei laufender Messung:
LED leuchtet rot, wahrend ein Ereignis anliegt. LED leuchtet griin, wenn kein Ereignis anliegt.

Wenn keine Messung lauft, sind die LEDs grau.

Verdict der Performance-Analyse

Anzeige des Verdicts der Performance-Analyse. Folgende Ergebnisse sind méglich:

Ergebnis Bedingung, Erlduterung

Accepted Abhé&ngig von der im Menu “Hierarchy” gewahlten Einstellung werden nur “NEAR
END”-Ergebnisse (z.B. bei TSE) oder “NEAR END”- und “FAR END"-Ergebnisse
berlicksichtigt.

Uncertain Nur méglich bei M.2100 und M.2101.

Abhé&ngig von der im Menu “Hierarchy” gewéhlten Einstellung werden nur “NEAR
END”-Ergebnisse (z.B. bei TSE) oder “NEAR END”- und “FAR END"-Ergebnisse

beriicksichtigt.

Rejected Abhé&ngig von der im Menu “Hierarchy” gewéhlten Einstellung werden nur “NEAR
END”-Ergebnisse (z.B. bei TSE) oder “NEAR END"- und “FAR END"-Ergebnisse
berucksichtigt.

No Verdict Bei G.829 und ANSI sind keine Verdicts verfiigbar.

keine Anzeige Performance-Analyse “Off”

Tabelle VI-4 Ergebnisse des Verdicts der Performance-Analyse

Die G.821-Auswertung liefert nur “NEAR END"-Ergebnisse.

VI-20 Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer
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4.5 Dialog: User Filter

¥

Im Dialog “User Filter” wahlen Sie gezielt die Ereignisse aus, welche in den Ergebnisfenstern
des VlIs angezeigt werden sollen. Hierzu muf3 im entsprechenden Ergebnisfenster die Option
“User” gewahlt sein.

Listen der Einzelereignisse

e — Defect = Presel
M son_|

B1 LOF-STM

B2 0OF ' WP |

MS-REI MS-AIS

AU-PJE AU-AIS |

AU-NDF AU-LOP o .
ﬁ?ﬁ AEl 53'.5‘3'5.;. = — Komplette Ereignis-
LP-BIP HP-TIM EDH gruppen wahlen
LP-REI HP-RDI | Set all

TU-PJE HP-RDI P =

TU-NDF HP-RDI 5 Unset all |

FAS-15 HP-RDI C =

CRC-6 TU-AIS

TSE TU-LOP

TU-LOM
[ Count >= |L|——| I Duration >= Cancel |

1 1
Zahlschwelle Zeitschwelle
Wertebereiche von Ereignissen

Bild VI-14  Elemente des Dialogs “User Filter”

Durch Anklicken von Ereignissen in dem jeweiligen Listenfeld “Anomalies” bzw. “Defects” las-
sen sich Ergebnisse individuell auswerten bzw. darstellen. Sie kdnnen einzelne oder mehrere
Ereignisse pro Listenfeld markieren. Dartiberhinaus kénnen Sie auch komplette Gruppierungen
von Anomalien und Defekten mit den Schaltflachen unter “Preselect” wahlen.

Die markierten Anomalien und Defekte werden auf alle vier Darstellungsarten des Vls Uber-
nommen.

Bei der Ergebnisanzeige werden alle registrierten Ergebniswerte der Ereignisse bericksichtigt.
Interessiert Sie jedoch nur ein bestimmter Wertebereich, so lassen sich fur die Anomalien Zahl-
schwellen und bei Defekten Zeitschwellen setzen. Bei aktivierten Schwellen werden nur die
Werte zur Anzeige gebracht, die oberhalb des Schwellenwertes liegen.

Der Dialog “User Filter” kann nur aktiviert werden, wenn keine Messung lauft.

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer VI-21
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Dialog: Go to

=

Der Dialog “Go to” unterstiitzt Sie bei der Analyse von Langzeitmessungen, bei denen viele Er-
gebniswerte angezeigt werden. Dazu geben Sie im Dialog “Go to” Datum und die exakte Uhr-
zeit ein, bei dem die Anzeige stattfinden soll.

Reaktion nach Verlassen des Dialogs (Taste “OK”):

« Der Cursor springt an die entsprechende Position im Histogramm (View - Graph)
— oder —
« Das zugehdrige Ereignis wird in die erste Zeile der Tabelle gesetzt (View - Table).

Date [M/d/yy)
( 08/21/1997 ‘

Time [hh:mm:ss) ﬂl
’7 08:19:43

Bild VI-15 Dialog “Go to” zur Eingabe des Zeitpunkts der Analyse

Menu: Settings

In dem Menu “Settings” stellen Sie verschiedenen Erkennungsparameter ein und selektieren
MeRarten.

Das Menu enthalt folgende Befehle:

Bit Bitfehler aufzeichnen.

Block/Word Blockfehler/Wortfehler aufzeichnen.

T1iX1 Anomalie- und Defekterkennung nach T1X1 (ANSI).

BELL Anomalie- und Defekterkennung nach GR-253 (Bellcore).

RDI enhanced Schalter “On/Off” fir “RDI enhanced”. Wenn die Anomalie- und

Defekterkennung nach GR-253 (Bellcore) aktiviert ist, wird mit die-
sem Schalter die “RDI enhanced”-Auswertung aktiviert. Bei der
“T1X1"-Auswertung (ANSI) ist diese Auswabhl nicht notwendig, da
hier die Erkennung automatisch erfolgt.

Select measurements ...  Es offnet sich das Fenster “Select measurement dialog”. Fur die
Mappings DS3 und DS3 PLCP kdnnen verschiedene Messungen
ausgewahlt werden.

Beep on Anomalies/ Schalter “On/Off” fur “Beep on Anomalies/Defects”.

Defects? Wenn der Schalter aktiviert ist, wird wahrend einer laufenden Mes-
sung durch ein akustisches Signal darauf hingewiesen, dal3 An-
omalien und/oder Defekte aufgetreten sind.

1 In Vorbereitung

Virtuelle Instrumente: Anomaly/Defect Analyzer
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5 Overhead Generator

5.1 Hauptfenster: Overhead Generator

Mit dem VI “Overhead Generator” editieren Sie die Bytes im SOH (SDH) / TOH (SONET) und
POH des gewéhlten Kanals. Ausgenommen sind die dynamischen Bytes (B1, B2, B3) und die

Pointerzeile.

Meni - und Symbolleiste

—E dit

2i? Dverhead Generator

Tvpe Descrptor Keyboard Help

[_ [ x]

—gJDFT|BYT| i | o] s | s e e oct 4] [T

Byte [1.1.1) Bin:1111{|1l] SOH#:
V4

EAES)

. Kanalanzeige bzw. -auswahl in STM-N/OC-N
— Kanal inkrementieren/dekrementieren
—— Editier-Fenster 6ffnen

SOH \

POH# : 1

Nummer des dargestellten POH

Al
Fo

Al
Fb

Al
Fb

A2
28

A2
28

A
28

JU
01

Ah

Ah

J1
TI

(nur far Contiguous und Virtual Concatenation)

Bl
HE

oo

oo

Il
oo

oo

oo

Fl
oo

oo

oo

B3
HE

Binarwert des ausgewahlten Bytes

D1
oo

oo

oo

D2
oo

oo

oo

D3
oo

oo

oo

c2
FE

H1
HE

T
HE

T
HE

H2
HE

EX

EX

H3
HE

H3
HE

H3
HE

G1
oo

B2
HE

B2
HE

B2
HE

K1l
oo

oo

oo

K2
oo

oo

oo

F2
oo

—— Overhead-Matrix

D4
oo

oo

oo

D5
oo

oo

oo

D&
oo

oo

oo

H4
FF

D7
oo

oo

oo

D3
oo

oo

oo

D9
oo

oo

oo

173
oo

Dio
oo

oo

oo

D11
oo

oo

oo

D12
oo

oo

oo

K3
oo

51
oo

Zll
oo

Zll
oo

Z2
oo

Z2
oo

Z2
oo

E2
oo

oo

oo

N1
oo

Ort des angewéhlten Byte im SOH (Reihe/Spalte/Kanal)

Bild VI-16  Elemente des Hauptfensters “Overhead Generator”

Virtuelle Instrumente: Overhead Generator
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Menu

Symboltaste Funktion

Edit

Type

Descriptor

Edit

Type

=
HH
— =

'l:l
=
T

—
L)
=

Default: Overhead-Bytes auf Default-Werte setzen
Byte: Statische Werte eingeben
Trace ldentifier: JO-, J1-, J2-Bytes eingeben (ASCII-String)

Sequence: Standardsequenz H4 wahlen (4, 48, off) oder “m/n/p”-
Sequenzen in anderen Bytes

Test Pattern: Byte mit Testmuster belegen

Test Pattern Group: Byte-Gruppe mit Testmuster belegen
External Byte: Externes Signal von Buchse [21] in gewahltes Byte
einfugen

External Byte Group: Externes Signal von Buchse [21] in gewé&hlte
Byte-Gruppe einfiigen

Bytes fuir APS (Ring und Linear), Synchronisation und Path Label
editieren

Auswahlmenu fir den Background POH

Dialog “TCM Sequence” zum Andern der TCM-Sequenz &ffnen

5.2 Prinzipielle Vorgehensweise

N

Zu editierendes SOH/TOH-Byte im Hauptfenster anklicken.
Gewiunschte Funktion aus der Symbolleiste wahlen.
3. Schaltflache “Edit” betatigen.

Je nachdem welcher Byte-Typ ausgewahlt wurde, 6ffnet sich eines der Fenster:

“Edit Overhead Byte”

“Trace Identifier Editor” (bei der Auswahl von JO, J1, J2 oder TR)
“H4 sequence editor” (bei C-11-/C-12-/C2-Mapping bzw. VT1.5-/VT2-/VT6-Mapping)

In den jeweiligen Fenstern editieren Sie das ausgewahlte Byte. Bei E1, E2, F1, F2 und D1 bis
D12 und K1 bis K2 ist die Schaltflache “Edit” unwirksam, wenn das markierte Byte auf TP (Test
Pattern) oder EX (External) gesetzt ist.

Hinweis: Wenn Sie die TCM-Sequenz editieren wollen, klicken Sie zuerst auf das Byte N1
oder N2 (Z6) im Hauptfenster und anschlieRend auf die Symboltaste “TCM”.

5.3 Symboltaste: Default

DFT

Mit der obigen Taste setzen Sie alle Elemente der SOH/TOH- und POH-Matrix auf ihre Default-

Werte.

VI-24

Virtuelle Instrumente: Overhead Generator



ANT-20SE

Grundgeréat, SDH-Version | T
I

5.4 Dialog: Descriptor

DCT

Im Dialog “Descriptor” belegen Sie bestimmte Bytes der Overhead-Matrix mit Klartextinforma-
tionen:

* K1 bis 4: APS-Kommandos
e S1: Taktquelle
e C2/V5: Path Label

Die Informationen sind identisch mit den Kommandos der entsprechenden Norm. Weiterhin le-
gen Sie fest, ob die Kommandos fur “Ring APS (G. 841)" oder “Linear APS (G. 783)” gelten sol-
len.

Bit 12345678 K1-Byte
K1 Manual Switch [Span] M5-5
Bridge Requ. Code (000D Mo Reguest NR ¥ot—t—|Manual Switch [Ring] M5-R
Wait-To-Restore WTH
Dest. Node Ident. 0000 Exerciser (Span) EXER-S
K2 Exercizer [Ring)] EXER-R
Reverse Aequest [(Span] RR-5
Source Node Ident. (0000 Reverse Request [Ringl RR-R
Long/Short [ o ] |Sholl Path Code j| No Request NR
Status 000 |Idie =

K3 APS Channel
LP-K3APS Channel [ |

K4 K4-Byte
ooonon -U x
AFS Channel = J 1 Remote payload defect
Enh d RDI [ 000 | |No remote defect | :o lemo;e [de[ecl
emote defect
51 Sync. Status =rEx0000 |lJuaIil_v Unknown j| C2/V5'Byte Remote server defect
TUG Structure Remote connectivity defect
HP Path Label [C2) 00000010 | TUG Structure _H Locked TU Remote defect
Asynch 34M /45M
LP Path Label [C2/¥5) [zz==010= |Asynchmnous j| Asynchronous 140M
ATM Mapping

Default | Cancel |

Bild VI-17  Dialog “Descriptor” zur Klartexteingabe von SOH/POH-Bytes

5.5 Dialog: Background POH

POH

Mit der obigen Taste wird der Dialog “Background POH” gedffnet. Die Taste ist nur aktiv bei der
Option BN 3035/90.92 und bei der Signalstruktur “Virtual Concatenation”.

Background POH E

POH #2 - #4

" Fizxed Byte

0K I Cancel |

Bild VI-18 Dialog “Background POH”

Same as Channel #1 Die POH #2 bis #4 werden mit dem gleichen Inhalt belegt wie POH #1.
Fixed Bytes Die POH #2 bis #4 werden mit einem festen Wert belegt.

Virtuelle Instrumente: Overhead Generator VI-25
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5.6

VI-26

Dialog: TCM Sequence

TCH

Die Schaltflache “TCM” ist nur aktiv, wenn eines der Bytes N1 oder N2 (Z6) in der Overhead-
Matrix (POH) markiert ist.

Wenn Sie auf die Schaltflache “TCM” klicken, 6ffnet sich der Dialog “TCM-Sequence” und der
Dialog “Keyboard”. “TCM” steht fiir “Tandem Connection Monitoring”. Mit Hilfe des Dialogs
“Keyboard” kénnen Sie die 76 Bytes langen TCM-Sequenzen fiir die TCM-Bytes N1 und N2
(26) editieren.

TCH Sequence B
Sequence Edit Help
£ [on e
Owerhead Byte: H1
Ho. Hex Binary —_——
1] 93 | 10010011 = Keyboard B
3|93 [ 10000011 —
4|93 [ 10010011 D E F CLR
5|93 [ 10010011 —I —I —I —I
6| 93 [ 10010011
A B C
7193 [ 10010011 —I —I —I
8|92 [ 10010010
¥ 8 9
9] 92 [ 10010010 —I —I —I
10| 7 10010001
4 5 3
11| 7 10010001 —I _I _I

12| 90 [ 10010000 = E il il LI
gpdalel Qefaulll Close | ll D D ﬂ

Bild VI-19  Dialog “TCM-Sequence” mit Dialog “Keyboard” zum Andern der TCM-Sequenz

Wenn Sie im Dialog “TCM-Sequence” auf die Schaltflache “ON” klicken, wird die TCM-Sequenz
im Listenfeld gesendet. Bei laufender Sequenz wird der geénderte Inhalt des Listenfeldes nur
dann zum Sender Ubertragen, wenn Sie auf die Schaltflache “Update” druicken.

Wenn Sie im Dialog “TCM Sequence” auf die Schaltflache “Edit” klicken, 6ffnet sich der Dialog
“Edit TCM Sequence”. Mit Hilfe dieses Dialogs kénnen Sie auf einfache Weise TCM-Anomalien
und TCM-Defekte in die TCM-Sequenz einfligen.

Wenn Sie bei getffnetem Dialog “Edit TCM Sequence” den aktuellen Inhalt des Listenfeldes
zum Sender Ubertragen wollen, mussen Sie auf die Schaltflache “Update” im Dialog “Edit TCM
Sequence” klicken.

TCH Sequence E
Sequence Edit Help
QWEI Edit TCH Sequence [<]
Overhead Byte: M1 Lrc
Ho. Hex Binary " 1C-AIS =
93 | 10010011 = I TC-BDI
93 10010011 I~ TC-0DI Unset |
93 [ 10010011 — I IC-REI —
93 | 10010011 I~ TC-DEI

10010011
93 | 10010011
93 | 10010011 TCiEe [ | Set |
92 | 10010010
9| 92 | 10010010
10| 91 | 10010001 TC-APId Set
11| 91 | 10010001

12] 90 | 10010000 =~ l:l
Update | Default | Llose | Update | Close |

|~ ||| fealra| =
1)
[n}

Bild VI-20  Dialog “TCM-Sequence” mit Dialog “Edit TCM Sequence” zum Andern der TCM-Sequenz

Virtuelle Instrumente: Overhead Generator
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6 Overhead Analyzer

6.1 Hauptfenster: Overhead Analyzer

Mit dem VI “Overhead Analyzer” stellen Sie die Inhalte der Overhead-Bytes “SOH (SDH) / TOH
(SONET)” und “POH” des empfangenen Kanals dar.

Meni - und Symbolleiste

&@ Dverhead Analyzer

—Tvpe Interpreter  Settings  Help

—g{a\rﬂ il 233 i i
Byte (1.1.1) _Bin:00000000 SOH: 1/|A[——+— Kanal inkrementieren/dekrementieren

[ [ x]

Kanalanzeige bzw. -auswahl in STM-N/OC-N

v

SOH)

EOH 5—— Nummer des dargestellten POH

Al
Fo

Al
Fb

Al
Fb

A2
28

A2
28

2
3

Ja
01

Ah

A “213 E{i (nur Contiguous und Virtual Concatenation)

Bl
40

oo

oo

Il
oo

oo

Fl

— ||B3 [J2

-
00

an

an

o0 (A3 (20 Binarwert des angewahlten Bytes

D1
oo

oo

oo

D2
oo

oo

oo

D3
oo

oo

— ||C2 [H2
oo ({o2 |oo

H1
63

T
9B

T
9B

H2
oo

FF

FF

H3
oo

H3
oo

H3 (|Gl (K4
oo (foo oo

B2
91

B2
CB

B2
CB

K1l
oo

oo

oo

K2
oo

oo

— ||F2
0o ({oo

D4
oo

oo

oo

D5
oo

oo

D&
oo

—— ||H4
oo |(FF

D7
oo

oo

D3
oo

oo

D9
oo

== |3
0o ({oo

Dio
oo

oo

oo

D11{—

oo

oo

D12
oo

— ||K3
0o ({oo

51
oo

Zll
oo

Zll
oo

Z2
oo

Z2

oo

M1
oo

E2
oo

— [|H1

00 [{oo

Ort des angewéhlten Byte im SOH (Reihe/Spalte/Kanal)

Bild VI-21

MenU

Elemente des Hauptfensters “Overhead Analyzer”

Symboltaste Funktion

Type

Interpreter

Settings

BYT

m
—
m

m
=
=]

—
L)
=

IPR

SET

Byte: Analyse der einzelnen Bytes wahlen

Trace Identifier: Anzeige der Bytes JO, J1, J2

Capture-Funktion zur Aufzeichnung ausgewahlter Bytes

Test Pattern Byte: Testmuster im einzelnen Byte

Test Pattern Group: Testmuster in Byte-Gruppen Group (z.B. D1 bis D4)
External Byte: Ausgabe eines Bytes an Buchse [21]

External Group: Ausgabe einer Bytegruppe an Buchse [21]

TCM-Auswertung einschalten (Tandem Connection Monitoring).
Nur mdglich, wenn Byte N1 oder N2 (Z6) ausgewahlt ist.

Online-Interpretation fur APS, Sync. und Path Label

Erwartungswerte fiir Trace Identifier, Path Label und H1-Byte wéahlen

Virtuelle Instrumente: Overhead Analyzer
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Meni: Type

Im Men “Type” stellen Sie verschiedene Auswertearten fiir die einzelnen Bytes ein.

Jo, J1, J2: Byte- und Sequenzauswertung

D1 bis D4: Byte, Test Pattern Byte, Test Pattern Group
D5 bis D12: Ext. Byte, Ext. Group

El, E2, F1, F2: Test Pattern Byte, Ext. Byte

K1, K2: Ext. Group

K3, K4: Ext. Byte

N1, N2 (Z6) TCM-Auswertung

Prinzipielle Vorgehensweise

1. Interessierendes Byte in der Overhead-Matrix anwahlen.
Das Feld wechselt von “grau” auf “weil3".
2. Auswerteart im Menu “Type” oder uber entsprechende Symboltaste wéhlen.

Fenster: Interpreter

IFR

Im Fenster “Interpreter” konnen Sie sich den aktuellen Inhalt der verschiedenen Bytes im Klar-
text anzeigen lassen. Im Men( “Interpreter legen Sie fest, ob die Auswertung nach “Ring APS
(G. 841)" oder “Linear APS (G. 783)” durchgefihrt werden soll.

Interpreter E
K1 Bit 12345678 Interpretation [G.841)
Bridge Requ. Code [0000 | No Request NR |
Dest. Node Ident. oooo
K2
Long/Short [ 0 | Short Path Code
(1] 1dl -
Status | | E —— Bytes fiilr APS-Kommandos
K3 APS Channel [0000===x| Protocol not defined

LP-K3 APS Channel [ |

|
Source Node Ident. (0000 lIl
|
|
|
|
|
|
|
|
|

4 APS Channel [oooD =| Protocol not defined
Enhanced RDI [ 000 | No remote defect
51 Sync. Status [E===0000] Quality unknown H— Byte fur Taktque”en
HP-Path Label [C2) [0o000010] TUG |
LP-Path Label [C2/¥5) [ga==010x| Asynchronous | [~ Bytes fur Path Label

Bild VI-22  Fenster “Interpreter” zur Klartextanzeige von SOH/POH-Bytes

Virtuelle Instrumente: Overhead Analyzer
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6.4 Dialog: Settings

SET

Im Dialog “Settings” aktivieren Sie den Empfanger zur Uberpriifung des Trace Identifiers oder
der Path Labels. Dazu geben Sie Erwartungswerte fir Trace Identifier (JO, J1, J2) bzw. Path
Label (HP-PLM, LP-PLM) vor. Erfullt das Empfangssignal die Erwartungswerte, arbeitet der
Prufling fehlerfrei. Erfullt das Empfangssignal die Erwartungswerte nicht, kann die Alarmmel-
dung “Trace Identifier Mismatch” bzw. “Path Label Mismatch” generiert werden. Diese Defekte
werden im VI “Anomaly/Defect Analyzer” angezeigt.

Sie kdnnen im Dialog “Settings” weiterhin die Erwartungswerte fiir die SS-Bits des H1-Bytes
einstellen. Wenn die empfangenen SS-Bits nicht mit den erwarteten SS-Bits libereinstimmen,
wird der Alarm “AU-LOP” generiert. Die SS-Bits werden nicht ausgewertet, wenn Sie die SS-
Bits auf die Erwartungswerte “Don’t care” (xx) eingestellt haben.

Trace ldentifier Bytes (TC-TIMs in Vorbereitung)

Settings E
— Trace ldentifier
Expecled Trace ldentifier
— [ hex value: - m
——— ¥ HP-TIM (1) |'lr~IIG HP-TRACE_ ... | [16 byte
—— FLPTIMW2) [WG_LP-TRACE .. |[i6hyte J| Erwartungswerte “Trace Identifier”
= [~ HP-TC-TIM [N1) ||wG,_,TCM—HP—TF'TECE ] Lange
[_ I LP-TC-TIM (N2/26) [WG_TCHM-LP-TRACE | Inhalt (Klartext)
Default |
— Path Label Mi tch
Bit 12345678 Expected Yalue
—— [ HP-PLM [TUG structure =
—— [ LP-PLM |Asynchmnous j|
Default |
—H1-Byte
Expected Yalue
Default | Ixxxxlzlﬂxxl 10 7] Erwartungswerte “SS-Bits”

L STM-1-Signal SS = 10 (SDH)

Defekt-Definition

Bild VI-23  Dialog “Settings”

Uberprifung des Erwartungswertes und Defektgenerierung
Prinzipielle Vorgehensweise:

. Gewilnschtes Trace Identifier Byte wahlen (Kontrollfeld).
. Zugehdrige Erwartungswerte eingeben (Hex-Wert oder Klartextmeldungen).
. Gewilnschten Defekt fur “Path Label Mismatch” wéhlen (Kontrollfeld).
. Zugehdrige Erwartungswerte wahlen (Listenfeld “Expected Value”; Path Label Mismatch).
. Erwartungswerte fur SS-Bits wéahlen (Listenfeld “Expected Value”; H1-Byte).
. Taste “OK” drucken.
Die Erwartungswerte werden gepruft, und bei Bedarf wird eine Meldung ausgegeben.

OO, WN B

Virtuelle Instrumente: Overhead Analyzer VI-29
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6.5

VI-30

Dialog: Byte Capture (Option BN 3035/90.15)

CAP

Der Dialog “Byte Capture” ist Bestandteil der Option “Extended Overhead Analyse” BN 3035/
90.15 und ist Gber obige Symboltaste aufrufbar.

Mit der Capturefunktion kénnen Sie ein einzelnes Byte oder bei K1 und K2 gleichzeitig zwei
Bytes aufzeichnen. Die Aufzeichnung wird durch die Taste “START” vorbereitet und beginnt,
wenn eine zuvor eingestellte Triggerbedingung eintritt. Danach werden die Wechsel in diesem
Byte mit Zeitstempel auf Rahmenbasis aufgezeichnet, bis der Buffer voll ist oder “STOP” ge-
driickt wird. Bei Betrieb mit 2 Bytes (K1 und K2) betragt die Buffertiefe 200 Eintrage bei 1-Byte-
Betrieb 265 Eintrage.

Capture bei Defects

Bei LOF, LOS, und OOF bzw. bei LOP-P, AIS-P, LOP-V und AIS-V (POH Capture) wird die Auf-
zeichnung unterbrochen.

Die Aufzeichnung wird nach Ende des Defekts fortgesetzt, wobei die Dauer des Ausfalls bei
LOS nicht rahmengenau gemessen wird (LOS und LOF).

ausgewahltes Byte
eingestellte Struktur (Dialog “Interpreter”)

Byte Capture
I I Trigger
Capture: K1:K2  [Linear APS) | | Source: AUAIS - Triggerquelle (siehe Tabelle)
Bit 12345678
Stopped . . - »
oppe Compare: K1 [00110100 Triggerbedingung fiir “Compare
@
No.| Frame No. Time K1 |APS Code [K2]| APS Code | -| Lo
1 0 0.000_  [xx| | _].[au-ais Ergebnisliste (Byte, APS-Code)

Bild VI-24  Dialog “Byte Capture”

Einstellen der Triggerbedingung

Uber die Listbox “Source” wird eingestellt, welches Ereignis die Aufzeichnung startet:

Einstellung Startbedingung

Manual Sofort nach “START".

Compare Der Inhalt des aufgezeichnten Bytes muf3 mit dem Comparewert tiber-
einstimmen. mit “X” kénnen “don’t cares” gesetzt werden.

Compare not Inverse Bedingung zu Compare. Die Aufzeichnung startet, wenn der
Wert nicht mehr Ubereinstimmt.

AU-AIS AIS-P Auftreten von AU-AIS oder AIS-P.

AU-LOP LOP-P Auftreten von AU-LOP oder LOP-P.

Tabelle VI-5 Listenfeld “Source”

Virtuelle Instrumente: Overhead Analyzer
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Einstellung Startbedingung

MS-RDI RDI-L Auftreten von MS-RDI oder RDI-L.

MS-AIS AIS-L Auftreten von MS-AIS oder AIS-L.

N1/N2-TCM N1/26-TCM Startet die Aufzeichnung von TCM-Rahmen, nachdem das TCM-FAS-
Wort aufgetreten ist (Tandem Connection Monitoring).
Voraussetzung: Im Byte N1/N2 bzw. N1/Z6 ist die TCM-Auswertung
eingeschaltet.

Tabelle VI-5 Listenfeld “Source” (Fortsetzung)

Virtuelle Instrumente: Overhead Analyzer
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7 Pointer Generator

7.1

VI-32

Hauptfenster: Pointer Generator

Mit dem VI “Pointer Generator” erzeugen Sie Einzelpointeraktionen und Pointersequenzen
nach den Standards geman ITU-T, ANSI und Bellcore.

Pointerwert direkt setzen

" DEC TITTTITT
CiNc/EC L

n
T1 7 frm
T2 7 frm

Eif Pointer Generator
Action  iew Concat. MDF  Unit Help

— AU Pointer

Meni- und Symbolleiste

= E3

" NEW VALUE I

Liln

2

T1

8743 Inc
43744 Inc
" BE/M Inc
" 87/3 Dec
" 43/44 Dec
" 86/ Dec

1

— Mode

" Single

3 L .

Eltore "W _ || — Abstand der erzeugten Pointer/Bursts
T4 / frm IBI]I]I]
— Cancel [INC. DEC] —

= i Poi blend

i — Pointer ausblenden

T5 / frm I
— Add [INC, DEC] ——

r @ || — Einblenden von Doppelpointern

T3/ frm I

55 - Bits
( [10 =] || - Setzen von Bit 5 und Bit 6 im H1-Byte

Anzahl Inkremente/Dekremente und Abstande T1, T2
Standard Pointersequenzen

Pointer periodisch (cont) oder einzeln (single) inkrementieren/dekrementieren

Bild VI-25  Elemente des Hauptfensters “Pointer Generator”

Meni - Befehl Symboltaste Funktion

Action AU- oder TU-Pointeraktionen aktivieren

View @ AU- oder TU-Pointerebene wahlen

Concat. Delta Pointer Offset

NDF Pointerwert setzen mit NDF ein/aus

Unit - Frame Einheit der Zeitparameter (T1 bis T5) in Rahmen

Unit - Millisecond

Unit - Second

Help

= EE E B E

Einheit der Zeitparameter (T1 bis T5) in Millisekunden
Einheit der Zeitparameter (T1 bis T5) in Sekunden

Online-Hilfe aufrufen

Virtuelle Instrumente: Pointer Generator
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7.2 Erzeugen von Pointeraktionen

Der Pointergenerator erlaubt die simultane Erzeugung von AU- und TU-Pointern mit uabhangi-
gen Parametern.

Periodische Pointer und Pointer-Burst

» Perodische (Einzel-/Mehrfach-)Pointer gleicher Polaritat
(Pointeraktion “INC” oder “DEC")
» Periodische (Einzel-/Mehrfach-) Pointer unterschiedlicher Polaritat
(Pointeraktion “INC/DEC")
» Periodische Pointer mit einem Doppel-Pointer
(Pointeraktion “INC” oder “DEC” mit “Add”-Funktion, T4 = n x T2)
» Periodische Pointer mit einem fehlenden Pointer
(Pointeraktion “INC” oder “DEC” mit “Cancel”’-Funktion, T4 = n x T2)
» Pointer-Burst mit fehlenden Pointern
(Pointeraktion “INC” oder “DEC” mit “Cancel”-Funktion, T4 >> n x T2)

Standardsequenzen

Alle Standardsequenzen nach ITU-T G.783/ANSI T1.105.03 sind direkt verwendbar oder kdn-
nen fur spezielle MeRaufgaben editiert werden:

* “87-3"-Sequenz
* “43-44"-Sequenz mit Doppel-Pointer
» “86-4"-Sequenz mit fehlendem Pointer

Néhere Angaben zur Erzeugung von speziellen Pointer-Aktionen/-Sequenzen siehe im Regi-
sterteil “Technischer Hintergrund”.

Pointer setzen (siehe Bild VI-25)

1. Option “NEW VALUE” wéahlen.

2. Pointerwert in Eingabefeld (rechts) eintragen.

3. Symboltaste “AU ON" driicken, wenn Pointerspriinge in der “Administrative Unit” ausgefihrt
werden sollen.
—oder —
Symboltaste “TU ON” driicken, wenn Pointerspriinge in der “Tributary Unit” ausgefiihrt wer-
den sollen.

4. Symboltaste “NFD ON” driicken, um Pointersprung auszufiihren.

Pointerbereiche nach ITU-T G.783:

AU-4/AU-3 Pointer: 0 bis 782

TU-3 Pointer: 0 bis 764
TU-2 Pointer: 0 bis 427
TU-12 Pointer: 0 bis 139
TU-11 Pointer: 0 bis 103

Parameter wahlen

T1, T4: 0,25 ms bis 600 s oder 2 bis 4 800 000 Rahmen bzw. Uberrahmen
T2, T3: 0,25 ms bis 10 s oder 2 bis 80 000 Rahmen bzw. Uberrahmen

T5: 0 ms bis 600 s oder 0 bis 4 800 000 Rahmen bzw. Uberrahmen

n: 1 bis 2 000

Virtuelle Instrumente: Pointer Generator VI-33
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Delta Pointer Offset
nur bei Option BN 3035/90.92 und Signalstruktur “Virtual Concatenation”

Bei der TX-Einstellung "STM4” bzw. “OC12” und Mapping “CONCAT.” im VI “Signal Structure”
sind Pointeraktionen fur alle Kanale moglich.

Durch Klicken auf diese Symboltaste oder durch den Befehl “Delta Pointer Offset” im Meni
“Concatenation” 6ffnen Sie den Dialog “Delta Pointer Offset”. Er bleibt solange geoffnet, bis Sie
den Befehl “Delta Pointer Offset” erneut auswahlen.

Delta Pointer Dffset B

Pointer of channel #1 is used as
reference.

Pointer offset

Channel #2 [ ¥ ] |_U (4]
Channel #3 ¥ |_U (4]
Channel #4 [¥] |_|] Al

Bild VI-26  Dialog “Delta Pointer Offset”

In diesem Dialog kdnnen Sie die Pointer der Kanéle #2 bis #4 mit einem Offset versehen, die
im Pointer des Kanals #1 mitgefuhrt werden. Die Pointeraktionen fir Kanal #1 werden im An-
zeige/Eingabebereich des Hauptfensters eingestellt.

Die Pointeraktionen fir alle Kanale werden im Menu “Action” aktiviert.

Eine Anderung des Pointer-Offset um mehr als 1 wird durch aufeinanderfolgende Anderungs-
schritte des Pointer-Offset im zeitlichen Abstand von 32 Rahmen realisiert. Wahrend dieser Zeit
ist die Bedienung des Pointer Generator blockiert.

Im Extremfall: 160 Anderungsschritte x 32 Rahmen x 125 Mikrosekunden = 640 Millisekunden.

Virtuelle Instrumente: Pointer Generator
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8 Pointer Analyzer

8.1 Hauptfenster: Pointer Analyzer

Mit dem VI “Pointer Analyzer” zeigen Sie die Pointerwerte (Adressen) an und stellen die Anzahl
der Pointeraktionen grafisch dar:

Meni - und Symbolleiste

EE Pointer Analyzer M= B3

‘ointer  Zoom  Diagram  Cursor Print Help

-7 EL=) I <D [ [1] [ese] (2] Ergebnisanzeige:

Cumrent AU: 297 Current TU:
Alarms ' Aktuelle Pointerwerte AU und TU

800

5007 Ubersicht Pointeraktionen

400
200

0 . . T T T |
10: 22:l]l] 10:22:30 10:23:00

100

-
'l i

10+
100 -, !
02.04.98 02.04.98

Cursor

Bild VI-27  Elemente des Hauptfensters “Pointer Analyzer”

8.2 Hauptfenster: Pointer Analyzer bei Virtual Concatenation

nur mit Option BN 3035/90.92

E[? Pointer Analyzizr M= B3
Fointer Zoom  Diagram  Cursor Print Help
&) Z] =] e« P ] [ (2]
Current Al: Current TU:
100 O Value O'nchec ® max. Delta Auswahl der Diagramm-Anzeige
10
ol
1" ||| | Pointer-Inkremente/-Dekremente
104
-100 - . . T T {
14: 5l] 30 14: 51 0 14:51:30
o _(C¥alue @Inc/Dec| (Cimax. Delta
10
1 -
1]
1 -
10
1004, |
25.03.98 25.03.98

Bild VI-28  Hauptfenster “Pointer Analyzer” bei Virtual Concatenation

Die Optionsschaltflachen und das Meni “Diagram” zur Auswahl der Diagramm-Anzeige sowie
der Befehl “Print Delta Pointer” sind nur bei Virtual Concatenation aktiv.

Virtuelle Instrumente: Pointer Analyzer VI-35
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Meni - Befehl

Symboltaste

Funktion

Pointer

Zoom - In/Out

Diagram

Cursor - First/Last

[u] [ry]
Z] 2]

ZCY

Cursor - Prev/Next Page @ E
Cursor - Prev/Next Value E m

Cursor - Position

Print

Help

Auswahl der Pointerebene
Aufldsung der Zeitachse vergréRern/verkleinern

Auswahl der Diagramm-Anzeige
(nur bei Virtual Concatenation)

An den Anfang/ans Ende der Aufzeichnung springen

Um eine halbe Bildbreite nach hinten/nach vorn springen
Um eine Pointeradresse nach hinten/nach vorn springen

Numerische Anzeige des Pointerwertes an der Cursorpo-
sition

Ergebnisse drucken, exportieren

Online-Hilfe aufrufen

Fenster: Cursor

CER

Im Fenster “Cursor” werden die Ergebnisse an der aktuellen Cursor-Position angezeigt. Weiter-
hin werden Pointer-Inkremente und -Dekremente sowie die &quivalente Taktabweichung in
ppm dargestellt.

Date:
Time:

Resolution:

Pointer ¥alue:

INC5 :
DECS:
SUM :
DIFF :

Deviation :

72

1 -

1

-0.16 ppm -

Bild VI-29

Fenster “Cursor”

-GroRRe des gewahlten Zeitintervalls

08725797
18:05:09
Second —

Pointerwert an der Cursorposition

Anzahl der Pointerinkremente im Zeitintervall
Anzahl der Pointerdekremente im Zeitintervall
| —Pointersumme im Zeitintervall
——Pointerdifferenz im Zeitintervall

| — Mittlere Abweichung in ppm

Virtuelle Instrumente: Pointer Analyzer
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8.4 Fenster: Cursor bei Virtual Concatenation
nur mit Option BN 3035/90.92
Channel #1 Date: 25.03.98
Time: 14:51:05
Resolution: Second
Pointer ¥alue: 0
INCS - 1}
DECS: 1}
SUM - 1}
DIFF : 1}
Deviation : 0.00 ppm
Delta Pointer (Ref = Channel #1) Auswahl der Darstellungsart
3 /¢ Time 7 ps - “Delta Pointer"-Werte
mifo. i - Zeit in Mikrosekunden
Channel #2 +9 +9 . - .
Channel #3 +0 +0 Maximale/minimale Abweichung der
Channel #4 -9 -9 VC-4-Pointer #2 bis #4 zum VC-4-Pointer #1
Bild VI-30 Fenster “Cursor” bei Virtual Concatenation
8.5 Mendu: Print

In dem Men “Print” drucken Sie Ilhre Mel3ergebnisse aus oder exportieren diese zur Weiterver-
arbeitung mit anderen Programmen.

Print ...
Printer Setup ...
Export ...

Print Delta Pointer
Export Setup ...

Virtuelle Instrumente: Pointer Analyzer

Ergebnisse ausdrucken (Windows-Drucker).

Parameter wie z.B. Papierformat usw. fir den Standarddrucker einstellen.
Aktuelle Ergebnisse fur Exportzwecke in einer Datei abspeichern
(Diskette, Festplatte).

Aktiviert oder deaktiviert den Ausdruck der “Delta Pointer’-MeRwerte.
Listen-, Dezimaltrennzeichen und Zeitformat fir den Export festlegen.
Fur das gewahlt CSV-Format gilt: Semicolon, Dot und hh:mm:ss.

VI-37
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9 PDH Generator/Analyzer

9.1

9.2

VI-38

Hauptfenster: PDH Generator/Analyzer

Das VI “PDH Generator/Analyzer” dient zur Einstellung und Analyse ausgewahlter Parameter
von gerahmten PDH-Signalen.

Menlleiste

Eingabe:

“TX"-Parameter:

Rahmenbits —

Sa-Bits 4'

Zeitschlitze

Offset des
Zubringers

Bild VI-31

E PDH Generator / Analyzer M= B3
Default |die FEAC Loopocode  Help
z
- X - RX
140 Mbit/s: 140 Mbit/s:
Bits 1310 16 (D NYY): [0 [111 || Bits 13016 D NYY):  [=-7
34 Mbit/s: 34 Mbit/s:
Bits 11 to 12 (D N): [o ][l Bits 11 ko 12 DN): [~
8 Mbit/s: 8 Mbit/s:
Bits 11 to 12 (D N): [o ][l Bits 11 ko 12 DN): [~
2 Mbit/s: 2 Mbit/s:
NFAS A-Bit: [07]| MFAS (A Satto Sag): [F-=+-

NFAS Sa-Bit Position:

NFAS Sa-Bit Pattern; [11111111

T516 Frame 0: 00001011

T516 Frame 1: 11011m

T516 Frames 2 to 15:/11011101
Offset:

34 Mbit/s [ppm]: Il]

Offsets:

140 Mbit/s [ppm]:
34 Mbit/s [ppm]:
8 Mbit/s [ppm]):

2 Mbit/s [ppm]):

Anzeige: “RX"-Parameter

Rahmenbits

Sad- bis Sa8-Bits

Elemente des Hauptfensters “PDH Generator/Analyzer”

Offsets der Zubringer

Menu Funktion
Default TX-Parameter auf ihre Standardwerte setzen
Idle Ausgewahlte Rahmenbits in die Ruhe-Kanéle eingeben

Feac Loopcode

Help

Schleifen fir Systemkomponenten aktivieren oder deaktivieren
(nur aktiv bei “DS3/Framed/C-Parity”)

Online-Hilfe

TX-Parameter

Rahmen- und Sa-Bits

e 8/34/140 Mbit/s: Statische Eingabe der D und N-Rahmenbits.

2 Mbit/s:

— NFAS A-Bit: Statische Eingabe des A-Bits.
— NFAS Pattern: Belegung der Bits Sa4 bis Sa8 mit je einer unabhangigen 8-Bit-Sequenz.

Belegung der Zeitschlitze

e TS 16 Frame 0: Fir Zeitschlitz 16 im Rahmen 0 (einstellbares 8-Bit-Wort).

e TS 16 Frame 1: Fir Zeitschlitz 16 im Rahmen 1 (einstellbares 8-Bit-Wort bei Signalen mit
spezieller Uberrahmenstruktur).

e TS 16 Frame 2 to 15: Fir Zeitschlitz 16 gemeinsam im Rahmen 2 bis 15 (einstellbares 8-Bit-
Wort bei Signalen mit spezieller Uberranmenstruktur).

Virtuelle Instrumente: PDH Generator/Analyzer
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9.3 RX-Parameter

Rahmen- und Sa-Bits

» 8/34/140 Mbit/s: Anzeige der D und N-Rahmenbits
o 2 Mbit/s:

— NFAS A-Bit: Anzeige des A-Bits.

— NFAS Pattern: Anzeige der Bits Sa4 bis Sa8.

Tip: Im Listenfeld “NFAS Sa-Bit Position” wahlen Sie die Sa-Bit-Position aus, dessen Muster
angezeigt werden soll.
Offset (TX)

Statische Verstimmung der PDH-Zubringerbitrate beim Einfligen in den SDH-Container
(100 ppm fur alle Bitraten, relativ zum Container; Schrittweite: 1 ppm).

Bei der Verstimmung handelt es sich um einen Mittelwert. Die jeweilige Momentanverstimmung
kann nach oben oder unten abweichen.
Offsets (RX)

Anzeige des Offsets der Zubringerkanale. Fir den jeweiligen Zubringer wird die Abweichung
von der Nominalbitrate in ppm angezeigt.

Es werden “Sternchen” in den Feldern angezeigt, wenn keine Anzeige oder Messung mdglich
ist, z.B. wegen anliegender Alarme oder aufgrund der eingestellten Signalstruktur.

9.4 Dialog: Idle

Im Dialog “Idle” stellen Sie die D- und NFAS-Bits fur die Ruhekanéle ein.

Idle Channels E
- 3MMBitls ————————
Frame Bits 11 t0 12D N) [0 [i7 Eingabe der D- und N-Bits (Bit 11 und 12)
- BMBit's ———————————
Frame Bits 11to 12 (D N) [0 [1- Eingabe der D- und N-Bits (Bit 11 und 12)
- 2MBitts ————————————
NFAS Bits [or1111 Eingabe der NFAS-Bits
Defaults | Cancel |

Bild VI-32  Dialog “Idle Channels”

Virtuelle Instrumente: PDH Generator/Analyzer VI-39
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10 Performance Analysis

10.1 Hauptfenster: Performance Analysis allgemein

VI-40

Menu- und Symbolleiste

E Performance Analysis (=[] =]

——Analysis  Hierarchy Seftings  Yiew Print Help

E aze | &_|[ &, [me1]mezt
—g A1 | o2 | 755 | 5% | o2 [a2s |0 |

_ |G.826:HP-POH NEAR END: HP-B3 FAR END: HP-REI
EB 646 362
ol 646| 0.11703 % 362| 0.08380 %
5| 7.24638 % 5| g.a»°~

Ergebnisanzeige

Bild VI-33  Fenster “Performance Analysis”

Meni - Befehl Symboltaste ~ Funktion Naheres in

Analysis - OFF Auswertung ausschalten -

Analysis - ANSI P ANSI-Auswertung Kap. 10.2, Seite VI-41

Analysis - G.821 &, G.821-Auswertung Kap. 10.3, Seite VI-43

Analysis - G.826 ISM  [zze G.826-In-Service-Measurement-Aus- Kap. 10.4, Seite VI-44
(i wertung

Analysis - G.826 O0S G.826-0ut-Of-Service-Auswertung
o0z

Analysis - G.828 &, G.828-Auswertung Kap. 10.5, Seite VI-45

Analysis - G.829 G.829-Auswertung Kap. 10.6, Seite VI-47
S29

Analysis - M.2100 M.2100-Auswertung Kap. 10.7, Seite VI-49
a0

Analysis - M.2101 M.2101-Auswertung Kap. 10.8, Seite VI-51
01

Settings Parameter einstellen, abhangig von -

der gewahlter Auswertung.

G.821: Allocation, SES Threshold,
DM Threshold, MUX Factor
G.826: Allocation, SES Threshold,
UAS-Limit (on/off),

UAS-Mode (individual/global)
G.828: Allocation, SES-Threshold,
UAS-Limit (on/off),

UAS-Mode (individual/global),
SEP used in Verdict (on/off)
G.829: SES-Threshold

M.2100: Allocation, BISO Multiplier,
UAS-Limit (on/off),

UAS-Mode (individual/global)

Virtuelle Instrumente: Performance Analysis
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Menu - Befehl Symboltaste Funktion
Settings M.2101: Allocation, BISO Multiplier,
(Fortsetzung) SES-Threshold,
UAS-Limit (on/off),
UAS-Mode (individual/global),
M.2101-Version (4/1997 oder 6/
2000),
SEP used in Verdict (on/off)
View “Toolbar” und “Status bar” ein-/aus-
schalten
Print Ergebnisse drucken, exportieren
Help Online-Hilfe aufrufen

Naheres in

10.2 Performance Analysis: ANSI/BELL

AHS

Fur die Performance Analysis nach ANSI/BELL werden Definitionen aus GR-253 und T1.231
verwendet. Fir verschiedene Hierarchieebenen werden die Parameter ES, SES, EFS, SEFS
und UAS gemessen.

Auf folgenden Ebenen wird eine Auswertung durchgefihrt:

SONET:

DS3:
DS2:
DS1:
Bit:

Section (B1), Line (B2SUM, REI-L), STS-Path (B3, REI-P), VT-Path (BIP-V,

REI-V)

Line (BPV), Path (FE,
Line (BPV)

Line (BPV), Path (FE,
TSE

Parity, FEBE)

CRC6)

Hinweis: Eine Analyse ist immer nur auf der ausgewdahlten Hierarchieebene mdoglich.

Der ANT-20SE analysiert den Hin- und den Ruickkanal (“Near End” und “Far End”), wenn sie
vorhanden sind.
Die “Far End"-Auswertung wird unterbrochen, wenn “Near End”-Defekte auftreten, bei denen
eine “Far End’-Auswertung nicht mdglich ist.

E Performance Analysis
Analysis  Hierarchy Sefiings  Miew Print Help

g P e =

c_|[ & [mz1]re
24 || 15M | 00% | 525 | s2s | 0o |04

= E3

SECTION ANALYSIS NEAR END: B1 BIP FAR END:; *
ES 16 16% = =
EFS 85 84% = =
SES 9 9% = =
UAS 0 0% = =
SEFS 4 1%
Bild VI-34  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ANSI/BELL
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Abhangigkeit der Defekte von verschiedenen Ebenen

Einige Defekte niederer Ebenen sind abhangig von Defekten hdherer Ebenen. Die Norm
GR-253, T1.105 gibt vor, welche Defekte auf niederer Ebene von Alarmen héherer Ebene aus-
geldst werden, z.B. erzeugt “AlS-L” einen “AlS-P” usw.

Fur die Auswertung wird dies bertucksichtigt. Z.B. erzeugt ein “AlS-L"-Alarm aul3er “Line SES”
auch “Path SES” usw.

Hinweis: Da die ANSI/BELL-Auswertung eine Bitfehlerauswertung erfordert, kann nicht auf
Blockfehlerauswertung umgeschaltet werden.

Néhere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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10.3 Performance Analysis: ITU-T G.821
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Im Fenster “Performance Analysis” kdnnen Sie eine G.821-Auswertung durchftihren, wenn Sie
die obige Symboltaste gedriickt haben. Die Auswertung nach ITU-T G.821 entspricht der
G.821-Empfehlung (Ausgabe 07/95).

Zusatzlich werden Minuten mit verminderter Qualitat (Degraded Minutes) ausgewertet.

Bei der Auswertung kann der Multiplexfaktor berticksichtigt werden, entsprechend alterer
G.821-Empfehlungen (Annex D).

Die G.821-Auswertung kann mit folgenden Ereignissen durchgefuhrt werden:

Bitfehler (TSE, Test Sequence Error)
FAS-Bitfehler (FAS 2, FAS 8, FAS 34, FAS 140)
CRC-Fehler

» EBIT-Fehler

Bei der G.821-Auswertung an Bitfehlern (TSE) kann an folgenden Signalen gemessen werden:

e ungerahmte Muster ohne Bitratenbegrenzung

* N x 64 kbit/s

» gerahmte Muster und Bulk-Signale

» Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von
SDH-Signalen

Hinweis: Da bei der G.821-Auswertung Bitfehler ausgewertet werden, kann nicht auf Block-
fehlerauswertung umgeschaltet werden.

E Performance Analysis M= B3
Analysis  Hierarchy Sefiings  Miew Print Help

" ol | A R A A R
G.B21: TSE COUNT RATIO
ES 37| 39.78495 %
EFS 56 60.21505 %
SES 0| 0.00000 %
DM 1| 64.51613 %
UAS 0| 0.00000 %
VERDICT Rejected

[PATH ALLOCATION | 100.00000 % |

Bild VI-35  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ITU-T G.821

Néhere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.

Virtuelle Instrumente: Performance Analysis VI-43



Grundgerat, SDH-Version ANT-20SE

10.4 Performance Analysis: ITU-T G.826

VI-44

ged || |Gk
IEH | [ 00E

Im Fenster “Performance Analysis” kénnen Sie eine G.826-Auswertung “In Service” (ISM) und
“Out of Service” (OOS) durchfuhren, wenn Sie die entsprechende Symboltaste gedriickt haben.

Fir die verschiedenen Hierarchieebenen werden folgende Ergebnisse ermittelt:

EB, BBE, ES, EFS, SES, UAS, PATH UAS und VERDICT.

Der ANT-20SE analysiert bei G.826 ISM den Hin- und Ruckkanal (“Near End” und “Far End”),
wenn dies bei dem gewéhltem MeR3punkt méglich ist.

Bei G.826 ISM wird an gerahmten Signalen der Primarsystemebene oder dariiber gemessen.
Dabei sind Auswertungen an folgenden Anomalien mdglich:

B1, B2SUM/MS-REI, HP-B3/HP-REI, LP-BIP8/LP-REI, LP-BIP2/LP-REI,

FAS140, FAS34, FAS8, FAS2, CRC4/EBIT,

G832-FAS140, G832-EM140/REI, G832-FAS34 und G832-EM34/REI.

Bei ANSI-Mappings sind aul3erdem Messungen an den Anomalien DS3 P-Parity, DS3 C-Parity,
FAS45, FAS1.5 und DS1-CRC6 mdaglich.

Der MeR3punkt, an dem die G.826 ISM-Auswertung erfolgt, wird im Meni “Hierarchy” eingestellt.

Bei G.826 OOS wird an ungerahmten Testsignalen gemessen, wobei immer TSE-Blockfehler
ausgewertet werden.

Hinweis: Da bei der G.826-Auswertung Blockfehler ausgewertet werden, kann nicht auf Bit-
fehlerauswertung umgeschaltet werden.

E Performance Analysis M= B3
Analysis  Hierarchy Settings  View Print Help
& [ore] si] 2 [ [ooe ] e s [ &
G.826:HP-POH NEAR END: HP-B3 FAR END: HP-REI
EB 646 362
BBE 646( 0.11703 % 362 0.08380%
ES 5| 7.24638 % 5 B8.92857 %
EFS 64| 92.75362 % 51| 91.07143 %
SES 0| 0.00000 % 2| 357143 %
UAS 0 13
VERDICT Rejected Rejected
PATH ALLOCATION 18.50000 % Attention: Check TIM/PLM
PATH UAS 13 Defect Evaluation please!

Bild VI-36  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ITU-T G.826, In Service Measurement

Néhere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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10.5 Performance Analysis: ITU-T G.828
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Im Fenster “Performance Analysis” kdnnen Sie eine G.828-Auswertung durchftihren, wenn Sie
die obige Symboltaste gedrickt haben.

Die Auswertung G.828 entspricht der ITU-T Empfehlung mit Datum 3/2000. Die Norm G.828 ist
eine Weiterentwicklung der Norm G.826 fur synchrone digitale Pfade. In der Norm G.828 sind
zusatzliche MeRwerte und MelR3punkte spezifiziert:

e SEP (Severely Errored Period, als optional deklariert)
» Performance Messung an TCM-Bytes (im ANT-20 in Vorbereitung)

Die G.828-Auswertung kann an folgenden Ereignissen durchgefuhrt werden:

« Bl

*+ B2SUM

+ MS-REI

« B3
 HP-REI

* LP-BIP 2/8
* LP-REI

. Bitfehler (TSE)

Auswahl des Mel3punkts

Wenn Sie die Signalstruktur verandern, wird in den meisten Fallen ein neuer MeRpunkt ge-
sucht. Dabei wird entweder B3 oder TSE eingestellt.

Der Mel3punkt bleibt erhalten, wenn das Mapping nicht verandert wird.

Die G.828-Auswertung wird ausgeschaltet, wenn an keinem der aufgefiihrten MeRRpunkte ge-
messen werden kann (z.B. bei ATM oder G.832).

Performance Analysis M= B3
Analysiz  Hierarchy Seffings  Wiews Print Help
& (o] (et o2 [ ooe ] o [ e [
G.828: MSOH NEAR END: B2SUM FAR END: MS-REI
ES 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
EFS 28/ 100.00000 %5 28/ 100.00000 %5
SES 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
BBE 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
SEP 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
UAS 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
VERDICT Accepted Accepted
PATH ALLOCATION 18.50000 %
PATH UAS *
FaorHelp. press F1

Bild VI-37  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ITU-T G.828

Parallele Auswertung am “nahen Ende” und am “fernen Ende”

Wenn die Signalstruktur eine parallele Auswertung erlaubt, wird gleichzeitig am “nahen Ende”
und am “fernen Ende” ausgewertet. Dies ist bei folgenden Mel3punkten der Fall:

* B2SUM und MS-REI
* B3 und HP-REI
* LP-BIP 2/8 und LP-REI

Virtuelle Instrumente: Performance Analysis VI-45
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Alle G.828-Ergebnisse werden getrennt fir das “nahe Ende” und das “ferne Ende” ermittelt.

Die Auswertung am “fernen Ende” wird bei bestimmten Alarmen, wie z.B. LOS, LOF oder AIS,
unterbrochen. Diese Alarmzeiten werden aus dem Bezugswert fur die Ratenberechnung am
“fernen Ende” herausgenommen.

G.828-Auswertung an Bitfehlern (TSE)
Bei der G.828-Auswertung an Bitfehlern (TSE) kdnnen Sie an folgenden Signalen messen:

* ungerahmte Muster ohne Bitratenbegrenzung

e gerahmte Muster und Bulk-Signale

e Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von
SDH-Signalen

Da mit der G.828-Auswertung Blockfehler gemessen werden, kann keine Bitfehlerauswertung
eingeschaltet werden.

Néhere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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Im Fenster “Performance Analysis” kdnnen Sie eine G.829-Auswertung durchfthren, wenn Sie
die obige Symboltaste gedriickt haben. Die G.829-Auswertung kénnen Sie an folgenden Ereig-
nissen durchfuhren:

» Bl
« B2SUM
* MS-REI

» Bitfehler (TSE)

Auswahl des MeRpunkts

Wenn Sie die Signalstruktur verandern, wird in den meisten Fallen ein neuer Me3punkt ge-
sucht. Dabei wird entweder B2SUM oder TSE eingestellt.

Der Mel3punkt bleibt erhalten, wenn das Mapping nicht verandert wird.

Die Auswertung G.829 wird ausgeschaltet, wenn an keinem der aufgefiihrten Mel3punkte ge-
messen werden kann (z.B. bei ATM oder G.832).

Parallele Auswertung am “nahen Ende” und am “fernen Ende”

Wenn die Signalstruktur eine parallele Auswertung erlaubt, wird gleichzeitig am “nahen” und am
“fernen” Ende ausgewertet. Dies ist der Fall bei folgendem MefR3punkt:

* B2SUM und MS-REI
Die G.829-Ergebnisse werden getrennt fur das “nahe Ende” und fur das “ferne Ende” ermittelt.

Die Auswertung am “fernen Ende” wird bei bestimmten Alarmen, wie z.B. LOS, LOF oder AlS,
unterbrochen. Diese Alarmzeiten werden aus dem Bezugswert fiir die Ratenberechnung am
“fernen Ende” herausgenommen.

G.829-Auswertung an Bitfehlern (TSE)
Bei der G.829-Auswertung an Bitfehlern (TSE) kdnnen Sie an folgenden Signalen messen:

» ungerahmte Muster ohne Bitratenbegrenzung

» gerahmte Muster und Bulk-Signale

» Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von SDH-Si-
gnalen

Performance Analysis M= B3
Analysiz  Hierarchy Seffings  Wiews Print Help

5 |ezefeze | 1121 [ Mzt
t A1 | o2 | a1 | 555 | o2 | aa |0 |

G.829: MSOH NEAR END: B2SUM FAR END: M3-REI

ES 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
EFS 28(100.00000 25 28(100.00000 25
SES 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
BBE 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
UAS 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %

FaorHelp. press F1

Bild VI-38  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ITU-T G.829
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Hinweis: Wegen der speziellen Blockfehlerauswertung mit BIP-1 Blocken wird das Gerat im
Auswertemodus “Bitfehler” betrieben. Sie kdnnen daher keine Blockfehlerauswer-
tung einschalten. Dies gilt nicht fir den Me3punkt TSE. Fir diesen Mel3punkt wer-
den echte Blockfehler ausgewertet. Deshalb kénnen Sie bei einer G.829-
Auswertung an TSE nicht auf Bitfehlerauswertung umschalten.

Né&here Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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10.7 Performance Analysis: ITU-T M.2100
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Im Fenster “Performance Analysis” konnen Sie eine M.2100-Auswertung durchfiihren, wenn
Sie die obige Symboltaste gedruickt haben. Die M.2100-Auswertung kann an folgenden Ereig-
nissen durchgefiihrt werden:

» Bitfehler (TSE)

» FAS-Bitfehler (FAS1.5, FAS2, FAS8, FAS34, FAS45 und FAS140)
* CRC-Fehler (CRC-4 und CRC-6)

» EBIT-Fehler

* PBIT-Fehler

Auswahl des MeRpunkts

Der Mel3punkt, an dem die Auswertung erfolgen soll, wird im Meni “Hierarchy” eingestellt.

Wenn Sie die Signalstruktur verandern, wird automatisch ein neuer Mel3punkt gesucht.
Der neue Mel3punkt wird nach folgender Reihenfolge ausgewahlt:

FAS 140, DS3 P-Bit, FAS 34, FAS 8, 2Mbit/s CRC 4, FAS 2, DS1 CRC 6, DS1 FAS, TSE.
Der erste mogliche MeRRpunkt der neuen Signalstruktur wird ausgewahlt. Die Auswertung wird
ausgeschaltet, wenn an keinem der aufgefihrten Me3punkte gemessen werden kann.
Parallele M.2100-Auswertung am “nahen Ende” und am “fernen Ende”

Bei PCM30CRC-Signalen wird gleichzeitig am “nahen Ende” und am “fernen Ende” ausgewer-
tet. Dabei werden alle M.2100-Ergebnisse getrennt fiir das “nahe Ende” und fur das “ferne
Ende” ermittelt.

Die Auswertung am “fernen Ende” wird bei bestimmten Alarmen unterbrochen, wie z.B. LOS,
LOF oder AIS. Diese Alarmzeiten werden aus dem Bezugswert fur die Ratenberechnung am
“fernen Ende” herausgenommen.

E Performance Analysis M= B3
Analysis Hierarchy Seftings  Wiew Print Help
& [ore] (o] 2 J 86 35| 2 [ [ |1
M.2100: PDH2CRC NEAR END: CRC-4 FAR END: E-BIT
ES 12| 13.33333 % 9| 10.22727 %
EFS 78| B6.66666 % 79| B9.77272%
SES 2| 2.22222% 4| 454545 %
UAS 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
VERDICT Uncertain Rejected
ALLOCATION 100.00000 %
BISO-ES 36|ES-51 24|ES-52 48
BISO-S5ES 2|SES-51 0|SES-52

Bild VI-39  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ITU-T M.2100
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M.2100-Auswertung an Bitfehlern (TSE)
Bei der M.2100-Auswertung an Bitfehlern kann an folgenden Signalen gemessen werden:

e ungerahmte Muster ohne Bitratenbegrenzung

e Nx64 kbit/s

e gerahmte Muster und Bulk Signale

e Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von
SDH-Signalen

Hinweis: Da die M.2100-Auswertung eine Bitfehlerauswertung fordert, kann nicht auf Block-
fehlerauswertung umgeschaltet werden.

Nahere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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10.8 Performance Analysis: ITU-T M.2101
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Im Fenster “Performance Analysis” konnen Sie eine M.2101-Auswertung durchfiihren, wenn
Sie die obige Symboltaste gedruckt haben.

Die Auswertung M.2101 berticksichtigt die aktuelle Fassung der Norm M.2101 mit Datum
6/2000 sowie die altere Fassung M.2101.1 vom April 1997. Mittels einer Listbox im Menu “Set-
tings” kdnnen Sie zwischen den beiden Fassungen umschalten. Die wesentlichen Unterschiede
zwischen der alten Norm M.2101.1 (4/1997) und der neuen Norm M.2101 (6/2000) sind neben
unterschiedlichen Error Performance Objectives zusatzliche MeRwerte:

» BBE (Background Block Error)
» SEP (Severely Errored Period)
» Performance Messungen an TCM-Bytes (im ANT-20 in Vorbereitung)

Die SEP-Auswertung ist in der neuen Norm M.2101 (6/2000) optional. Daher wird im Mend
“Settings” ein separater Schalter zur Berticksichtigung von SEP im Verdict angeboten.

Die M.2101-Auswertung kdnnen Sie an folgenden Ereignissen durchfiihren:

+ Bl

» B2SUM

* MS-REI

» B3
 HP-REI
 LP-BIP 2/8
* LP-REI

« Bitfehler (TSE)

Auswahl des MelRpunkts

Wenn Sie die Signalstruktur verdndern, wird in den meisten Fallen ein neuer MeRRpunkt ge-
sucht. Dabei wird entweder B3 oder TSE eingestellt.

Der MeRpunkt bleibt erhalten, wenn das Mapping nicht verandert wird.

Die M.2101-Auswertung wird ausgeschaltet, wenn an keinem der aufgefihrten Me3punkte ge-
messen werden kann (z.B. bei ATM oder G.832).

E Performance Analysis M= B3
Analysis Hierarchy Seftings  Wiew Print Help
2]
M.2101: MSOH NEAR END: B2SUM FAR END: MS-REI
ES 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
EFS 28/ 100.00000 %5 28/ 100.00000 %5
SES 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
BBE 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
SEP 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
UAS 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
VERDICT Accepted Accepted
ALLOCATION 100.00000 %
BISO-ES 173(ES-51 147 |ES-S2 199
BISO-SES 43|5E5-51 30|SES-52 56
BISO-BBE 165888 BBE-S1 165073 BBE-52 166703
BISO-SEP 2|SEP-51 0|SEP-S2 5

Bild VI-40  Fenster “Performance Analysis” mit Auswertung nach ITU-T M.2101
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Parallele M.2101-Auswertung am “nahen Ende” und am “fernen Ende”

Soweit die Signalstruktur eine parallele Auswertung erlaubt, wird gleichzeitig am “nahen Ende”
und am “fernen Ende” ausgewertet. Dies ist der Fall bei folgenden MeRpunkten:

« B2SUM und MS-REI
¢ B3 und HP-REI
e LP-BIP 2/8 und LP-REI

Alle M.2101-Ergebnisse werden getrennt fir das “nahe Ende” und fiir das “ferne Ende” ermit-
telt.

Die Auswertung am “fernen Ende” wird bei bestimmten Alarmen, wie z.B. LOS, LOF oder AIS,
unterbrochen. Diese Alarmzeiten werden aus dem Bezugswert fiir die Ratenberechnung am
“fernen Ende” herausgenommen.

M.2101-Auswertung an Bitfehlern (TSE)
Bei der M.2101-Auswertung an Bitfehlern (TSE) kdnnen Sie an folgenden Signalen messen:

e ungerahmte Muster ohne Bitratenbegrenzung

e gerahmte Muster und Bulk-Signale

e Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von SDH-Si-
gnalen

Hinweis: Da mit der M.2101-Auswertung Blockfehler gemessen werden, kdnnen Sie keine
Bitfehlerauswertung einschalten. Ausnahme: B2SUM. Dort werden BIP-1 Blocke be-
nutzt.

BIP-1 Blocke sind im Gerat nur Uber die Bitfehlermessung zugéanglich. Deshalb kon-
nen Sie bei der M.2101-Auswertung an B2SUM nicht auf Blockfehlerauswertung
umschalten.

Néhere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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Applikationen

1 EinfGhrung

Diese Bedienungsanleitung ermdglicht lhnen den einfacheren Umgang mit dem ANT-20SE.
Ausgehend von den Grundeinstellungen wird nachfolgend Schritt fiir Schritt die Vorgehens-
weise erklart, die fur eine erfolgreiche Messung notwendig ist. Grundlage bilden die verschie-
denen MeRapplikationen des ANT-20SE. Die Grundeinstellungen wiederholen sich bei jeder
der spater vorgestellten Applikationen.

1.1  Der “Application Manager”

Applikationen

Nachdem Sie das Mel3gerat eingeschaltet haben und sich in der Windows-Ebene befinden, er-
scheint der “Application Manager” in der Kompaktform (Minibar).

@ !;! Stopped * of |D1h:00m =

Bild A-1 “Application Manager” (Minibar)

1. Klicken Sie auf die Taste .
Jetzt 6ffnet sich das komplette Fenster des “Application Manager”.

“Measurement”-Dialog

i@ ANT20 - Untitled
Application  Instruments  Measurement Configure  Print Help

Q !;! Stopped * of (01h:00m

virtuelles Instrument (z.B. Signal Structure)
“Add & Remove”-Dialog

Umschalt-Taste “Normalform” - “Kompaktform” (“Minibar”)

Bild A-2 “Application Manager” (Normalform)

Virtuelle Instrumente

Der “Application Manager” ist der Ausgangspunkt jeder Messung. Hier werden die verschiede-
nen Mef3fenster fur eine Messung ausgewahlt und die gewiinschte maximale MelRRdauer festge-
legt.

Der ANT-20SE stellt eine Zusammenstellung vieler spezialisierter Mel3gerate dar, von denen
jedes eine eigene Aufgabe erfillt. Jedes “MeRgerat” wird jeweils durch ein entsprechendes
Fenster reprasentiert. Daher spricht man bei den Testfenstern des ANT-20SE von “Virtuellen
Instrumenten” (VI) . Je nach Messung lassen sich verschiedene Vs zu einer Applikation kom-
binieren.
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MeRdauer einstellen

Die maximale MelRRdauer stellen Sie im Meni “Measurement” Uber den Dialog “Settings...” ein.
Hier kdnnen Sie zuséatzlich einen Timer programmieren, der eine automatisch ablaufende Mes-
sung ermoglicht.

Instrumente wahlen

O Klicken Sie auf die Taste “Add & Remove” im “Application Manager”.
— oder —

0 Wabhlen Sie im Meni “Instruments” den Dialog “Add & Remove...” aus.
Hier wahlen Sie alle Instrumente aus, die zu lhrer Applikation gehéren. Im Meni selbst sind
alle bereits aktiven Fenster aufgelistet.

Add & Remove Instruments E

Select the instruments that you want to uge in your new measurement application
— Inst ks groups
¥ 1: Physical Layer
[¥2: ATM Standard
IV d:

Instruments available Instruments used

- Anomaly/Defect Analyzer 0: Signal Structure
: Anomaly/Defect Insertion Add > |
0.172 Jitter Generator/Analyzer
: DOverhead Analyzer
: Overhead Generator << Remove |
PDH Generator/Analyzer
Performance Analysis
: Pointer Analyzer
: Pointer Generator
- ATM Background Generator
2: ATH Signal Structure
2: ATM Traffic Analyzer
3: ATH Channel Explorer
3: ATHM Test Control

3: ATH Test Results
Lancel |

[ —y

Bild A-3 Dialogfenster “Add & Remove”

In der linken Listbox dieses Fensters suchen Sie die gewlinschten Instrumente aus und fligen
diese mit der Taste “Add” zu Ihrer Applikation hinzu. Im Ausgangszustand befindet sich auf der
Seite der benutzten Vls (rechte Listbox) das Fenster “Signal Structure”. Welche der anderen
VIs Sie noch brauchen, erfahren Sie im weiteren Verlauf dieser Dokumentation. Im folgenden
beginnen wir zuerst mit der “Signal Structure”.

Applikationen
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1.2 Signal Structure

Applikationen

Mit dem Instrument “Signal Structure” wird die Signalstruktur der Messung festgelegt. Um das
Fenster aktivieren zu kénnen, benutzen Sie den “Application Manager”.

E E! Stopped * of 01h:00m a

Bild A-4 Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl des VIs

O Klicken Sie auf die Taste “Signal Structure”
Im Anzeigebereich des Fensters sehen Sie die zu diesem Zeitpunkt giiltige Signalstruktur.

. Signal Structure = B3
Auto Time Edit Interface Laser Channel |Idle Trigger Aux Offset Help

& Bl ) (%) (@7 148 Txom 0on0 ~][Z]%] Rxofivmpm [0 ] Lev[* ]
T e RX

PRBS15 2M VYC12| ||STM1 STM1| || WC12 2M PRBS15
P P m ALE puT FATE P P
[frm electrical electrical frm|

Bild A-5 Anzeigefenster “Signal Structure”

0 Um diese Struktur zu andern, wéhlen Sie im Meni “Edit” das Unterment “Signal Struc-
ture...”.
Nun erscheint folgendes Fenster:

Edit Signal Structure - TX E
-Edit Mode -SDH—— Mapping -PDH -PDH Mode— Settings
[Tomal], | [S104 : yeu : [Ecned] | flenenatiote -

RX [ Through || [ [ sTHiE | vC3 [ Unfrm. |

|
I 2M Framin
Heplacel STH4 | vC2 241 || || External | |P|:M3|] CRC =
[TiruT ADM Test| | | [T5TM1 [ voiz [ 1[ atm ] ij

C-Parity e

ANSIl [ stMo || | [verismuiz] &M | PLCP-ATMl

D51 Framimn
VC11/TUN | IDS1-ESF ANSI[E
TX=>RX| | Electric. A4 CONCAT. 1.5M Test Pattern
>J ectnc. | | | | I | I PRES15 j
[ clear || | [ optical || |[ avz | || Bux |||[ s |

1] I |Cancel| | Info I

Bild A-6 Dialogfenster “Signal Structure”

Manuelle Einstellung der Signalstruktur
Der gesamte Einstellvorgang erfolgt spaltenweise von links nach rechts:

1. Zuerst wahlen Sie in der Spalte “Edit” aus, ob Sie die TX- oder RX-Seite editieren wollen.
Danach erfolgt die Auswahl welcher Standard gelten soll (ITU-T oder ANSI).

2. Wenn Sie auf “Clear” driicken, verschwindet entweder die Tx- oder Rx-Seite (abh&angig von
der vorherigen Einstellung).

3. Stellen Sie Ihre Signalstruktur ein (Sie kénnen mit SDH oder PDH beginnen.)
Mit “TX =>RX" oder “RX =>TX” wird die Einstellung auf den Empfanger bzw den Sender
gespiegelt.
Sender und Empfanger haben nun die selben Einstellungen.

4. Klicken Sie die Taste “OK” .
Ihre Konfiguration wird erst eingestellt, nachdem Sie auf “OK” geklickt haben.

A-3
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Automatische Einstellung der Signalstruktur mit Autoconfiguration

Diese Funktion erlaubt es lhnen den ANT-20SE automatisch auf ein Standard-Eingangssignal
zu konfigurieren. Gesucht wird an elektrischen und optischen Schnittstellen nach Standard-
PDH und STM-N-Signalen und dem Inhalt der Payload, jeweils im Kanal 1.

1. Schliel3en Sie das Mel3gerat an das DUT (Device under Test) an.
2. Im Menu “Auto” wahlen Sie das Untermeni “Autoconfiguration...”.
3. Klicken Sie auf die Taste “Start”.
Der Inhalt des Eingangssignals wird gesucht.
Das Ergebnis wird angezeigt.
4. Durch Bestatigung des Ergebnisses wird die Struktur im Empfanger eingestellt.

Einstellung der Kanéle

1. Wabhlen Sie im Menu “Channel” den Dialog “Set Channel...” aus.
Nun kdnnen Sie in den aktiven Zahlenfenstern Einstellungen vornehmen:

2. Klicken Sie auf “TX=>RX" bzw “RX=>TX" um die Einstellungen auf die Gegenseite zu
Ubernehmen.

3. Bestdtigen Sie mit Taste “OK” .

Einstellung des Interface

0 Waéhlen Sie im Men “Interface” den Dialog “Settings...” aus.
Das angezeigte Fenster ist wiederum in TX- und Rx-Seite geteilt.
Sie haben hier die Méglichkeit, Ihr Interface zu konfigurieren.

Applikationen
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2 In-Service Monitoring

Applikationen

Dieser Abschnitt erlautert Ihnen verschiedene Mdglichkeiten, den ANT-20SE zum Monitoring
an im Betrieb befindlichen Systemen zu benutzen. Dieses Monitoring wird fir verschiedene
Messungen bendétigt, die spater erlautert werden.

1. Monitoring Uber einen dafiir vorgesehenen MeRpunkt (PMP Protected Monitoring
Point) des DUT oder ein spezielles Mel3kabel.

-~}

DUT =~ DUT

PMP i ]
-20 dB Rx

J ANT-20

oooooooooog
frrxrrrr]

Bild A-7 Monitoring mit Protected Monitoring Point (PMP)

Interfaces
» electrical unbalanced Rx : [14]
» electrical balanced Rx : [12]

2. Monitoring mit einem eingeschleiften ANT-20SE (Through-Mode)
Das Signal wird durch den ANT-20SE geschleift und zur gleichen Zeit im Empféanger analysiert.

i}

DUT - DUT

Rx+ - Tx

} ANT-20

OoooOooooooQg
frrryrr>r)

Bild A-8 Monitoring mit eingeschleiftem ANT-20SE

Interfaces

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

» optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

e optical 2,5 Gbit/s Rx :[44] Tx:[47] (1550 nm)

Tx : [48] (1310 nm)

A-5
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3. Monitoring mit einem optischen Leistungsteiler

Der ANT-20SE hat einen eingebauten optischen Leistungsteiler.

DUT

[90] ﬁ[QZ] 90%

Bild A-9

Interfaces

Optical Power Splitter

[91] 0%
Rx

J ANT-20

Oooooooooooo
| |

Monitoring mit optischem Leistungsteiler

Rx : [90]

optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx: [17]

optical 2,5 Gbit/s

Rx : [44]

- DUT

10% =-10 dB
90% =-045 dB

Applikationen
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3 Automatische Trouble Scan Funktion

3.1 MelRaufbau und Beschreibung

3.1.1 In Service Monitoring

DUT ST DUT
o | i |

Oooooooooon
e s s 4

Bild A-10  MeRaufbau In-Service-Monitoring

Interfaces

siehe Kap. 2, Seite A-5

3.1.2 Out of Service Measurement

Diese Funktion ermdglicht den sequentiellen Test aller Kanéle C11 oder C12 uber AU-3 oder
AU-4 in einem STM-1-Signal. Der Empféanger ANT-20SE prift, ob Alarme im Eingangssignal,
in der SDH-Struktur und den Kanalen aufgetreten sind. Die Kanale werden als fehlerhaft oder
OK in einer Tabelle gekennzeichnet. Nach der Messung ist der detailierte Alarmstatus jedes
einzelnen Kanals abrufbar.

ANT-20 —
DHDDDDDDDDDD STM-N DUT
*RX |

Bild A-11 MeRaufbau Out of Service Measurement

Interfaces

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]
» optical 52, 155, 622 Mbit/s Rx:[17] Tx:[18]

Applikationen A-7
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Schematische Darstellung

Channels Channels TrOUbIE
; Scan
> |DXCor Mode
5 —] ADM ¥ Rx _

ANT-20

Oooooooooooo
s

63 |

Bild A-12  Abruf Alarmstatus (Trouble Scan)

3.2 Applikationseinstellung

Bendtigte VIs
e Signal Structure

O Figen Sie im “Application Manager” die benétigten Vls in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-13):

=3 EJ)stopped * of |01h:00m a

Bild A-13  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl des Vs

3.3 Messung

1. Klicken Sie im Fenster “Signal Structure” im Meni “Auto” auf “Trouble Scan...”.
Es o6ffnet sich ein Fenster, das eine Matrix aller Kanale zeigt.

2. Klicken Sie auf die Taste “Start”.
Die Messung beginnt. Jeder Kanal wird separat geprift und gekennzeichnet.
Die Messung stoppt automatisch.

Trouble Scan E
TUG-3# 'P |2 :Ii
1111 11 11T 1T 11 1T T 1T T T71
G2t 1234567 12348567 1234567
Tu-128# 1 01(D4|07(10|13({16(19| 02|05(08|11(14(17|20( 03|06(09(12(15(18 (21
of X | | | | | | | || ||| || |
222 25(28131(34|37 (40| 23(26|29(32|35(38|41( 24|27 (30|33 (36|39(42
of | of | |oF | | || | || || ||| |||
343 46(49|52 (55|58 (61| 44(47|50(53|56(59|62( 45|48 (51|54 (57 |60(63
of | of | |oF | | | || || ||| || |
Qelailsl

Bild A-14  Fenster “Trouble Scan”

A-8 Applikationen
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3. Um einen Kanal genauer zu analysieren, markieren Sie diesen Kanal und klicken Sie
danach auf die Taste “Details”.
Es 6ffnet sich das folgende Fenster:

® L0S C LOM

. LOFfOOF C TU-LOPILOP-¥

C MS-AISIAIS-L C TU-AISAIS-Y

. MS-RDIRDI-L C LP-UNEQ{UNEQ-¥
C AU-LOP/LOP-P . LP-RDIRDI-¥

C AU-AISIAIS-P C AIS

. HP-UNEQJUNEQ-P C LOF

. HP-RDI{RDI-P Z RDIJ[AIS]YELLOW
. PDI-P C PDIY

Bild A-15  Anzeige der aufgetretenen Alarme

Die wéahrend der Messung im Kanal aufgetretenen Alarme werden durch einen roten Punkt
gekennzeichnet.

Applikationen A-9
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4 Automatische Scan Funktion

4.1 MelRaufbau und Beschreibung

H - STM-N a DUT

Ooooooooooo
Frrryvy¥m

RX

Bild A-16 MeRaufbau Automatische Scan-Funktion

Im Gegensatz zur Trouble Scan Funktion werden in dieser Funktion Sende- und Empfangska-
nale simultan geschaltet und geprift. Zuséatzlich zur Alarmfreiheit wird die Synchronisation der
gewahlten Testmuster in allen Kanalen getestet. Die Kanéale werden als fehlerhaft oder OK in
einer Tabelle gekennzeichnet.

Interfaces

e electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]
e optical 52, 155, 622 Mbit/s Rx:[17] Tx:[18]

Schematische Darstellung

Channels

Scan
mode

ANT-20 Tx ANT-20 Rx

Bild A-17  Automatischer Scan-Mode

A-10 Applikationen
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4.2 Applikationseinstellung

Bendtigte Vis
» Signal Structure

0 Figen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-18):

E !;! Stopped * of |01h:00m a

Bild A-18  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl des Vs

4.3 Messung

1. Klicken Sie im Fenster “Signal Structure” im Menu “Auto” auf “Scan...”
Es offnet sich ein Fenster, das eine Matrix aller Kanéle zeigt.

2. Kilicken Sie auf die Taste “Start”.
Die Messung startet.
Jeder Kanal wird gepruft und die Messung automatisch beendet.

Scanning Tributaries E
TUG-3# 'P |2 :Ii
1111 11 11T 1T 11 1T T 1T T T71
G2t 1234567 12348567 1234567
Tu-128# 1 01(D4|07(10|13({16(19| 02|05(08|11(14(17|20( 03|06(09(12(15(18 (21
of X | | | | | | | || ||| || |
222 25(28131(34|37 (40| 23(26|29(32|35(38|41( 24|27 (30|33 (36|39(42
of | of | |oF | | || | || || ||| |||
343 46(49|52 (55|58 (61| 44(47|50(53|56(59|62( 45|48 (51|54 (57 |60(63
of | of | |oF | | | || || ||| || |

Bild A-19  Fenster “Scanning Tributaries”

» Fehlerhafte Kanale werden durch ein rotes Kreuz gekennzeichnet
(siehe Kanal 04 im Beispiel).

Applikationen A-11
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5 Automatische Search Funktion

5.1 MelRaufbau und Beschreibung

H - STM-N a DUT

Ooooooooooo
Frrryvy¥m

RX

Bild A-20 MeRaufbau Search-Funktion

Interfaces

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]
e optical 52, 155, 622 Mbit/s Rx:[17] Tx:[18]

Diese Funktion erlaubt das schnelle und unkomplizierte Auffinden von Kanalverschiebungen in
synchronen DXCs und ADMs. Der Empfanger ANT-20SE sucht alle Kanéle nach einem vorge-
gebenen Testsignal ab. Ist das Signal gefunden, wird der Kanal in der Tabelle durch einen gri-
nen Haken gekennzeichnet. Bei entsprechender Konfiguration des DUT kann das Testmuster
in mehreren Kanalen gefunden werden. Die Sendekanéle des ANT-20SE werden nicht mitge-
schaltet.

Schematische Darstellung

Channels Channels
1
Test » Search
3 Mode
4
5 TRy
. ANT-zo

ooooooooooo
e |

Bild A-21  Automatische Search-Funktion

A-12 Applikationen
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5.2 Applikationseinstellung

Bendtigte Vis
» Signal structure

0 Figen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-22):

E !;! Stopped * of |01h:00m a

Bild A-22  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der Vis

5.3 Messung

1. Legen Sie einen Testkanal im Sendesignal fest.
Waébhlen Sie dazu das Meni “Channel” im VI “Signal Structure” aus.
2. Klicken Sie im Fenster “Signal Structure” im Menu “Auto” auf “Search...”.
Es 6ffnet sich ein Fenster, das eine Matrix aller Kanéle zeigt.
3. Klicken Sie auf die Taste “Start”.
Die Messung startet.
Jeder Kanal wird gepruft und die Messung automatisch beendet.

Search Tributaries E
TUG-3# 'P |2 :Ii
1111 11 11T 1T 11 1T T 1T T T71
G2t 1234567 12348567 1234567
Tu-128# 1 01(04|07(10|13(16(19| 02|05(08|11(14(17|20( 03(06(09(12(15(18 (21
o |32 | 3¢ € |2 2| 2 |2 2 |0 2 |2 2| o | |20 | 0| 0K |
222 25(28131(34|37 (40 23(26|29(32|35(38|41( 24|27 (30|33 (36|39(42
of | 3¢5 | 3¢ 2 |3 D€ 2 |2 2 |2 2 |2 2| 2|0 |2 | 2| 0 |
343 46(49|52 (55|58 (61| 44(47|50(53|56(59|62( 4548 (51|54 (57 |60(63
o |35 3¢ 2 |2 (2| D€ |2 2 |2 2 |2 (2| 2|0 2| | 2| 0 | ¢

Bild A-23  Fenster “Search Tributaries”

Das Bild zeigt ein Beispiel fur ein Ergebnis im Search mode. Der gesuchte Kanal ist der
Kanal 03.

Applikationen A-13
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6 APS-Schaltzeitmessung

6.1 MelRaufbau und Beschreibung

ST -1
ADM
STH-15 1 . STH-1E
~ “~
— ADM ADM F—
|
AN
STH-15 L - STH-15
?'E\Dh]ﬂ
-‘ l‘
Tx Fx
YWarking line

ﬂNT—Eﬂ

ooooooooooo
]

|

Bild A-24  MefRaufbau Schaltzeitmessung

— — — — Frotection line

Ewvent AlS, TSE

Interfaces
« electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]
e electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

e optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

APS ist die Abklirzung fir Automatic Protection Switching. Es handelt sich dabei um eine Funk-
tion in SDH-Netzen, die verhindern soll, daf? beim Ausfall einer Grundleitung eine Verbindung
fur einen l&ngeren Zeitraum unterbrochen ist.

Tritt eine Storung der Grundleitung auf, so wird automatisch auf die Reserveleitung geschaltet.
Diese Schaltzeit unterliegt jedoch gewissen Kriterien.

Um zu prifen, ob ein Netzwerk diese Kriterien erfillt, mi3t der ANT-20SE wie lange ein be-
stimmtes Ereignis (z.B. AlS-Alarm oder der Ausfall eines Me3musters) nach dem Auslésen
vom APS anhalt. Die gemessene Zeit wird mit einem vorher eingestellten Schwellwert vergli-
chen. Damit ist eine einfache PASSED/FAILED-Aussage méglich.

A-14 Applikationen
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6.2 Applikationseinstellung

Bendtigte Vis
» Signal Structure

O Figen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-25):

E !;! Stopped * of |01h:00m a

Bild A-25  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der Vis

6.3 Messung

Settings
1. Klicken Sie auf die Taste mit dem APS-Symbol im “Toolbar” des VIs “Signal Structure”.

Sensor

Switch time limit (t1] |50 ms

Start 0 #1 f2
Gate time [t2] |1l]l] ms

| 45 ms | Passed
| Press START

START | = s1op Print

Bild A-26 Fenster “APS Tester”

2. Wahlen Sie aus dem Listenfeld “Sensor” ein Ereignis fir das Ausldsen des Schaltvorganges
aus.

3. Stellen Sie im Feld “Switch time limit (t1)” den Schwellwert fir die maximal zuléssige Schalt-
zeit ein.

4. Geben Sieim Feld “Gate time (t2)” die gewtinschte Dauer des gesamten MefRvorganges ein.

Diese Zeit liegt Uber der Schwellenzeit, um Mehrfachschaltungen zu erfassen.

Starten Sie die Messung, indem Sie auf “START” klicken.

6. Stellen Sie die Schaltbedingung her, indem Sie beispielsweise die Working Line unterbre-
chen.
Die Messung stoppt automatisch.

o

Applikationen A-15
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Analyse

Nach Ablauf der Messung erhalten Sie zwei Ergebnisse:

« Die Gesamtdauer des mittels Sensor eingestellten Ereignisses.
« Eine Interpretation des MeRRwertes

Anzeige Bedeutung
PASSED MeRwert < Switch Time Limit
FAILED (Time) MefRwert > Switch Time Limit

FAILED (Signal) Wahrend der Messung trat ein unzulassiger Defekt auf, der den Sensor
blockiert (z.B. LOS oder LOF bei Sensor: MS-AIS)

Tabelle A-1 Anzeige der MelRergebnisse Schaltzeitmessung

A-16 Applikationen
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7 Bit Error Test-BERT

7.1 Melaufbau und Beschreibung

' TX
- i
- swN | DUT

-t
RX

Bild A-27 MeRaufbau Bit Error Test

Interfaces

» electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

» optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

» optical 2,5 Gbit/s Rx :[44] Tx:[47] (1550 nm)
Tx : [48] (1310 nm)

e optical 10 Ghit/s Rx. [113] Tx:[103]

Diese Messung benutzen Sie, um entweder einen bestimmten Kanal hinsichtlich auftretender
Defekte und Fehlermeldungen zu tberwachen oder die Reaktion des DUT auf kinstlich er-
zeugte Defekte und Fehlermeldungen zu testen.

7.2  Applikationseinstellungen

Applikationen

Bendgtigte VIs

» Signal Structure
* Anomaly/Defect Analyzer
e Anomaly/Defect Insertion

O Die Signalstruktur ist festgelegt und der ANT-20SE mit dem DUT verbunden.
Tip: Wabhlen Sie bei der Einstellung der Signal Structure das entsprechende Interface aus.

1. Fugen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs zu der Liste der benutzten VIs hinzu.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-28).

2. Klicken Sie jetzt auf die Tasten fir den “Anomaly/Defect Analyzer” und danach fiir die
“Anomaly/Defect Insertion” im Fenster des “Toolbar”.
Damit sind diese beiden Anwendungen aktiv. Fiir die Uberwachung eines Signals brauchen
Sie nur den “Anomaly/Defect Analyzer”.

D2 | rEEF Eq)Stopped * of [01h:00m 7]

Bild A-28  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der Vs
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Messung

Beispiel

Messung der Reaktion eines DUT auf die Einblendung eines B2-Fehlers mit einer Rate von

1E-6.

Fehlereinblendung

Ed Anomaly/Defect Insertion = B3

Inzedion  Wiew Help

g |an PnHInmI

" CODE B3  LP-BIP
 FAS ¢ HP-REI ¢ LP-REI

Rate —
& continuous

1E-6 -
A
" bursts
" static

Bild A-29  Fenster “Anomaly/Defect Insertion”

1. Wahlen Sie im Menu “View” die Auswahl “Anomalies” und die Auswahl “SDH"

— oder —
klicken Sie auf die entsprechenden Tasten im “Toolbar”.
Wahlen Sie aus dem Feld “Anomaly” den Punkt “B2” aus.

N

3. Klicken Sie im Feld “Insertion” auf den Punkt “continuous” und wahlen Sie eine entspre-

chende Rate aus dem Auswahlfeld aus.
4. Klicken Sie auf die Taste “ON” im “Toolbar”
— oder —
betétigen Sie die Funktionstaste F7.
Die Einblendung der Anomalie ist aktiviert.

Messung starten (VI “Application Manager”)

O Starten Sie die Messung, indem Sie die Funktionstaste “F5” betéatigen.

—oder —

O Klicken Sie auf das Symbol “Griine Ampel” im “Application Manager”.

Applikationen
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Applikationen

Fehleranalyse

Die Uberwachung des Signals und der Reaktion eines DUT erfolgt mit dem “Anomaly/Defect
Analyzer”. Sie haben die Wahl zwischen vier verschiedenen Darstellungsweisen.
Histogramm (Graph)

Im Feld “Anomalies” wird durch Klicken auf die Taste “B2” die Fehlerrate angezeigt.

Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Filter Zoom  Help
[ ][ M« > []z] (%]
Defects | ']
& Anomalies (" Defects @Al C User
Code H d
FAS-STM i _|
B1 ]
B2 '
M5 REL_|
AU-PJE T
AU-HOF B
R =
 Anomalies ¥ Defects @Al C User
HO-LINE i -
LOS H =
LOF-STM i
0OF ]
MS5-AIS '
AU-AIS T
AU-LOP B
LMS-BOI . . . : T+ ILI
10:31:30 30 40 50 oo 10 20 30
Date: 05.09.97 Time: 10:32:21 Timebase: sec
BIT I |

Bild A-30  Darstellung im Histogramm

Tabelle (Table)

Dieses Fenster ist besonders geeignet, um zu erkennen, wann und wie lange ein Ereignis auf-
getreten ist. Bei Fehlern erfolgt die Darstellung in Anzahl pro Sekunde und bei Alarmen wird die
Dauer der Alarme mit einer Auflésung von 100 Millisekunden angezeigt.

Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Eilter Print Help
JRENREEIKRKIDDCEE
Display:  Anomalies & Al View Filter: Al  User

 Defects " Cument

No. | Event | Date |Starttime| Stop timelDur.J‘Count;
146 MS-REl  05.09.97 10:32:16.0 10:32:17.0 154
147 M5-REl  05.09.97 10:32:17.0 10:32:18.0 154
148 MS-REl  05.09.97 10:32:18.0 10:32:19.0 154
149 M5-REl  05.09.97 10:32:19.0 10:32:20.0 153
150 MS-REI  05.09.97 10:32:20.0 10:32:21.0 154
151 MS-REl  05.09.97 10:32:21.0 10:32:22.0 k]l

152 STOP 05.09.97 10:32:21.2

|BIT I

Bild A-31  Darstellung in einer Tabelle
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Zahlergebnis (Num)

Angezeigt werden “total” und “intermediate” Ergebnisse. Die Me3parameter lassen sich im “Ap-
plication Manager” unter “Measurement Settings...” einstellen.

Die Anzahl der angezeigten Alarme laf3t sich verringern, indem Sie mittels Filter eine Auswahl
treffen.

Anomaly/Defect Analyzer (=[] =]
Wiew Settings Filter Print Help

£ [Efmlm %] (] (2]

View Filter:  (+ Alil " User

Ink 4

Total Results te Results

L]

M5-REI 2296 9.69E-07 64 1.00E-06

=

T

)

m
[=RE— RN — R — R — R — R — R — R — R — R — R — R — R — R — R — ]
[=RE— RN — R — R — R — R — R — R — R — R — R — R - R — R — R — R —]

|BIT I |

Bild A-32  Numerische Darstellung

Summarisch (Summary)

Summarische Anzeige der Anomalien und Defekte. In der Darstellungsweise “Summary” kon-
nen Sie auf einen Blick erkennen, ob wahrend der Messung Anomalien oder Defekte aufgetre-
ten sind. Uber die Filterfunktion ist es mdglich, bestimmte Anomalien und Defekte von der
Summary-Auswertung auszuschlieRen.

Wenn der Performance-Analyzer geladen und eine Auswertung gewahlt ist, werden die Ergeb-
nisse dieser Auswertung ebenfalls dargestellt.

Anomaly/Defect Analyzer (=[] =]
Wiew Settings Filter Print Help

& [Elmim]s] (2] (2]

Anomaly/Defect Summary

View Filter: & All  User

FAI L O o Anomalies
o o Defects

Performance Analysis M.2101

[BLOCK |

Bild A-33  Summarische Darstellung
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Messung st oppen (VI “Application Manager”)
O Stoppen Sie die Messung, indem Sie die Funktionstaste “F6” betétigen.
— oder —

O Klicken Sie im “Toolbar” des “Application Manager” auf das Symbol “Rote Ampel”.

Applikationen A-21
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8 Performance Analyse nach G.821, G.826, G.828, G.829, M.2100,
M.2101

8.1 MelRaufbau und Beschreibung

1. In Service Monitoring

A B N
DUT| smn DUT
*D C
Near End | Far End

(CtoD) Ato B
B1 B2, ANT—2O (RDIC,)RI%I
B3, BIP?

OOoooooooooo
EXYyYyys

Bild A-34  MefRaufbau In Service Monitoring

Interfaces: siehe Kap. 2, Seite A-5

2. Out of Service Measurement

B8 ot |

Oooooooooooo
Fryryyy T

-l
RX

Bild A-35  MeRaufbau Out of Service Measurement

Interfaces

« electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

« electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

e optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

e optical 2,5 Ghit/s Rx:[44] Tx:[47] (1550 nm)
Tx : [48] (1310 nm)

« optical 10 Gbit/s Rx. [113] Tx:[103]

Diese Messungen werden durchgefiihrt, um die Qualitat einer Ubertragungsstrecke zu ermit-
teln. Grundlagen dieser Messungen sind die entsprechenden Empfehlungen von ITU-T.

A-22 Applikationen
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Die Auswertung nach G.826 wird unterschieden nach ISM (In Service Measurement) und OOS
(Out Of Service Measurement). Die OOS wird vornehmlich zum Einmessen von neu aufgebau-
ten Ubertragungseinrichtungen verwendet. Es werden ungerahmte Testsignale gemessen und
Blockfehler (TSE) ausgewertet.

Die ISM-Messung erlaubt die Messung im laufenden Betrieb. Hier werden gerahmte Signale
der Primarsystemebene oder dariiber ausgewertet.

8.2 Applikationseinstellung

Benotigte ViIs

» Signal Structure
* Performance Analysis

1. Fugen Sie im “Application Manager” die bendétigten Instrumente in die Liste der benutzten
Instrumente ein.
Ihr “Application Manager” enthalt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-36).

2. Klicken Sie auf die Taste fir die “Performance Analysis” um das VI zu aktivieren.

@ E !;! Stopped * of |D1h:00m =

Bild A-36  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der Vis

8.3 Messung

Applikationen

Beispiel
Performance-Messung nach G.826.

Settings

Stellvertretend fur alle moglichen MelRoptionen ist hier das Fenster fir die Auswertung nach
G.826 ISM dargestellt. Im “Toolbar” kann man durch Klicken auf die entsprechende Taste zwi-
schen den verschiedenen Mdglichkeiten wechseln.

EPeﬂolmance Analpsis M= B3
Analysis  Hierarchy  Settings  MWiew Print Help
JEERERERREE
G.B26: ¥C-12 NEAR END: LP-BIP2 FAR END: LP-REI
EB 0 0
BBE 0| 0.00000 % 0| 0.00000 %
ES 14| 7.73481 % 0| 0.00000 %
EFS 167 92.26519% 172(100.00000 %
SES 14| 7.73481 % 0| 0.00000 %
UAS 0 0
VERDICT Rejected Accepted
PATH ALLOCATION 18.50000 % Attention: Check TIM/PLM
PATH UAS 0 Defect Evaluation please!

Bild A-37  Fenster “Performance Analysis”
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Im “Toolbar” finden Sie fur die unterschiedlichen MeRoptionen jeweils eine Taste. Die Taste
“ANSI” steht dabei fir eine Performance Analyse nach den Definitionen GR-253 und T1.231.

Vor Beginn der Messung laRt sich unter dem Menlpunkt “Settings” der Pfadanteil (Allocation),
der Schwellwert fur die SES-Z&hlung (Serious Errored Second) und der Schwellwert fur die Be-
ricksichtigung von UAS (Unavailable Second) einstellen.

Analyse

Die Auswertung ist unterteilt in ein Ergebnis fir “NEAR END” und “FAR END”. Einfach ausge-
druickt werden Fehler ausgewertet, die zum einen direkt im Pfad erkannt wurden, und zum an-
deren Fehler, die auf dem Pfad der entgegengesetzten Richtung aufgetreten sind und durch
eine REI-Meldung angezeigt werden. Auf diese Weise ist die Uberwachung beider Richtungen
eines Ubertragungsweges maglich, ohne sich in beide Richtungen einschalten zu miissen.

Uber das Feld “Verdict” erh&lt man eine direkte Aussage, ob die Ubertragungsstrecke den An-
forderungen der Empfehlung entspricht oder nicht.

Néhere Informationen zu den verschiedenen Auswertearten der Performance-Analyse finden
Sie im Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.
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9 Pointer Stress Test

9.1 Melaufbau und Beschreibung

2048 kHz
+ T TX STM-N
Jprrz0 -
ANT-20 STRN DUT
goes=esll RX ]

I

Bild A-38  MeRaufbau Pointer Stress Test

Interfaces
electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]
optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]
optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47] (1550 nm)
Tx : [48] (1310 nm)
optical 10 Gbit/s Rx.[113] Tx:[103]
reference clock Rx : [25]

Diese Messung soll nachweisen, dal3 ein Netzwerk auch bei extremen Pointer Operationen
keine Fehler produziert. Dazu werden Pointer Sequenzen verwendet, die durch die ITU-T in der
G.783 festgelegt sind oder auch vom Benutzer definiert werden kénnen. Folgende Sequenzen
sind vordefiniert:

einzelne Pointer mit entgegengesetzter Polaritat

Pointer Sequenzen mit einem Doppel-Pointer
43/44-Sequenz: 43 Pointer, ein Doppel-Pointer, 44 Pointer
Pointer Sequenzen mit fehlenden Pointer

87/3-Sequenz: 87 Pointer, drei fehlende Pointer
86/4-Sequenz: 86 Pointer, vier fehlende Pointer
Doppel-Pointer mit entgegengesetzter Polaritét

9.2 Applikationseinstellung

Bendgtigte Vis

Applikationen

Signal Structure
Pointer Generator
Pointer Analyzer
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1. Fugen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs zu der Liste der benutzten VIs hinzu.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-39).

2. Umdie Fenster fur den “Pointer Generator” und den “Pointer Analyzer” zu 6ffnen, klicken Sie
auf die entsprechenden Tasten im “Toolbar”.

Bild A-39  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der ViIs

9.3 Messung

Beispiel
Messung einer 86/4-Sequenz fiir den AU-Pointer.

Settings
Synchronisation des ANT-20SE auf ein externes Taktsignal:

1. Klicken Sie im VI “Signal Structure” im Meni “Interface” auf die Auswahl “Settings...”.
2. Wahlen Sie im Feld “Clock Source” die Einstellung “Ext. Clock 2M/E1 [25]" aus und bestati-
gen Sie mit “OK”".

Interface E
~TX ~RX
Bit Rate 155.520 Mbit/s Bit Rate 155.520 Mbit/s
DOffzet I 0.000 ppm
Clock Source |Ext.Clock 2MZE1 [25] j
Internal
Dutput Ext.Data 2M/E1 [25
Code RX[12.14.16,17.43.44,113]
Ext Clock 1.5 MHz [25]
Level Ext.Data 1.5M/DS1 [25] Input Unbalanced [1 4]j
Code CHI Fl
Sensitivity ITu-T j
Laser | Off j| Equali Off j
Wavelength |1310 nm = Ref. Level
s [On =] | pescrambler [0n Bl
0K I Cancel |

Bild A-40 Fenster “Interface”

Auswahl der Sequenz

Der “Pointer Generator” bietet die Moglichkeit, sowohl fiir AU- als auch fiir TU-Pointer Testse-
guenzen simultan zu generieren (nach G.783). Beide Pointer kdnnen dabei gleichzeitig und un-
abhéangig voneinander getestet werden.
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Ei? Pointer Generator M= B3
Action  Miew RDOF  LUnit Help
Tlefw)
—AU Pointer — Mode ——————
" NEW VALUE I " Single
CINC il & cont 1".%.1"—
Iz

C DEC Tt | 74 [+800000
CINCDEC A eoncei gNe, DED)
8773 Inc
43744 Inc i
" 87/3 Dec 15 |
" 43744 Dec — Add [INC, DEC] ——
" 86/4 Dec

r -
i T3 I
11/
T2/ 8000

Bild A-41  Fenster “Pointer Generator”

1. Klicken Sie im “Toolbar” auf die Taste “AU".
2. Wahlen Sie im Feld “AU Pointer” den Punkt “86/4 Inc”.
Es werden 86 Pointerspriinge generiert mit anschliel3end vier fehlenden Pointern.
3. Stellen Sie die Distanz zwischen zwei Pointer-Aktionen im Feld “T2" ein.
4. Stellen Sie im Feld “Mode” die gewiinschte Sequenzlénge ein.

Wabhlen Sie zwischen einer einzelnen Sequenz oder einer kontinuierlichen Wiederholung
aus.

5. Klicken Sie auf die Taste “AUON”", um die Pointer-Sequenz zu aktivieren.

6. Starten Sie die Messung, indem Sie die Funktionstaste “F5” betéatigen
— oder —

klicken Sie auf das Symbol “Griine Ampel” im “Application Manager”.

Néhere Angaben siehe Registerteil 7 “Technischer Hintergrund”.

Pointer Analyse

Der “Pointer Analyzer” bietet ebenso wie der “Pointer Generator” zwei Fenster fir die beiden

unterschiedlichen Pointer an. Die Aufzeichnung der Messung erfolgt, nachdem die Funktions-
taste “F5” gedriickt wurde.

Die Ergebnisse erscheinen als Darstellung der Pointeradresse Uber der Zeit und als Absolut-
wert der Anderung (INC/DEC) liber der Zeit.

Durch die grafische Analyse ist sehr leicht abzulesen, ob das System synchron lauft oder
Wander vorhanden ist.
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£ Pointer Analyzer M= B3
Fointer Zoom  Cursar  Print Help

£ (7o) [Z] =) [« D> D2 o] [ese] [ @]

Cumrent AU: 274 Cumrent TU: 0

200 Pointer ¥alue

600
400

a0 - | -

0 . . T T T |
13:12:00 12:12:30 13:13:00

100 Pointer Inc/Dec

10

1
o AL CRACRORROAR AR

1
10
100 -, )
05.09.97 05.09.97

Date: 05.09.97
Time: 13:12:27
Resolution: Second

Pointer ¥alue: 172

INC5 : 1
DECS: 1]
SUM : 1
DIFF : 1
Deviation : -0.16 ppm

Bild A-42  Pointer Analyzer

Wenn Sie die Taste “CSR” betétigen, 6ffnet sich das Fenster “Cursor”. Hier finden Sie den ak-
tuellen Pointer-Wert und die Grél3e der Zu- bzw. Abnahme des Pointers pro Zeiteinheit. Mit

“Deviation” wird die korrespondierende Taktverstimmung angezeigt.

Applikationen



ANT-20SE Grundgerat, SDH-Version ﬂg

10 Section/Path Overhead Editierung und Analyse

10.1 MefRaufbau und Beschreibung

[
LR

' TX
- i
- swN | DUT

-t
RX

Bild A-43  MeRaufbau Section/Path Overhead Editierung und Analyse

Interfaces

» electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

» optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

» optical 2,5 Gbit/s Rx :[44] Tx:[47] (1550 nm)

Tx : [48] (1310 nm)

Fur Konformitatstests und Fehlerbeseitigung ist es sehr wichtig, Zugriff auf die einzelnen Bits
des SOH und POH zuhaben. Mit dem ANT-20SE ist es mdglich, sofort die Reaktion auf eine
Manipulation zu erkennen, da die Fenster fiir OH-Erzeugung und Analyse auf dem Bildschirm
plaziert sind. So lassen sich beispielsweise APS-Informationen im K1 und K2-Byte Uberprifen.
Desweiteren sind BERTSs fiir die Embedded Communication Channels (ECC) mdglich.

10.2 Applikationseinstellung

Applikationen

Bendtigte Vis

» Signal Structure
* Overhead Generator
* Overhead Analyzer

1. Fugen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-44).

2. Klicken Sie auf die beiden Tasten fur den “Overhead Generator” und den
“Overhead Analyzer”, um die beiden Fenster zu aktivieren.

2| [&m|m !;! Stopped * of |01h:00m E|

Bild A-44  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der VIs
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10.3 Messung

A-30

So editieren Sie ein Overhead-Byte

Sif Overhead Generator
Edit Type Descriptor Kevboard Help

= E3

sons[_| (L] 7][Eai]|

g DFTIBYTI i ISD.ITPBITPGIE}(BIE%IDETIPDHI TEMI ‘?I

Byte [1.1.1] Bin:11110110
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Bild A-45

Angezeigt werden die Bytes des SOH und des POH des gewahlten Kanals.

Fenster “Overhead Generator”

Mit diesem Tool kénnen Sie die Overhead Bytes nach lhren Anforderungen verandern.

Ausgenommen davon sind die Bytes A1 und A2 (nur STM-16), B1-B3 und H1-H4.

Die Matrix zeigt in der ersten Reihe die Bezeichnung des Bytes und in der Reihe darunter sei-
nen hexadezimalen Wert.

Weitere Abkiirzungen

XX
SQ
TP
EX
TI
RX

Diese Abkirzungen finden Sie ganz oder teilweise im “Toolbar” wieder.

Das Byte kann nicht Gberschrieben werden.
Wird im Feld des H4-Bytes angezeigt, wenn eine Sequenz anliegt.

Steht fur “Test Pattern”.

Steht fir externen Zugang zu DCC/ECC via V.11.

Steht fir “Trace ldentifier”.

Steht flir Receiver.

Overhead-Bytes andern

1. Zuerst mul} ein Byte ausgewahlt werden, indem man es entweder anklickt

— oder —
durch die Cursor Tasten markiert.

2. Durch nochmaliges Klicken auf das ausgewahlte Feld 6ffnet sich das

Fenster “Edit Overhead Byte”.

w

Wahlen Sie einen neuen Wert.
4. Bestatigen Sie lhre Eingabe durch Klicken auf “OK”.
Im Feld des entsprechenden Bytes erscheint der neue Wert.
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Applikationen

So editieren Sie den Trace Identifier (JO, J1, J2)

1. Wahlen Sie aus der Byte-Matrix ein J-Byte aus und klicken Sie im “Toolbar” auf die Taste
“TI".
Es 6ffnet sich das Fenster “Trace Identifier Editor” und zuséatzlich ein ASCIl Keyboard.
Im Feld “Trace” steht der Default-Wert.

2. Editieren Sie den Tl und bestatigen Sie mit “OK”.

Derselbe Wert sollte im Trace Identifier des “Overhead Analyzer” stehen.

Wenn dies nicht der Fall ist und Sie starten eine Messung, erhalten Sie einen TIM-Alarm (Trace
Identifier Mismatch).

Sie kdnnen jederzeit durch Betéatigen der Taste “Default” zum gespeicherten Standardwert zu-
rickkehren.

So editieren Sie die Bytes K1, K2, S1, C2 und V5

1. Rufen Sie im MenU “Descriptor” die Auswahl “Edit Descriptor” auf
— oder —
klicken Sie auf die Taste “DCT” im “Toolbar” des VIs “Overhead Generators”.
Es offnet sich das untenstehende Fenster.

Descriptor: Ring APS E
Bit 12345678
K1

Bridge Requ. Code [DDDD No Request NR j
Manual Switch [Span] M5-5 -

Dest. Node Ident. 0000 | |Manual Switch (Ring) M5-R

K2 Wait-To-Restore WTH

Exercizer [Span) EXER-5

S itz 0uco Exerciser (Ring) EXER-R
R Request [Span) RR-5

Loy Lo | Reverse Hequest [Ring) RR-R

Status 000 i
K3 APS Channel
LP-K3 APS Channel [ |

K4aPS Channel

Enh d RDI [ 000 | |ND remote defect j|
51 Sync. Status =xx=0000 |lJua|il_v unknown j|
HP Path Label [C2) [TUE structure =
LP Path Label [C2/¥5) [zx==010x | |Asynchmnous j|

Default | Lancel |

Bild A-46  Fenster “Descriptor: Ring APS”

Die Bytes K1/K2 und K3/K4 enthalten Steuerkommandos fur das Automatic Protection Swit-
ching (APS).

In der linken Spalte finden Sie die Bezeichnung der Bytes. Die mittlere Spalte beinhaltet die
Darstellung der Bytes in Bindrcode. Auf der rechten Seite befinden sich Auswahlfelder im Klar-
text. Hier kdnnen Sie verschiedene Kommandos der ITU-T Norm einstellen, ohne die Bitebene
editieren zu mussen.
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Analyse der Overhead-Bytes

52 Overhead Analyzer M= B3
Type Interpreter Settings Help

g|aw| i o i i
Byte (1.1.1] Bin:11110110 soH#:[1 | (&[]

SOH POH

A1 |AL |A1 |A2 (A2 |A2 |J0 [—— |—— [|J1 (V5
Fo |Fe |Fe |28 (28 |28 |01 [AA |A4 (|41 (C4

Bl |— |— |E1 [— |— [F1 [— [— |[B= |3z
77 |00 |00 |00 |00 |00 (oo (oo oo ||&4 |43
D1 Dz Da cz w2

on oo (oo (oo oo (oo (oo (oo oo ||oz |00
Hi [v [v [H2 [— |— [H3 |53 |53 |[61 [xe
69 |98 |9B |12 |FF |FF |00 |00 |00 ||00 |00
Bz B2 B2 [K1 |— |— |K2 [— [— |[F2
29 |4F |59 |00 |00 |00 oo (oo (oo ||oo
D4 [— [— [p5 [— |— |p& [— |— |[m4
oo oo (oo |00 |oo {00 (oo (oo |00 ||EF
D7 [— [— [p& [— |— |p3 [— |— |[F=
o0 oo oo (oo (oo oo |00 (oo (oo ||od
pi0|— |[— [p11|— |— |p1z|— |— |[z=
on oo oo |00 oo oo |00 oo (oo ||od

51 |Z1 |Z1 |Z2 |22 |M1 |E2 [—— |—— [|H1
00 (o0 |00 (00 |00 |00 (00 |00 |00 [[oo0

Bild A-47  Fenster “Overhead Analyzer”

Das Fenster des “Overhead Analyzer” ist in seinem Aufbau dem des “Overhead Generators”
sehr &hnlich. Sie erkennen hier die gleiche Byte-Matrix. Auch die Bezeichnung der Byte-Felder
entspricht der des “Overhead Generators”.

Der “Toolbar” beinhaltet zwei andere Tasten.

IPR

Hinter dieser Taste verbirgt sich das Fenster “Interpreter”. Es gibt Ihnen einen Uberblick iiber
den Inhalt der K-Bytes, des S1 Bytes und der Bytes C2/V5.

Die einzelnen Bitmuster werden interpretiert und werden auch im Klartext dargestellt.

SET

Wenn Sie diese Taste betatigen, 6ffnet sich das Fenster “Settings”. In diesem Fenster kdnnen
Sie die Erwartungswerte fur Trace Identifier, Path Label Mismatch und das H1-Byte verandern.

Settings E

— Trace Identifier

Expected Trace ldentifier

¥ RS-TIM (J0) hex value:
¥ HP-TIM §1) [WG_HP-TRACE____ | [16 byte =

[V LP-TIM W2) [WG_LP-TRACE_ .. |[16byte 7]

Default |

— Path Label Mismatch

Bit 12345678 Expected Value
[~ HP-PLM | TUG structure j|
I~ LP-PLM |Asynchmnous j|
Default |

—H1-Byte

Ezxpected Yalue
Default | [E===10==]| 10 j

Bild A-48  Fenster “Settings”

Applikationen



Grundgerat, SDH-Version ﬂ

Was passiert, wenn Trace Identifier von Sender und Empféanger nicht tibereinstimmen?

ANT-20SE

Stimmen die Trace Identifier von Sender und Empfanger nicht Giberein, so wird das als TIM-

Alarm (TIM-Trace Identifier Mismatch) identifiziert. Es erfolgt aber keine LED-Anzeige auf der
Geratefrontseite.

Der Alarm ist mit dem “Anomaly/Defect Analyzer” nachweisbar (siehe Bild unten).

Ob ein Alarm ausgel6st werden soll oder nicht, wird im Fenster “Settings” des VI “Overhead

Analyzer” gewahlt. Mit einer Kennung vor dem Trace ldentifier (z.B. TIM-V) wird diese Bedin-
gung aktiviert.

Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Filter Zoom  Help
T D) F = ]e D> D] [Z2] (7]
Anomalies H H
E% gener%l}e Anz%g? .
& Anomalies (" Defects @Al C User eines Alarms ( erec S)
Code H B
FAS-STM _I
B1
B2
MS-REI
AU-PJE
AU-HOF
R =
 Anomalies ¥ Defects @Al C User
0OF -
MS5-AIS
AU-AIS _I
AU-LOP B
- I, <
RS-TIM . g RS-TIM-Alarm
MS-RDI
HP-UHEG
LHP-TIkA T T T T T |LI
13:24:00 00 10 20 30 40 50 oo
Date: 05.09.97 Time: 13:24:54 Timebase: sec
FLOCK I |

Bild A-49  Fenster “Anomaly/Defect Analyzer”
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11 Bit Error Test in DCC/ECC

11.1 Melaufbau und Beschreibung

' TX
- -
n-n | swn | DUT

-
RX

Bild A-50 MeRaufbau Bit Error Test in DCC/ECC

Interfaces

« electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

« electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

e optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

e optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47] (1550 nm)
Tx : [48] (1310 nm)

« optical 10 Gbit/s Rx. [113] Tx:[103]

Die Data Communication Channels werden benutzt, um Netzwerkelemente tGber das Netzwerk-
Managment (TMN-Telecommunication Managment Network) zu kontrollieren. Zu den DCC ge-
horen die Bytes D1 ... D4 (RSOH) und D5...D12 (MSOH). Die ECCs (Embedded Communica-
tion Channel) beinhalten die DCCs und zusétzlich noch die Bytes E1, E2 und F1. Um zu
gewdhrleisten, daf? diese Kandle fehlerfrei funktionieren, legt der ANT-20SE ein Bitmuster an
und fiihrt einen Bit Error Test auf der Empfangerseite durch.

11.2 Applikationseinstellung

Benotigte Vis

e Signal Structure

* Overhead Generator

e Overhead Analyzer

* Anomaly/Defect Insertion
* Anomaly/Defect Analyzer

O Figen Sie im “Application Manager” die bendétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-51):

Dl = E! Stopped * of |01h:00m E|

Bild A-51  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der Vis
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11.3 Messung

Applikationen

Beispiel
BERT-Messung in DCC

Settings

1. Aktivieren Sie zuerst die Fenster “Overhead Generator” und “Overhead Analyzer”, so dal3
diese beiden Fenster im Vordergrund liegen.

2. Wahlen Sie eines der D-Bytes im RSOH oder MSOH des OH-Generators aus. (Feld hat ei-
nen weifl3en Hintergrund.)

3. Klicken Sie im Fenster im “Toolbar” auf die Taste “TPG” (TPG-Test Pattern Generator).
Damit ist eine Gruppe (D1 ... D4, D5 ... D12) mit einem Testmuster belegt.

4. Stellen Sie das gewiinschte Testmuster im VI “Signal Structure” im Fenster “Edit Signal
Structure” im Auswabhlfeld “Testpattern” ein.

5. Wiederholen Sie die letzten drei Punkte fir den “Overhead Analyzer”.
In den Feldern der D-Bytes steht jetzt auf beiden Seiten “TP”.

Sif Overhead Generator M= B3 52 Dverhead Analyzer M= B3
Edit Type Descriptor Keyboard Help Type Interpreter Settings Help
g T i e e g|aw| i [ e i B B
Byte (3.1.1] Bin: sonw_| (L) Eai]| Byte (3.4.1) Bin:11110011 SoH#[ |[2]7)
S0H FOH S0H FOH
a1 [a1 [a1 [az a2 a2 |70 [— [— [[a1 [vs a1 [a1 [a1 [az a2 a2 [0 [— [— [[71 [vs
Fé |F6 |F6 |28 |28 |28 |TI |aa |a& ||TI |04 Fé |F6 |F6 |28 |28 |28 (52 |aa |ad ||41 |Cd4
Bl |[— |— |EL [— |— [FL |—= |— |[B2 |72 Bl [— [— [EL [— |— [FL |—= |— |[B2 |72
00 [00_lag o0 |00 lad oo |00 ||== |TI 00 |00 laaoo [oo [paoo |00 |[F4 (43
o1 |Y- [-f o2 \= [{ |o2 [§= [— |[c2 [w2 o1 N [{[oz 18- [-{ (o2 — |[c2 [wz
TF Yo |oJTE Juo |o\[TE o |00 |02 |00 TF Yho |o\[TE Mo |od\[TP [fo |00 |02 |00
HI v ¥ [H2 |[— |— [H3 [E3 [E3 |61 [x4 HL v ¥ [HZ |[— |— [EZ |E2 [E3 |61 |x4
HE |EX |E¥X |®X |=xX |=x |=x |==x |==x ||00 |00 69 |9E |9E |12 |FF |FF |00 |00 |00 ||00 |00
Ez |Bz [B2 |1 |— |— [¥2 |[— |— ||F2 Ez |B2 [B2 |1 |— |— [¥2 |[— |— ||F2
== |z=x |z= |00 |00 |00 |00 |00 |00 ||00 08 |79 |20 |00 |oo |oo |00 |oo |oo (oo
D4 |— |— |5 |— [—= [D& |— |— |[E4 D4 |— |— |5 |— [—= [D& |— |— |[E4
00 |00 |oo |00 (oo |oo [oo |oo |oo ||FE 00 |00 |oo |00 (oo |oo [oo |oo |oo ||FE
D7 |— |— |p8 |— |— [D3 |[— |— [|F2 D7 |— |— |p8 |— |— [D3 |[— |— [|F2
00 |00 |00 |00 |oo [oo |00 |oo |oo (oo 00 |00 |00 |00 |oo [oo |00 |oo |oo (oo
Di0|— [— [pi1]— |- [D1z[— |— |[x= Di0|— [— [pi1]— |- [D1z[— |— |[x=
00 |00 |00 |00 |oo |oo |00 |oo |oo (oo 00 |00 |00 |00 |oo |oo |00 |oo |oo (oo
51 |z1 z1 |zz |zz [ui [E2 |— [— [[m1 51 |z1 z1 |zz |zz [ui [E2 |— [— [[m1
00 |00 |00 |oo |oo |00 |00 |oo |oo (oo 00 |00 |00 |oo |oo |00 |00 |oo |oo (oo

Bild A-52  Fenster “Overhead Generator” und Fenster “Overhead Analyzer”

6. Aktivieren Sie das Fenster der VIs “Anomaly/Defect Insertion” und
“Anomaly/Defect Analyzer”.

Messung starten (VI “Application Manager”)

0 Starten Sie die Messung mit Funktionstaste “F5”
— oder —
klicken Sie auf das Symbol “Griine Ampel” im “Application Manager”.

Analyse

Im “Anomaly und Defect Analyzer” kdnnen Sie mitverfolgen, ob Fehler auftreten. Diese werden
in der Zeile mit der Bezeichnung “TSE-OH” angezeigt. Mit dem VI “Anomaly/Defect Insertion”
kénnen Sie TSE-Fehler einblenden und beobachten, ob diese sich im “Anomaly/Defect Analy-
zer” widerspiegeln (siehe unten).
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ﬂ Anomaly/Defect Inzertion M= B3 Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Insertion  Wiew Help Wiews Settings  Cursor  Filter Zoom  Help
L pEEEEE || EEm E S [EE ) B C2 [
A | A i | ] ] ] ] L} ] ] |
Defects H
¢ CODE CFAS-2 " FAS-45 & Anomalies (" Defects @Al C User
 FAS-140 C E-BIT ¢ CP-BITS T AO-ROF T ;I
C EM-140 ¢ CRC4  P-BITS B3 i
¢ REI-140 € REI-45 | INEEEEETS ::
C FAS-34 " FAS-15 % i
" EM-34 " CRCE [TUTEm| H
" REI-34 TU-HDF T I
€ FAS-8 IsEoH |[m W ® ®§ 1§ §_m§ W =l
 Anomalies ¥ Defects @Al C User
- = CF-UREY i ;I
Rate— LP-TIM H
@ . LP-RDI H
Pl H T 1
" bursts LP-ROI C H
LP-RFI I I
LSS H x|
13:32:30 30 0 50 00 10 20 30
Date: 05.09.97 Time: 13:33:13 Timebase: sec
[BLOCK. | |

Bild A-53  Fenster “Anomaly/Defect Insertion” und “Anomaly/Defect Analyzer”

0 Beenden Sie die Messung mit Funktionstaste “F6”.
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12 Maximum Tolerable Jitter (MTJ)

nach G.823, G.825, G.958, 0.172

12.1 Mefaufbau und Beschreibung

X
ANT-20 al

ooopoEoooooo || AX
Frvvrvve

DUT

Bild A-54  MeRaufbau fir MTJ-Messungen

Interfaces

» electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]
» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]
+ optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]
» optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47]

Die Messung dient zur Uberpriifung der maximalen Jittervertraglichkeit von elektrischen und
optischen Line- und Tributary-Eingéngen.

Bei der Verwendung eines sinusférmigen Modulationssignals und einer Quasizufallsfolge als
Prifmuster wird bei gegebener Frequenz die Amplitude des Jittersignals nach der Methode der
Intervallhalbierung solange erhoht, bis am Ausgang des MelRobjekts Fehler auftreten.

12.2 Applikationseinstellung

Bendotigte Vis

» Signal Structure
* 0.172 Jitter Generator/Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die benétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein. lhr
Application Manager enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-55).

2. Kilicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fur den “0O.172 Jitter Generator/
Analyzer” zu 6ffnen.

Bild A-55  Minibar (Application Manager) nach Auswahl der VIs
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Settings
O Das Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” ist gedffnet.
1. Waéhlen Sie im Menu “Mode” den Befehl “MTJ”
— oder —
klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.
2. Wahlen Sie die Fehlerquelle (z.B. TSE, Test Sequence Error) im Listenfeld “Error Source”.
3. Geben Sie die Fehlerschwelle in das Feld “Error Threshold” ein, die als Entscheidungs-
kriterium fur den Suchalgorithmus dient.
Die Eingabe einer Fehlerschwelle ist nicht méglich, wenn im Feld “Error Source” ein Alarm
gewahlt wurde.
4. Geben Sie eine Verzogerungszeit fur die einzelnen Messungen im Feld “Settling Time” ein,
um das Einschwingverhalten des Priiflings zu beriicksichtigen.
5. Geben Sie die Gate-Zeit im Feld “Gate Time” ein.
6. Wahlen Sie im Menl “Settings” die Auswahl “MTJ...”
— oder —
klicken Sie auf das Symbol “SET".
Der Dialog “Settings” wird geoffnet.

—Scan Freq -y — Tol Maszk

-
-
pry

ffkHz ffkHz f7kHz | ul
0.0020 - 0.0200 37.500

0.1000 0.5000 1.500
1.0000 6.5000 1.500
6.5000 65.0000 0.150
20.0000 1300.000 0.150
65.0000 - -
200.0000
600.0000
1300000

-
M

-
()

-
=

-
o

-
=}

-
-

-
-]

-
w

-
=
P
=

Default | Default |

0K I Cancel |

Bild A-56  Dialog “MTJ Settings”

Sie finden hier die Mel3frequenzen fir die MTJ-Messung und die Kenndaten fur die Toleranz-
maske.

7.
8.

9.

Wahlen Sie bei Bedarf eigene Scan-Frequenzen und geanderte Toleranzmasken-Werte.
Bestatigen Sie die Eingabe mit “OK”.

Der Dialog “Settings” wird geschlossen.

Starten Sie die Messung mit “Start”. Die Messung stoppt nach Ablauf automatisch oder
durch Klicken auf “Stop”.

Applikationen
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Analyse

Bei einer MTJ-Messung sind Default-Werte fur die Scan-Frequenz und die Toleranzmaske im
Fenster “MTJ Settings” abhangig von der Bitrate eingestellt. Die Default-Werte &ndern sich au-
tomatisch bei einem Bitratenwechsel.

Fur die Darstellung der Mel3ergebnisse stehen lhnen zwei Fenster zur Verfliigung
(siehe Bild A-57).

Tabellarische Darstellung

* MeRergebnisse werden in der Tabelle unter “Ul” eingetragen.

» Melergebnisse, bei denen die Jittervertraglichkeit des Pruflings hoher ist als die maximal
einstellbare Amplitude des Jittergenerators, werden in der Tabelle durch ein “>" dargestellt.
(z.B. >64 UI).

» Melergebnisse, die die Toleranzmaske unterschreiten, werden in der Tabelle durch ein
“I"-Zeichen markiert.

Grafische Darstellung

» MeRergebnisse werden in der Grafik durch ein “+"-Zeichen dargestellt.

» Melergebnisse, bei denen die Jittervertraglichkeit des Pruflings héher ist als die maximal
einstellbare Amplitude des Jittergenerators, werden in der Grafik durch ein “A™-Zeichen
(statt “+"-Zeichen) dargestellt.

0.172 Jitter Generator/Analyzer M= B3 0.172 Jitter Generator/Analyzer M= B3
T+ hode View Seftings Keyboard Print Help T+ hode View Seftings Kevboard Print Help
o ) i | G Y i A & [ V5 (BRI (ol mofere]ve] (B | =] (2]
Siop | Error Source TSE j Siop | Error Source TSE j
Error Threshold 10 j Error Threshold 10 j
Gate Time Sec Settling Time Sec Gate Time Sec Settling Time Sec
MAX. TOL. JITTER MAX. TOL. JITTER
/kHz [ Wl f/kHz [ W Ul
0.0020 > 64.000 - 'II]I]—E A
0.1000 > 64.000 ]
1.0000 > 64.000 7
6.5000 > 64.000 10.05
20.0000 59688 7
65.0000 19.307 1.0+
200.0000 5.958 E
600.0000 2.019 ]
1300.000 1.105 0.14
. . 0.03 F——rrmr—rrrm e

0.001 0.01 0.1 1 10 100 1000 kHz

Bild A-57  MTJ-Messungen: Ergebnisdarstellung tabellarisch (links) und grafisch (rechts)
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13 Fast Maximum Tolerable Jitter (F-MTJ)

13.1 MelRaufbau und Beschreibung

TX
ANT-20 t

al=f:fal=]=]=}=]=]=]=! qH‘_}{
Bild A-58  MeRaufbau fir Fast-MTJ-Messungen
Interfaces
« electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]
e electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]
e optical 52, 155, 622 Mbit/s Rx:[17] Tx:[18]
e optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47]

Bei einer Fast-MTJ-Messung werden vorgegebene Kombinationen von Jitterfrequenzen
und Jitteramplituden am Jittergenerator eingestellt, die auf den von ANSI vorgegebenen

Grenzkurven liegen.

Fir jeden einzelnen Mef3punkt wird als Ergebnis “OK” oder “Failed” ausgegeben. Das Ergebnis
sagt aus, ob der Prifling die Grenzkurve einhalt oder nicht.

13.2 Applikationseinstellung

Bendtigte VIs

e Signal Structure
e 0.172 Jitter Generator/Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die bendtigten VIs in die Liste der benutzten Vis ein. lhr
Application Manager enthalt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-59).
2. Klicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fur den “0.172 Jitter Generator/

Analyzer” zu 6ffnen.

Bild A-59  Minibar (Application Manager) nach Auswahl der Vs
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13.3 Messung

Applikationen

Settings

0 Das Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” ist gedffnet.

1. Wahlen Sie im Meni “Mode” den Befehl “Fast MTJ"
— oder —
klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.

2. Wahlen Sie die Fehlerquelle (z.B. TSE, Test Sequence Error) im Listenfeld “Error Source”.
3. Geben Sie die Fehlerschwelle in das Feld “Error Threshold” ein, ab der das MeRergebnis mit

“Failed” bewertet wird.

Die Eingabe einer Fehlerschwelle ist nicht mdglich, wenn im Feld “Error Source” ein Alarm

gewahlt wurde.

4. Geben Sie eine Verzogerungszeit fur die einzelnen Messungen im Feld “Settling Time” ein,

um das Einschwingverhalten des Pruflings zu beriicksichtigen.
5. Wéhlen Sie im MenU “Settings” die Auswahl “MTJ...”

—oder —

klicken Sie auf das Symbol “SET".

Der Dialog “Settings” wird geoffnet.

FMTJ Settings B

—Scan Frequency / Amplitude —
/kHz_ [ Ul
1 [0.0500 [ 15.000
12| 0.5000 1.500
13| 6.5000 1.500
| 4] 65.0000 0.150
| 5| 1300.000 0.150
| 6| R R
1 7|
| 8 |
El R
10 -
Default |
Cancel |

Bild A-60  Dialog “FMTJ Settings”

6. Wahlen Sie bei Bedarf eigene Frequenz-Amplituden-Kombinationen aus, mit denen die
Messung durchgefiihrt werden soll.

7. Bestatigen Sie die Eingabe mit “OK”.
Der Dialog “Settings” wird geschlossen.
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8. Starten Sie die Messung mit “Start”. Die Messung stoppt nach Ablauf automatisch oder
durch Klicken auf “Stop”.

0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

Error Source

Error Threshold 10 j
(st Setting Time Seo

[ FAST MAX. TOL. JITTER |

f/kHz [ Ul | Result
0.0500 15000 OK
0.5000 1500 OK
6.5000 1500 OK
65.0000 0150 OK
1300.000 0150 OK

Bild A-61  Fenster bei Fast-MTJ-Messungen

Analyse

« Die Tabelle (siehe Bild A-61) enthélt vom Anwender vorgegebene Kombinationen bzw. De-
faultwerte von Jitterfrequenzen und Jitteramplituden. Diese werden nach dem Start der
Messung in der Reihenfolge der Tabelleneintrage eingestellt.

* Nach der Verzogerungszeit “Settling Time” wird Gberprift, ob im Eingangssignal Alarme
oder Fehler vorhanden sind.

« Abhéngig vom Ergebnis wird die jeweilige Einstellung mit “OK” oder “Failed” gekennzeich-
net.

« Die Messung endet automatisch, wenn der letzte Mef3punkt abgearbeitet ist oder durch Kilik-
ken auf “Stop”.
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14 Jitter Transfer Function (JTF)

nach G.958, G.823, 0.172

14.1 MefRaufbau und Beschreibung

Il ANT—2O — 2 - 1. Kalibrierungs-
1 DUT messung

DooEEEoEEE @0 2. Messung mit
] Prufling

Bild A-62  MeRaufbau fiir Jitter Transfer Function-Messungen

Interfaces

» electrical balanced Rx :[12] Tx : [13]
» electrical unbalanced Rx : [14] Tx : [15]
+ optical 52, 155, 622 Mbit/'s  Rx: [17] Tx : [18]
» optical 2,5 Ghit/s Rx : [44] Tx : [47]

Die Messung der Jitteriibertragungsfunktion ist besonders bei Regeneratoren wichtig. Nachge-
wiesen wird, ob die Jitterverstarkung eines Regenerators unter einem vordefinierten Wert
bleibt. Ist dies nicht der Fall, akkumuliert sich der Jitter tiber mehrere Regeneratoren.

Die Jittertbertragungsfunktion (JTF) wird gemessen, indem man am Eingang des DUT ein Si-
gnal anlegt, dessen Jitterwert Uiber der Frequenz konstant ist. Die Amplitude des Jitters wird so
gewahlt, daR sie das DUT bei hohen Frequenzen verarbeiten kann.

Der Jitteranalysator mii3t fiir verschiedene Frequenzen des Sendejitters die resultierende
Jitteramplitude am Ausgang des DUT. Aus dem logarithmischen Verhaltnis ergibt sich die
Jitterverstarkung oder -dampfung.

Tip: Um die groRtmogliche Genauigkeit zu erzielen, empfiehlt es sich, vor jeder JTF-Messung
eine Kalibrierungsmessung durchzufiihren (siehe Bild A-62).
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14.2 Applikationseinstellung

Bendotigte Vis

e Signal Structure
e 0.172 Jitter Generator/Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die benétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein. lhr
Application Manager enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-63).

2. Klicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fir den “0.172 Jitter Generator/
Analyzer” zu 6ffnen.

=R ELE] & | B [00m:275 | of [01h:00m a

Bild A-63  Minibar (Application Manager) nach Auswabhl der VIs

14.3 Messung

A-44

Settings

O Das Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” ist gedffnet.

1. Waéhlen Sie im Menu “Mode” den Befehl “JTF”
— oder —
klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.

2. Wahlen Sie im Feld “RX: Range” den geeigneten MelRbereich (1,6 Ul oder 20 Ul; bei
STM-16/0C-48 ist der Mel3bereich voreingestellt).

3. Geben Sie eine Verzégerungszeit fur die einzelnen Messungen im Feld “Settling Time” ein,
um das Einschwingverhalten des DUT zu beriicksichtigen.

0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

T T [ TN | PR F
L ER

RX: Range
Stop | Settling Time Sec

[ JITTER TRANSFER FUNCTION |

f/kHz | Ul [ dB f/kHz | Ul [ dB
0.0100 0.500 - - -

0.1000 0.500
1.0000 0.500
10.0000  0.500
36.0000 0.500
100.0000  0.500

Bild A-64  Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” bei JTF-Messung
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Dialog “JTF Settings”

JTF Settings E
—Scan Freq p/Amplitude — Tol Maszk

f/kHz [ Wl f/kHz [ Wl f/kHz | max. [min._dB
1 0.0100 1.000|[11 - - 0.0100 05 -99.9
2 0.1000 1.000|[12 36.0000 05 -99.9
3 1.0000 1.000|[13 100.00000 -8.4 -99.9
4| 100000 0.360([14 - - -
5 | 36.0000 0.200)[15
6 | 100.0000 0.200([16
7 - - | [17
8 - - |[18
9 - - |[19 - - - -
10 - - |[20 - - - -

Default | Default |

" Fixed Amplitude
u M Adaptation |

-~ Calibration

" Use previous Calibration

BMS Integration Period 1 j Sec oK Cancel

Bild A-65  Dialog “JTF Settings”

Sie finden hier die Melfrequenzen fiir die JTF-Messung und die Kenndaten fir die Toleranz-
maske.

1.

Applikationen

Wahlen Sie im Meni “Settings” die Auswahl “JTF...”
— oder —

klicken Sie auf das “SET"-Symbol.

Der Dialog “JTF Settings” wird gedffnet.

. Wahlen Sie bei Bedarf eigene Scan-Frequenzen und Amplituden sowie gednderte Toleranz-

masken-Werte.

. Wenn Sie die Messung mit einer fiir alle Scan-Frequenzen konstanten Amplitude wiinschen,

markieren Sie das Kontrollfeld “Fixed Amplitude”, und geben Sie im darunterliegenden Ein-
gabefeld die gewlinschte Amplitude ein.

Wenn Sie die Ubernahme der Ergebnisse einer zuvor durchgefiihrten MTJ-Messung fiir die
Scan-Frequenzen und Amplituden wiinschen, klicken Sie auf die Schaltflache “MTJ Adapta-
tion”. Dabei werden die MTJ-Ergebnisse automatisch an die zulédssigen Bereiche (MelRbe-
reich, Frequenzbereich) des Jittermessers angepaldt. Wenn keine MTJ-Ergebnisse
vorliegen, ist diese Schaltflache nicht aktiviert.

. Wabhlen Sie aus, ob Sie vor jeder Messung eine Kalibriermessung durchfiihren wollen, oder

ob Sie eine einmalig durchgefiihrte Kalibriermessung (intern abgespeichert) verwenden wol-
len. Um die gro3tmogliche Mel3genauigkeit zu erreichen, empfiehlt sich eine Kalibriermes-
sung vor jeder JTF-Messung.

. Starten Sie die Messung mit “Start”. Die Messung stoppt nach Ablauf automatisch oder

durch Klicken auf “Stop”.
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Analyse

Die Darstellung der MeRergebnisse erfolgt in drei verschiedenen Fenstern. Im Fenster mit der
tabellarischen Darstellung (siehe Bild A-66) sind die Default-Werte fiir die Scan-Frequenz ein-
gestellt.

0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

T T [ TN | PR F
gl ERl A |

RX: Range
Stop | Settling Time Sec

[ JITTER TRANSFER FUNCTION |

f/kHz | Ul [ dB f/kHz | Ul [ dB
0.0100 0500 -1254 - - -
01000 0500 -0.03
1.0000 0500  0.00
10.0000 0500 -0.03
36.0000 0500  0.03
100.0000 0500  0.64

Bild A-66  JTF-Messungen: Tabellarische Ergebnisdarstellung

« Die Default-Werte sind abhangig von der Bitrate und &ndern sich automatisch bei einem Bit-
ratenwechsel.

¢ MeRergebnisse werden in der Tabelle unter “dB” eingetragen.

« MeRergebnisse, die auRerhalb der Toleranzmaske(n) liegen, werden in der Tabelle durch
ein “I"-Zeichen gekennzeichnet.

Fur die grafische Darstellung stehen zwei Fenster zur Verfigung. Das rechte hat dabei die
hohere Auflosung der y-Achse. Die MeRRwerte werden in der Grafik durch ein “+"-Zeichen

dargestellt.
0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3 0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help T Mode View Settings Kevboard Print Help
o 3 2 e e Yo e 2 i [
i | R¥: Range _ISla'l RX: Range
Stop | Settling Time Sec Stop | Settling Time Sec
[ ITTER TRANSFER FUNCTION | [ ITTER TRANSFER FUNCTION |
+105 +13
dB 3 dB 3
I'IE I'IE =+ 1 l
u§ t t t \ u§ t -
_-||]_§ + _.I_E
-203 23
0.001 0.01 0.1 1 10 kHz 0.001 0.01 0.1 1 10 kHz

Bild A-67  JTF-Messungen: Grafische Ergebnisdarstellung bei verschiedener Auflésung
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15 Phasehit-Messung

15.1 Mefaufbau und Beschreibung

ANT-20 Il
ot DUT

OoooOoooooono
el il |

Bild A-68  MeRaufbau fir Phasehit-Messungen

Interfaces

» electrical balanced Rx : [12]
» electrical unbalanced Rx : [14]
» optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx: [17]
» optical 2,5 Ghit/s Rx : [44]

Als Phasehits bezeichnet man das Uberschreiten einer bestimmten vorgegebenen Jitter-
schwelle. Dieses Ereignis wird mit einem Zahler ermittelt. Der aktuelle Zahlerstand gibt an, wie
oft die Phasehit-Schwelle seit dem Start der Messung tberschritten wurde.

Mit dem Jitteranalysator kdnnen unabhéngig voneinander positive und negative Schwellwert-
Uberschreitungen gezahlt werden (Positive Count, Negative Count).

15.2 Applikationseinstellung

Bendgtigte VIs

e Signal Structure
e 0.172 Jitter Generator/Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die bendtigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein.
Ihr Application Manager enthéalt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-69).

2. Kilicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fur den “O.172 Jitter Generator/
Analyzer” zu 6ffnen.

Bild A-69  Minibar (Application Manager) nach Auswahl der VIs
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15.3 Messung

A-48

Settings

1. Wahlen Sie im Meni “Mode” den Befehl “PP+PH"
— oder —

klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.
Es 6ffnet sich das Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer”.

0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

R
Wy e w00 ne
RX: Range Filter SET | Lp

[HP1sLP = HP[ 1kHz ]

Current Yalues Max. Yalues
Jitter peak-peak 0_008 Ulpp AR Ulpp
Jitter +peak 0.004 uip FHEEE
Jitter -peak 0.004 uip #HaEE Ip

Positive Count Megative Count

Phase Hit | = ==z=z=z=z| = =zzzzx

Bild A-70  Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” mit der Anzeige der Phasehits

2. Klicken Sie im Menu “Settings” auf den Befehl “General...”
— oder —
klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.
Es o6ffnet sich das Fenster “Jitter - General Settings”.

0_172 Jitter - General Settings E
~TX ~RX
Amplitude BMS5 Integration Period
Step[0.100 [~[ Ui 1 7] sec
Hit Threshold

+peak [lE ||

-peak 10 ul

16 |

0K I Cancel| 3.2 -

Bild A-71  Dialog “Jitter - General Settings”

3. Geben Sie hier unter “Hit Threshold” die gewiinschten Schwellwerte mit Hilfe der Listenfel-
der ein.

4. Bestétigen Sie die Eingabe mit “OK”.
5. Starten Sie die Messung,
— indem Sie die Funktionstaste F5 betatigen, oder
— das Symbol “griine Ampel” im Application Manager driicken.

Die “Hit Threshold” kdnnen Sie auch wahlweise tber die Tastatur oder das Fenster “Keyboard”
eingeben.
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Analyse

0.172 Jitter Generator/Analyzer

T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

zr i) | L

IS E3

T [

Freq.| 1000.0 =] Hz

RX: Range | 1.6U1 7] Filter SET[1p[1.3MHz 7]

Jitter peak-peak

Jitter +peak

Jitter -peak

Phase Hit{ /\

[HP1sLP = HP[ 1kHz ]

Current Yalues Max. Yalues

0-007U|DD 0.885 uipp

0.004 uip [ 0.455ut

0.003up | 0452 ui

Positive CMgalive Count

Bild A-72  Phasehit-Messung

Applikationen

Aktuelle Anzeige der gezéhlten
Schwellentiberschreitungen

Eine Phasehit-Messung wird unterbrochen, wenn
die Synchronisation oder die Netzspannung aus-
fallt. Die Z&ahler werden fur die Dauer des Ausfalls
gestoppt. Nach Ende der Unterbrechung und
nachdem sich der Jitteranalysator neu
synchronisiert hat, wird die Zahlung fortgesetzt.
Das gelbe Warnzeichen zeigt die

Unterbrechung des MeRvorgangs an.
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16 Wandergenerator

Mit Hilfe des Wandergenerators kénnen manuelle Messungen der Wandervertraglichkeit ge-
man ITU-T G.823, G.824, G.825, 0.172 sowie ETSI EN302084 durchgefihrt werden.

16.1 Melaufbau und Beschreibung

Synchronization
Source

_ EFJ;-J _ Y
ANT-20 al
ooopoEoooooo || AX DUT
il

Bild A-73  MeRaufbau fir Wandervertraglichkeitsmessungen

Interfaces

« electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

« electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

« optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

e optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47]

¢ RefClockin [25] Synchronisationseingang des Senders;

Takt- oder Datensignal (2 Mbit/s oder 1,5 Mbit/s)

16.2 Applikationseinstellung

Bendtigte VIs

e Signal Structure
e 0.172 Jitter Generator/Analyzer
* Anomaly/Defect Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die benétigten Vls in die Liste der benutzten VIs ein. lhr
Application Manager enthalt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-74).

2. Klicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fir den “O.172 Jitter Generator/
Analyzer” zu 6ffnen.

3. Klicken Sie auf die Schaltflache rechts neben “JIT”, um das Fenster “Anomaly/Defect Analy-
zer” zu offnen.

2| nEr= 8| BT [00m:27s | of [01h:00m a

Bild A-74  Minibar (Application Manager) nach Auswahl der Vs
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16.3 Messung

Settings

0 Das Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” ist gedffnet.

1. Wabhlen Sie im Fenster “Signal Structure” im Meni “Interface” den Befehl “Settings ...".
Es 6ffnet sich der Dialog “Interface”.

T A%
Bit Rate 155.520 Mbit/s Bit Rate 155.520 Mbit/s

Offset 0.000 oo

Clock Source | Ext.Clock 2M/E1 [25] =
Internal

Dutput |Ext.Data 2M/E1 [25]

Code

25

Level

Input Unbalanced [14] =

Code CHI =

Sensitivity |[ITU-T =

Laser oit | | | Equalizer off =

Waveongh (12100 o [

3 On =l | | pe On =
ok | Cancel |

Bild A-75  Dialog “Interface”

2. Wahlen Sie auf der TX-Seite im Listenfeld “Clock Source” entsprechend der Taktfrequenz
am Eingang [25] die Taktquelle.

3. Wahlen Sie im Fenster “O.172 Jitter Generator/Analyzer” im Meni “TX” den Befehl
“Wander”.

4. Stellen Sie die TX-Amplitude und -Frequenz gemaR der Toleranzmasken der entsprechen-
den Normen ein.

5. Wahlen Sie im Meni “TX” den Befehl “On”.

0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

g B 2 | R e e
Ao Fea [0 Jue
RX: Range Filter SET | Lp

[HP1sLP = HP[ 1kHz ]

Current Yalues Max. Yalues
Jitter peak-peak i Ulpp FhEEE Ulpp
Jitter +peak HEEEE Ulp EEEEE ulp
Jitter -peak wEEEE ulp wEEEE Ulp
Jitter RMS wREEE L

Bild A-76  Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” mit eingeschaltetem Wandergenerator
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6. Wahlen Sie im Application Manager im Menl “Measurement” den Befehl “Settings ...".
Es o6ffnet sich der Dialog “Measurement Settings”.

Measurement Settings [x]

Start Mode
IV(? Manual © Timer

i~ Start Time

MM-DD- YY hh: mm: ss
=
[Eent b
~Gate Time Interm. Time:
1= =
 Days
 Hours
 Minutes  Minutes
" Seconds " Seconds
0K Cancel

Bild A-77  Dialog “Measurement Settings”

7. Geben Sie hier die gewilinschte Gate-Zeit ein.
Berilcksichtigen Sie bei der Einstellung der Gate-Zeit, dal je nach gewahlter Wanderfre-
guenz sehr lange Periodendauern entstehen kdnnen. Wahlen Sie die Gate-Zeit so, dal3 sie

mindestens einer Periodendauer der Wandermodulation (2 ﬁ) entspricht.

m
8. Starten Sie die Messung,
— indem Sie die Funktionstaste F5 betatigen, oder
— das Symbol “griine Ampel” im Application Manager driicken.

Analyse

Im Fenster “Anomaly/Defect Analyzer” wird angezeigt, ab welcher Wanderfrequenz bzw.
Wanderamplitude Fehler oder Alarme auftreten.

ﬁ Anomaly/Defect Analyzer M= B3
Wiew Seftings  Cursor  Eilter Print Help

T EEmP (F =) [}l D ] [E] (7]
Display:  Anomalies & All View Filter: Al  User
 Defects " Cument

No. | Event | Date |Starttime| Stop timelDur.J‘Count;
0 5TART  24.02.97 18:13:10.0 —
1 BFY 24.02.97 18:13:14.0 18:13:15.0 1
2 BPY 24.02.97 18:13:16.0 18:13:17.0 1
3 BFY 24.02.97 18:13:17.0 18:13:18.0 2
4 LOS 24.02.97 18:13:21.6 18:13:25.0 0:00:03.4
5 BPY 24.02.97 18:13:27.0 18:13:28.0 1
6 TSE 24.02.97 18:13:30.0 18:13:31.0 1
7 TSE 24.02.97 18:13:31.0 18:13:32.0 1
8 TSE 24.02.97 18:13:32.0 18:13:33.0 2
9 TSE 24.02.97 18:13:33.0 18:13:34.0 1

10 TSE 24.02.97 18:13:34.0 18:13:35.0 1

11 TSE 24.02.97 18:13:39.0 18:13:40.0 1

12 BPY 24.02.97 18:13:43.0 18:13:44.0 1

13 STOP 24.02.97 18:13:49.4 -
|BLOCK |

Bild A-78  Fenster “Anomaly/Defect Analyzer”
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17 Wander-Analyse bis 2,5 Gbit/s

nach G.811, G.812, G.813, G.823, G.824, G.825

17.1 Mefaufbau und Beschreibung

Applikationen

Clock

TM-N
- > SEC i

Wander

Ref. Clock RX
N : DUT

ANT-20

Oooooooooon
O

Bild A-79  MeRaufbau fir Wander-Messungen

Interfaces

» electrical balanced Rx : [12]

» electrical unbalanced Rx : [14]

» optical 52, 155, 622 Mbit/s Rx: [17]

e optical 2,5 Gbit/s Rx : [44]

e Wander Ref Clock in [35] (bis 622 Mbit/s)
[54] (2,5 Gbit/s)

Jedes SDH-Netzelement greift auf eine interne Taktquelle (SEC-SDH Equipment Clock) zu-
rick. Diese Taktquelle wird in der beschriebenen Applikation durch eine SSU (Synchronization
Supply Unit) Uber eine 2,048-MHz- Taktleitung synchronisiert. Um die Qualitat der internen
Taktquelle zu testen, wird die Taktstabilitat der Referenzquelle (SSU) mit der Taktstabilitat des
gesendeten Datensignals verglichen. Die Abweichungen werden als Wander bezeichnet.

Der ANT-20SE erlaubt Messungen an allen Schnittstellen, welche im Geréat zur Verfligung ste-
hen.
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17.2 Applikationseinstellung

Bendotigte Vis

e Signal Structure
e 0.172 Jitter Generator/Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die bendétigten Vls in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr Application Manager enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-80).

2. Klicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fur den “0.172 Jitter Generator/
Analyzer” zu 6ffnen.

=] 8 BT [00m:27s | of [01h:00m =

Bild A-80  Minibar (Application Manager) nach Auswahl der Vs

17.3 Messung

Settings

1. Wahlen Sie im Menl “Mode” den Befehl “TIE”
— oder —
klicken Sie auf die Schaltflache “TIE” im “Toolbar”.
Es offnet sich die Wander-Anzeige im Fenster “O.172 Jitter Generator/Analyzer”.

0.172 Jitter Generator/Analyzer M= B3
T+ hode Yiew Seftings Kevhoard Prin

¢ B ) E il [T )]
Tt Yy ] [« T » o o] [ese] []
% ampl [ 01 ] v Fea[100000 <]us

Wander: MTIE ‘ 1.351E-6s

TIE ‘ 379.7E-9s

TIE versus Time
Alarm

1E-6

B

-1E-6 T T T T T |
14:08:00 14:08:30 14:09:00
20.05.99 20.05.99

Bild A-81  Fenster “O.172 Jitter Generator/Analyzer” mit Wander-Anzeige

2. Wahlen Sie im Menu “Settings” den Befehl “Wander ...”
— oder —
klicken Sie auf das Symbol “SET” im “Toolbar”.
Der Dialog “Wander Settings” wird gedffnet.
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Applikationen

Wander Settings E
— TX-ditter ~RX
Source | |nternal j
& Clock

Amplitude " Data

Step ul Connector

" BAL [34] & UNBAL [35/54]
Samples: LP-Filter: 0.1 Hz

Bild A-82  Dialog “Wander Settings”

3. Stellen Sie im Dialog “Wander Settings” die Frequenz bzw. die Bitrate (nicht bei
2488 Mbit/s) des Referenzsignals ein.
4. Wahlen Sie den gewiinschten Eingang (BAL [34] oder UNBAL [35]) fir das Referenzsignal
(nicht bei 2488 Mbhit/s).
5. Wahlen Sie die gewiinschte Samplerate. Dabei andert sich das TiefpalR¥filter automatisch.
Bestatigen Sie mit “OK”.
7. Starten Sie die Messung,
— indem Sie die Funktionstaste F5 betétigen, oder
— das Symbol “griine Ampel” im Application Manager drticken.

o

Wander-Analyse

Die Wander-Analysen sind ausgesprochene Langzeitmessungen. Mit dem ANT-20SE ist es
mdglich ein MeRintervall von bis zu 99 Tagen zu wéhlen.

Die Anzeige der gemessenen Werte erfolgt im Fenster “O.172 Jitter Generator/Analyzer” gra-
fisch als Kurve der TIE-Werte und numerisch in den dariberliegenden Feldern fur MTIE und
TIE.

O Klicken Sie auf die Schaltflache “CSR” im “Toolbar”.
Es offnet sich ein Fenster mit der Bezeichnung “Cursor Position”. Sie erhalten eine Uber-
sicht Uber die Momentanwerte der aufgezeichneten Kurve.

Date: 20.08.97
Time: 17:58:08

Resolution: Second

TIE ¥alue: 162.1E-9s

Bild A-83  Fenster “Cursor Position”

Ergebnisse speichern

1. Wahlen Sie im Meni “Print” den Befehl “Export...”
Der Dialog “Save as” wird gedffnet.

2. Wahlen Sie neben dem Zielverzeichnis das Format “CSV”, in dem die Datei gespeichert
wird.

3. Drucken Sie “OK”, um den Exportvorgang zu starten.
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Analyse MTIE und TDEV (BN 3035/95.21)

Zur genauen zeitlichen Analyse von MTIE und TDEV steht Ihnen die Software “MTIE/TDEV
Analysis” (Option BN 3035/95.21) zur Verfiigung. Das Programm kann direkt aus dem “O.172
Jitter Generator/Analyzer” oder auch auRerhalb der ANT-20SE Software gestartet werden. Mit
diesem Programm kdnnen Sie TIE-Werte auswerten, welche vom ANT-20SE zuvor gemessen
wurden. Die Auswertungen erfolgen nach ETSI ETS 300462, EN 302084, ITU-T G.811, G.812,
G.813 und ANSI T1.101 und beinhalten die Masken fiir die verschiedenen Signalquellen.

Programm “MTIE/TDEV Analysis” aus dem “0.172 Jitter Generator/Analyzer” starten

1. Klicken Sie im Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” (Wanderseite) auf die Schaltflache
“TDEV”.
Das Programm wird gestartet und die TIE-Daten einer zuvor ausgefihrten Messung werden
automatisch geladen (gespeichert in der Datei “WANDMSEC.BIN").
Die TIE-Daten werden im Grafikfeld des Fensters “TIE analysis” angezeigt.

2. Klicken Sie auf die Schaltflache “MTIE/TDEV ...".
Es offnet sich das Fenster “MTIE analysis” (siehe Bild A-84).

3. Klicken Sie hier auf die Schaltflache “Analysis”.
Die Werte werden berechnet und angezeigt.

Programm “MTIE/TDEV Analysis” aus dem Startmeni von Windows 95 starten

1. Klicken Sie im “Startmen(” von Windows 95 auf den entsprechenden Eintrag.
Das Programm wird gestartet.
2. Klicken Sie auf die Schaltflache “Load".
Es offnet sich der Dialog “Load data file”.
3. Wahlen Sie die Datei “WANDMSEC.BIN” im Verzeichnis “C:\ANT20\RESULTS”
— oder —
wahlen Sie eine zuvor exportierte Datei im CSV-Format.
Die TIE-Daten werden im Grafikfeld des Fensters “TIE analysis” angezeigt.
4. Klicken Sie auf die Schaltflache “MTIE/TDEV ...".
Es offnet sich das Fenster “MTIE analysis” (siehe Bild A-84).
5. Klicken Sie hier auf die Schaltflache “Analysis”.
Die Werte werden berechnet und angezeigt.

Auswertemdglichkeiten

« Mit den Kontrollkéstchen links unten im Fenster “MTIE analysis” wéahlen Sie die Werte aus,
die Sie anzeigen wollen.

« Sie kdnnen die Anzahl der Mel3punkte beschrénken, die dargestellt werden sollen, indem
Sie einen Bereich in den Textfeldern “Analysis range” eingeben.

« Im Listenfeld “Masks” kdnnen Sie unterschiedliche Toleranzmasken auswéhlen, um eine
schnelle Ubersicht zu bekommen, ob Ihre MeRwerte innerhalb der Forderungen liegen.

« Die angezeigte Grafik kann ausgedruckt (Schaltflache “Print”) und exportiert (Menl “Export)
werden.
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TIE .. analysis

Analysis  Export Oplions

MTIE-Werte

L0l mtig Bk v from 97162352 1o 121197 072351

1000.0-
Z -
= 1000~
=
L
f
=
= 10.0- \////\
=

1.0—»5‘\_‘—/.//./
Observation interval | [z]

10 100 1000 10000 100000

[+ connest points nalysis range [s] | 5983] |

47913  Sample rate 300 { s

v M| MTE

[v M| TDEY

[V Masks [ETSI/PRC NetF [£T5 30046231) 7| 4’7

Clear |

TDEV{12 rec. 0.172

Print | Goto TIE graph |

TDEV-Werte

Passed/Failed:
erflllt oder nicht erfillt

Bild A-84  Analyse MTIE und TDEV
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18 Maximum Tolerable Wander (MTW)

Mit Hilfe der Funktion Maximum Tolerable Wander (MTW) kénnen automatische Messungen
der Wandervertraglichkeit gemaf ITU-T G.823, G.824, G.825, 0.172 sowie ETSI EN302084
durchgefiihrt werden.

18.1 Melaufbau und Beschreibung

Synchronization
Source

_ EFJ;-J _ Y
TX
ANT-20 al
ooopoEoooooo || AX DUT
il

Bild A-85  MeRaufbau fir Wandervertraglichkeitsmessungen

Interfaces

« electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

e optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

e optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47]

¢ RefClockin [25] Synchronisationseingang des Senders;

Takt- oder Datensignal (2 Mbit/s oder 1,5 Mbit/s)

18.2 Applikationseinstellung

A-58

Benotigte Vis

e Signal Structure
e 0.172 Jitter Generator/Analyzer

1. Fugen Sie im Application Manager die bendtigten VIs in die Liste der benutzten Vis ein. lhr
Application Manager enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-86).

2. Kilicken Sie auf die Schaltflache “JIT”, um das Fenster fur den “0.172 Jitter Generator/
Analyzer” zu 6ffnen.

2] [ & | BEIIXE] [00m:275 | of [01h:00m a

Bild A-86  Minibar (Application Manager) nach Auswahl der Vs
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18.3 Messung

Applikationen

Settings

0 Das Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” ist gedffnet.

Einstellungen im Dialog “Interface” des Fensters “Signal Structure”

1. Wahlen Sie im Fenster “Signal Structure” im Menu “Interface” den Befehl “Settings ...".
Es offnet sich der Dialog “Interface”.

T A%

Bit Rate 155.520 Mbit/s Bit Rate 155.520 Mbit/s
Offset 0.000 oo
Clock Source | Ext.Clock 2M/E1 [25] =
Internal
Dutput Ext.Data 2M/E1 [25]
f 25)

Code

LExt.Clock 2M/E1

Level Input Unbalanced [14] =

Code CHI |

Sensitivity |ITU-T =

Laser off 2l | | Equatizer  [0H =

Wavelength |1310 nm = Ref. Level

Serambler (00 S on -
[ ox ] Cancel |

Bild A-87  Dialog “Interface”

2. Wahlen Sie auf der TX-Seite im Listenfeld “Clock Source” entsprechend der Taktfrequenz
am Eingang [25] die Taktquelle.

Einstellungen im Fenster “O.172 Jitter Generator/Analyzer”

1. Wabhlen Sie im Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyzer” im Ment “TX” den Befehl
“Wander”
— oder —
klicken Sie auf das Symbol “TX WAN”" im “Toolbar".
2. Wahlen Sie im Menl “Mode” den Befehl “MTW"
— oder —
klicken Sie auf das Symbol “MTW” im “Toolbar”.

Hinweis: Die Funktion “MTW” kann nur einschaltet werden, wenn Sie zuvor den Generator auf
Wander eingestellt haben (TX WAN).
Wenn Sie nach einer “MTW"-Messung andere automatische Jittermeffunktionen
(MTJ, F-MTJ, JTF) durchfihren wollen, missen Sie dazu den Sender wieder auf Jit-
ter einstellen (TX JIT).

3. Waéhlen Sie die Fehlerquelle (z.B. TSE, Test Sequence Error) im Listenfeld “Error Source”.
4. Geben Sie die Fehlerschwelle in das Feld “Error Threshold” ein, ab der das Mel3ergebnis mit
“Failed” bewertet wird.
Die Eingabe einer Fehlerschwelle ist nicht mdglich, wenn im Feld “Error Source” ein Alarm
gewahlt wurde.
5. Geben Sie eine Verzégerungszeit zwischen den einzelnen Mel3punkten im Feld “Settling
Time” ein.
6. Wahlen Sie im Menu “Settings” den Befehl “MTW”
— oder —
klicken Sie auf das Symbol “SET” im “Toolbar”.
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—Scan Frequency/Amplitude —
ffHz [ Ul
| 1| 0.004880 36.9
| 2 | 0.010000 18.0
| 3 | 1.670000 18.0
| 4 | 10.000000 3.0
5] : :
| 6|
L7
1 8|
19|
10
0K | Cancel |

Bild A-88  Dialog “MTW Settings”

7. Wahlen Sie bei Bedarf eigene Frequenz-Amplituden-Kombinationen aus, mit denen die

Messung durchgefihrt werden soll.
8. Bestdtigen Sie die Eingabe mit “OK”.

Der Dialog “MTW Settings” wird geschlossen.

9. Starten Sie die Messung mit “Start”. Die Messung stoppt nach Ablauf automatisch oder

durch Klicken auf “Stop”.

Hinweis: Abhé&ngig von der Frequenz sind u. U. sehr lange Mef3zeiten mdglich.

0.172 Jitter Generator/Analyzer H= B3
T+ hode View Seftings Kevboard Print Help

Tl T P-F F
o P 5 N i | s 8 s

Start | Error Source j

Error Threshold 10 j

Stop
_I Settling Time Sec
| MAX. TOL. WANDER |
Hz [ Ul | Result
0.004880 369 OK
0.010000 180 OK
1.670000 180 OK

10.000000 3.0 0K

Bild A-89  Fenster “0.172 Jitter Generator/Analyer” bei MTW-Messung

Analyse

« Die Tabelle (siehe Bild A-89) enthélt vom Anwender vorgegebene Kombinationen bzw. De-
faultwerte von Wanderfrequenzen und Wanderamplituden. Diese werden nach dem Start

der Messung in der Reihenfolge der Tabelleneintréage eingestellt.

* Nach der Verzogerungszeit “Settling Time” wird fiir eine Periode der jeweiligen Frequenz
das Ausgangssignal des ANT-20SE moduliert und dabei Gberpruft, ob im Eingangssignal

Alarme oder Fehler vorhanden sind.

* Abhéngig vom Ergebnis wird die jeweilige Einstellung mit “OK” oder “Failed” gekennzeich-

net.

« Die Messung endet automatisch, wenn der letzte Mef3punkt abgearbeitet ist oder durch Klik-

ken auf “Stop”.
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19 Consecutive Identical Digit (CID) Test
nach G.783, Appendix X

19.1 Mefaufbau und Beschreibung

Applikationen

_ TX
= -
DUT

oooomoooooo || AKX
vy

Bild A-90  MeRaufbau fiir Consecutive Identical Digit Tests

Interfaces

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

» optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

» optical 2,5 Gbit/s Rx:[44] Tx:[47] (1550 nm)
Tx : [48] (1310 nm)

» optical 10 Gbit/s Rx.[113] Tx:[103]

SDH-Netzelemente missen auch beim Auftreten langerer Bitfolgen ohne Zustandswechsel
(Dauer-Null-Folgen oder Dauer-Eins-Folgen) fehlerfrei funktionieren. In den Normen G.958 und
G.783 wird gefordert, dal ein Netzelement eine Bitfolge aus Nullen oder Einsen mit einer Lange
von mindestens 72 Bits (9 Bytes) ohne Fehler beherrschen mul3. Die Toleranz des Netzele-
ments gegentiber Dauer-Null- oder Dauer-Eins-Folgen wird als “Consecutive Identical Digit”
(CID)-Immunitét bezeichnet.

Im Appendix X der 1999 revidierten ITU-T-Empfehlung G.783 wird eine Methode vorgeschla-
gen, wie die CID-Immunitat von SDH-Netzelementen getestet werden kann: Die Bytes der
Spalten 7,8, und 9 aus der ersten Zeile des SOH-TOH-Overheads werden mit einem Dauer-
Null- oder Dauer-Eins-Signal gefullt. Das JO-Byte, das heif3t das Byte S(1,7,1), wird nicht veran-
dert, da es die Path-Trace-Information enthalt.

Die maximal mdgliche Anzahl an Overhead-Bits, die eine Dauer-Eins- oder Dauer-Null-Folge
enthalten kénnen, héngt ab von der Signalstruktur:

Signalstruktur Maximale Zahl an Bits mit Nullen oder Einsen

STM-4/0C-12 88 (= 11 Bytes)

STM-16/0C-48 376 (= 47 Bytes)

STM-64/0C-192 | 1528 (= 191 Bytes)

Tabelle A-2 Maximale Lange der Dauer-Null- oder Dauer-Eins-Folgen
Um Ihnen das Einstellen solcher CID-Overhead-Muster zu erleichtern, werden mit der ANT-20-

Software einige Beispielapplikationen geliefert. Die Applikationen befinden sich auf der ITU-T-
oder ANSI-Applikationsdiskette.
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Fur jede der obigen Signalstrukturen gibt es eine Applikation, die ein Dauer-Eins-Signal mit
72 Bits einstellt. AuBerdem gibt es firr jede der Signalstrukturen eine Applikation, welche die in
der obigen Tabelle angegebene maximale Zahl an “Einser-Bits” einstellt.

Die Applikationen sind wie folgt bezeichnet:

ANSI SONET

W&G STM-4 VC4 16¢ 72 bit CID
W&G STM-4 VC4 16c¢ 88 bit CID
W&G STM-16 VC4 16¢ 72 bit CID
W&G STM-16 VC4 16c¢ 376 bit CID
W&G STM-64 VC4 16¢ 72 bit CID
W&G STM-64 VC4 16¢ 1528 bit CID

W&G OC-12 1SPE 72 bit CID
W&G OC-12 1SPE 88 bit CID
W&G OC-48 3c 72 bit CID

W&G OC-48 3c 376 bit CID

W&G OC-192 3cSPE 72 bit CID
W&G OC-192 3cSPE 1528 bit CID

Tabelle A-3 Applikationen fur CID-Tests

Beim Aufruf einer dieser Applikationen wird in die Bytes der Spalten 7 bis 9, SOH #1 bis #N je-
weils der Wert “FF” (Dauer-Eins) anstelle des Default-Wertes (AA) eingetragen. Das JO-Byte
bleibt unverandert.

Wenn Sie CID-Sequenzen mit einer anderen Lange bendtigen (z.B. fir andere Signalstuktu-
ren), so kdnnen Sie diese mit Hilfe des VIs “Overhead Generator” des ANT-20 selbst erstellen.

So laden Sie eine der Applikationen:
O Application Manager ist im Vordergrund.

1. Klicken Sie im Menu “Application” auf den Befehl “Open”.
Das Fenster “Open Application” 6ffnet sich.

2. Klicken Sie auf den Listeneintrag mit der Applikation, die Sie verwenden wollen.
Der Eintrag wird grau hinterlegt.

3. Klicken Sie auf die Schaltflache “OK”.
Die gewahlte Applikation wird geladen und Ihr ANT-20 ist meRRbereit.

Applikationen
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20 Einstellung der ATM-Signalstruktur

20.1 MeRaufbau und Beschreibung

™

-
sweor] | DUT

-
RX

Y

Bild A-91  MeRaufbau zur Einstellung der ATM-Signalstruktur

Interfaces

» electrical balanced Rx:[12] Tx:[13]

» electrical unbalanced Rx:[14] Tx:[15]

» optical 52, 155, 622 Mbit/s  Rx:[17] Tx:[18]

e optical 2,5 Gbit/s Rx :[44] Tx:[47] (1550 nm)

Tx : [48] (1310 nm)

Um eine ATM-Messung mit dem ANT-20SE durchzufiihren, ist es zun&chst notwendig eine ent-
sprechende Signalstruktur auszuwéhlen. Dieser Abschnitt stellt anhand eines Beispiels Schritt
fur Schritt dar, wie die notwendigen Einstellungen vorzunehmen sind.

20.2 Applikationseinstellungen

Applikationen

Bendgtigte Vis

» Signal Structure
* ATM Signal Structure

1. Fugen Sie im “Application Manager” die benétigten Vls in die Liste der benutzten Vis ein.
Ihr “Application Manager” enthéalt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-92):

2. Klicken Sie bei den nachfolgenden Einstellungen auf eine der Schaltflachen, um das ge-
wuinschte Fenster in den Vordergrund zu holen.

=13 8 | BRI [01m:a5s | of [01h:00m a

Bild A-92  Fenster Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der VIs

Beispiel
ATM-Signalstruktur mit STM-1 / VC-4 ATM-Mapping

Einstellung des Physical Layers (VI “Signal Structure”)

0 Das Hauptfenster “Signal Structure” ist getffnet. Im Anzeigebereich erscheint die zuletzt
gultige Signalstruktur.

1. Wahlen Sie im Meni “Edit” die Auswahl “Signal Structure...”
— oder —
klicken Sie im “Tool bar” auf das entsprechende Symbol.
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Der Dialog “Edit Signal Structure” wird getffnet (siehe Bild A-93).

Edit Signal Structure - TX E
— Edit —Mode ~SDH-— [ Mapping ~PDH——— - PDH Mode | | Settings
TX STME4 VC4 140M Framed Mapping Mode
o) (5] [ ] Mooaton
[ mx || || Though || |[sTHis ]| || vca || |[ asm || |[ Unfm. | Pr—
Heplacel STH4 | (mwcz] ||| sem] |1 EsEman] | | |PcMzo cre
[TiruT ADM Test]| | [Tstma] | [ weiz || [ sa ]/ |[ Atw [| | 253 Framing =
C-Parity e
ANSI | [ stMo || |[verizmuaz]| ([ sm || |[PLcP-aTH] Pye—
Interface — [vermun ]| [ 2w | DS1-ESF ANSIE]
TX=>R¥X Electric. AU4 CONCAT. 1.5M Test Pattern
[poon]| [Pemel)| LA | |conenr ||| 1o |
Clear || | [ Optical || [ 03 | Bulk | 4K
[ [ow oW set. |
1].4 | Cancel | Info |

Bild A-93  Dialog “Edit Signal Structure” des VIs “Signal Structure”

2. Stellen Sie die gewiinschte Signalstruktur ein. Gewahlt wird das Interface (SDH / PDH) und
ein entsprechendes ATM-Mapping.
3. Aktivieren Sie das ATM-Mapping, indem Sie die Taste “ATM” im Feld “Mapping” betatigen.
4. Bestétigen Sie lhre Einstellung mit “OK”.
Im Anzeigebereich des Fensters sehen Sie die aktuelle Signalstruktur.

. Signal Structure = B3
Auto Time Edit Interface Laser Channel |Idle Trigger Aux Offset Help

gggm B[] @[] T-ofs| 0000 -] RX-Offsippm[_ 0 | Lev[ = |
T — RX
vcd |[sTm1 l sTM1| |[vca
M AU DuT AU
ATM electricall electrical ATM

Bild A-94 VI “Signal Structure” mit der gewlinschten Signalstruktur (Physical Layer)

Einstellung des ATM-/AAL-Layers (VI “ATM Signal Structure”)

O Das Hauptfenster “ATM Signal Structure” ist gedffnet. Im Anzeigebereich erscheint die zu-
letzt glltige ATM-Signalstruktur.

1. Wabhlen Sie im Meni “Edit” die Auswahl “ATM Structure...”
— oder —
klicken Sie im “Tool bar” auf das entsprechende Symbol.
Der Dialog “ATM Structure” wird geoffnet (siehe Bild A-95).

Edit ATM SDU Circuit Emulation Settings

anL0 ] || = =
Set [ |

Performance Measurement

Testcell

T => nx| | Cell Transfer Delay
Error-Related Peﬂolmancel
Cancel | ||

Bild A-95  Dialog “ATM Structure” des Vls “ATM Signal Structure”
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Applikationen

2. Wahlen Sie im Feld “ATM SDU", welche SDU im Testkanal gesendet und empfangen wer-
den soll.
— Testcell: Testzellen nach 0.191
— AAL-O: PRBS oder DW in der Zellenpayload
— AAL-1L: PRBS oder DW als AAL-1 PDU
3. Waéhlen Sie im Feld “Performance Measurement” zwischen
— Cell Transfer Delay Ergebnisse im ATM Traffic Analyzer, und
— Error Related Performance Ergebnisse im Anomaly and Defect Analyzer
4. Bestatigen Sie lhre Einstellungen mit “OK”.
Der Dialog “ATM Structure” wird geschlossen.

VPI/VCI-Parameter einstellen

O Das Hauptfenster “ATM Signal Structure” ist geoffnet.

1. Wahlen Sie im Meni “Channel” die Auswahl “ATM Channel...”
— oder —
klicken Sie im “Tool bar” auf das entsprechende Symbol.
Es o6ffnet sich der Dialog “ATM Channel”.

ATM Channel E
Edit
“Hex (' Dec RX>TX |
X ~RX
ViewAs @ UNI C NNI ViewAs T UNI O NNI
GFC: [0 | wP[0 ] ve [0 ]
veI: veI:
pi: [0] ce:[o] ¥ VCI Filter
0K | Cancel |

Bild A-96  Dialog “ATM Channel” des VIs “ATM Signal Structure”

2. Tragen Sie hier Ihre VPI/VCI-Parameter der Testverbindung fiir Sender und Empfanger ein.
3. Bestétigen Sie lhre Einstellungen mit “OK”.
4. Der Dialog “ATM Channel” wird geschlossen.
Im Anzeigebereich des Fensters “ATM Signal Structure” erscheint die gewlinschte ATM-Si-
gnalstruktur.

:ATM Signal Structure M= B3
Edit Channel Scrambling Traffic Load FEill Help

o[58 ) [ () (2]

TX T, RX

Testcell N CBR OH aTH Testcell

UHI 4] o] HPUT | fura

VPI: 0 VCI: 32 VPI: 0
Load: 100 % VCI: 32

Bild A-97 VI “ATM Signal Structure” mit der gewiinschten Signalstruktur (ATM Layer)

* Mit dem Symbol “ON” im VI “ATM Signal Structure” aktivieren Sie den ATM-Traffic und die
gewahlten Testzellen werden gesendet. Ist dieser Kanal nicht aktiv, werden Leerzellen
gesendet.

» Die Voreinstellung des ATM-Generators ist:
— Verkehrstyp CBR (constant bit rate)
— 100% Last
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21 ATM-Bitfehlerratentest (ATM-BERT)

nur BN 3035/90.70

21.1 MelRaufbau und Beschreibung

AALO

> =0 —
Il ANT-20 -

oooooooooEo D:lD:lD:l
RX PVCC

Bild A-98  MeRaufbau fir ATM-Bitfehlerratentest

Der Bitfehlerratentest ist auch fir ATM-Netze eine grundlegende MeRmethode, um schnell und
einfach Netzpfade zu testen oder Konfigurationen von Netzelementen zu prifen. Mit dem
ANT-20SE messen Sie die Bitfehler Uber einen Testzellenkanal. Neben der Bitfehlermessung
in der Zellpayload laufen parallel Fehlermessungen fur korrigierbare und nichtkorrigierbare
Headerfehler. Wird diese Fehlermessung mit AAL-1-strukturierten Zellen vorgenommen, prift
der ANT-20SE gleichzeitig die Zellfolgeintegritat, um daruber hinaus auch Zellverluste zu ent-
decken.

21.2 Switch Konfiguration

O Schalten Sie eine unidirektionale permanente Verbindung mit einem UBR (Unspezified Bit
Rate) Kontrakt durch den Switch.

21.3 Applikationseinstellung am ANT-20SE

Bendotigte Vls:

¢ Signal Structure

e ATM-Signal Structure

¢ Anomaly and Defect Insertion
¢ Anomaly and Defect Analyzer

O Figen Sie im “Application Manager” die benétigten Vls in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-99):

=k 8 | BXITEd 01 m:a55 | of [01h:00m a

Bild A-99  Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der ViIs
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21.4 Messung

1. Beispiel
Ermittlung der Bitfehlerh&dufigkeit in der ATM-Schicht.

Settings

1. Stellen Sie zuerst wie beschrieben das VI “Signal Structure” ein.
2. Offnen Sie das VI “ATM Signal Structure”.
3. Wahlen Sie im Menu “Edit” die Auswahl “ATM Structure ...".
— oder —
Klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.
Sie aktivieren damit das Fenster “ATM Structure”.
4. Dricken Sie im Feld “ATM SDU” die Taste “AALO” und bestatigen Sie mit “OK".
5. Starten Sie die Messung durch Driicken der Funktionstaste F5.
— oder —
Klicken Sie auf die Symboltaste “rote Ampel” im Application Manager.

Analyse

Ob Fehler auftreten oder nicht kdnnen Sie im VI “Anomaly and Defect Analyzer” mitverfolgen.
In dem unten dargestellten Fall treten “HUNC"-Fehler (Unkorrigierbare Headerfehler) auf.

Anomaly/Defect Analyzer (=[] =]
Wiew Settings Filter Print Help

& [ExlEm|mred

Display: (+ All " One View Filter: = All " User

Total Results Int diate Results

Code
FAS-STM
B1
B2/SUM
M5-REI
AU-PJE
AU-NDF
B3
HP-REI
HUNC
HCOR
CER
CLR
CMR

aND

M
[=RE—RE— RN =R RN — R — R — R — R — R — R — R — R}

1.00E-06 1.33E-06

[=RE—RE— R — RN — R — R — R — R — R — R — R — R}

|BIT I |

Bild A-100 Fenster “Anomaly and Defect Analyzer”
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2. Beispiel

Einblendung eines HCOR mit einer Wiederholrate von 1E-6 und Analyse der Reaktion eines
DUT.

Settings

Die VIs “Signal Structure” und “ATM-Signal Structure” bleiben gegentuber der vorher beschrie-
benen Messung unverandert. Neu eingestellt werden muf3 das VI “Anomaly and Defect Inser-
tion”.

Ed Anomaly/Defect Insertion = B3

Inzedion  Wiew Help

AAL1 ATM PLCP
CCelllloss || CHUNE || € FAS
CCRE  HCO Bl
CPE lali [ " FEBE

C5E

Rate
& continuous

1E-6 =
Crepetitive
" single Burst 2im

|1 cells

Eeriod i

|2 cells

Bild A-101 Fenster “Anomaly/Defect Insertion”

1. Wahlen Sie im Meni “View” die Auswahl “Anomalies” und “ATM".

— oder —

Klicken Sie auf die entsprechenden Symbole im “Toolbar”.

Markieren Sie im Feld “ATM” den Punkt “HCOR".

Wabhlen Sie im Feld “Insertion” den Punkt “continuous” aus.

Stellen Sie im Auswahlfeld “Rate” von 1E-6 ein.

Wabhlen Sie im Meni “Insertion” die Auswahl “ON”,

— oder —

Bestatigen Sie die Taste “ON” im “Toolbar”.

6. Starten Sie die Messung, indem Sie die Funktionstaste F5 driicken.
— oder —
Klicken Sie auf das Symbol “griine Ampel” im “Application Manager”.

gD

Analyse

Im Fenster des VIs “Anomaly and Defect Analyzer” kénnen Sie das Ergebnis des eingeblende-
ten Fehlers mitverfolgen. Sie kénnen sich das Ergebnis in vier verschiedenen Fenstern anzei-
gen lassen.
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Anomaly/Defect Analyzer &= B3
View Settings Filter

=l

View Filter  (+ All  User

Total Results Intermediate Hesults
1]

Code 1]
FAS-STH 1]
B1 1]
B2 1]
MS-REI 1]
AU-PJE 1]
AU-NDF 1]
1]
1]
1]
1]
3

D

B3

HP-REI

HUNC

HCOR

TSE 164

1]
1]
1]
1]
1]
1]
1]
1]
1]
1]
6

8.32E-07 30 1.00E-06

BIT [ |

Bild A-102 Anzeige als Tabelle

Anomaly/Defect Analpzer [_ =]
Wiew Sefings Cursor Filter Zoom Help
T EmEmks) & =] (el Dl 2] 2] (2]
Defects | H
% Anomalies " Defects FAl O User
[ WS-RET ]
AU-PJE '
AU-HDF i
B3 1
HP-REI i
HUNC i
HCOR H 2
TSE I ;I
" Anomalies (* Defects Al T User
HO-LINE 1 Al
Los H L
LOF-STM H
QO0F i
M5-AIS [
AU-AIS [
AU-LOP h
M5B ; , ; r T |;|
18:28:00 0O 10 20 30 a0 50 o
Date: 04.09.97 Time: 18:28:34 Timebase: sec
[BIT [ |
Bild A-103 Anzeige als Histogramm
Anomaly/Defect Analyzer &= B3
view Seftings Cursor FEilter Print Help
¥ [ [mlr ) CICIENICICY
Display:  Anomalies = All Wiew Filter: = All " User
" Defects  { Current
No. | Event | Date | Start time | Stop time | Dur. } Count| =
26 TSE 04.09.97 18:28:29.0 18:28:30.0 56
27 TSE 04.09.97 18:28:30.0 18:28:31.0 56
28 TSE 04.09.97 18:28:31.0 18:28:32.0 55
29 TSE 04.09.97 18:28:32.0 18:28:33.0 56
30 TSE 04.09.97 18:28:33.0 18:28:34.0 55
31 TSE 04.09.97 18:28:34.0 16:28:35.0 28

32 STOP 04.09.97 18:28:34.5

BIT [

Bild A-104 Anzeige als Einzelwerte
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Anomaly/Defect Analpzer

Uncertain

Bild A-105 Summarische Anzeige
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22 ATM Latency Test fur ATM - Switches

nur BN 3035/90.70
22.1 Melaufbau und Beschreibung

ATM switch under test

T STM-1

— |
I ANT-20 -
-——————————— Oyt pall-————

Oooooooooooo RX

[ ]

-l
Qut

A

15 Mbit's CBR
stream running
in filher

Bild A-106 MeRaufbau fir ATM Latency Test (ATM - Switch)

Je mehr Portbaugruppen in Schleife nach obiger Konfiguration eingebaut werden, desto gré3er
wird die Laufzeit. ATM Vermittlungen werden daran gemessen, ob die Laufzeit bei Erhéhung
der Anzahl von eingeschleiften Portbaugruppen konstant zunimmt.

22.2 Switch Konfiguration

1. Schalten Sie eine unidirektionale Verbindung mit konstanter Bitrate durch den Switch, so
dafd Sie am zweiten Port eine physikalische Schleife legen kénnen.

2. Stellen Sie sicher, da3 der Switch die PCR von 14,98 Mbit/s akzeptiert (35323 Zellen pro
Sekunde).

3. Legen Sie den CBR Kontrakt beispielsweise auf eine PCR von 15 Mbit/s.

22.3 Applikationseinstellung am ANT-20SE

Bendtigte Vls:

» Signal Structure
* ATM Signal Structure
* ATM Traffic Analyzer

O Figen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr “Application Manager” enthalt mindestens die folgenden Instrumente (siehe Bild A-107):

& | |8 £ | ECITEX [01m:455 | of [01h:00m g

Bild A-107 Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der VIs
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Settings

VI “Signal Structure”

O Stellen Sie zuerst wie beschrieben das VI “Signal Structure” ein.

VI “ATM Signal Structure”

1. Offnen Sie das VI “ATM Signal Structure”.
2. Wahlen Sie im Meni “Edit” die Auswahl “ATM Structure ...".
— oder —
Klicken Sie im “Toolbar” auf die entsprechende Symboltaste.
Sie aktivieren damit das Fenster “ATM Structure”.
3. Wahlen Sie im Feld “ATM SDU” die Testkanalstruktur “Testcell” aus. (“Tx => Rx")
4. Aktivieren Sie die Taste “Cell Transfer Delay” im Feld “Performance Measurement”.
5. Wahlen Sie im Menu “Channel” die Auswahl “ATM Channel ...".
— oder —
Klicken Sie im “Toolbar” auf die entsprechende Symboltaste.
Es o6ffnet sich der Dialog “ATM Channel”.
Edit
CHex & Dec GES2IES |
-TX ~RX
View As LNl ¢ NNI View As " UNI " NNI
GFC: [0 | wP[0 ] ve [0 ]
VCI: VCI:
: o] ce:[o] ¥ VCI Filter

0K | Cancel |

Bild A-108 Dialog “ATM Channel” des VIs “ATM Signal Structure”

6.

7.

8.

9.

Tragen Sie im Dialog “Channel” Ihre VPI/VCI-Parameter fir Sender und Empfanger ein und
bestatigen Sie mit “OK".

Ubernehmen Sie die Einstellungen im Fenster “ATM Signal Structure” firr die Sendeseite
(Tx) auf die Empfangerseite (Rx), indem Sie auf die Taste “Tx=>Rx" klicken.

Stellen Sie in der abgebildeten Signalstruktur am Schieberegler eine Last von 10% oder
14,98 MBit/s ein.

Bestatigen Sie Ihre Eingaben mit “OK”.

Die gewiunschte ATM-Signalstruktur ist nun aktiviert.

10.Dricken Sie die Symboltaste “ON” im “Toolbar”.

— Der Testkanal ist nun zugeschaltet und es werden Testzellen gesendet.
Im abgeschalteten Zustand generiert der Sender nur Leerzellen.

VI “ATM Traffic Analyzer”

1.
2.

Offnen Sie das VI “ATM Traffic Analyzer”.

Wahlen Sie im Meni “View” die Auswahl “Cell Transfer Delay”.
— oder —

Klicken Sie auf die Symboltaste “CTD” im “Toolbar”.

Die Darstellung wechselt auf “Cell Transfer Delay”.

Applikationen
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Stellen Sie das MefRintervall ein im Dialog “Cell Transfer Delay Setup”.
Aktivieren Sie im MenU “Settings” die Auswahl “Cell Transfer Delay ...".
—oder —

Klicken Sie auf die Symboltaste “SET".

Cell Transfer Delay Setup E

Class Width: |0.16 ps =]
Offset : |4999.68 ns

Measurement Interval :  4999.68 - 5020.16 ps

Ok I Cancel |

»

Bild A-109 Dialog “Cell Transfer Delay Setup”

VI “Application Manager”

0 Starten Sie die Messung:
Betatigen Sie die Funktionstaste F5.
— oder —
Klicken Sie auf die Symboltaste “rote Ampel” im Fenster “Application Manager”.

Hintergrund zu den Parametern Melintervall, Klassenbreite etc.

Ein MeRintervall ist stets in 128 Klassen unterteilt. Das bedeutet beispielsweise fir ein MeR3-
intervall von 1310 ps eine Laufzeit pro Klasse von 10 s (1310 pus / 128 = 10,23 ps). Die Anzahl
der Testzellen, deren Laufzeit innerhalb einer Klasse liegt, werden aufsummiert und als Balken
dargestellt. Erh6hen Sie die Klassenbreite, so vergréRern Sie damit automatisch das MeRinter-
vall. Damit verringern Sie aber automatisch die Auflésung des Histogramms.

Um bei grofRen Laufzeiten mit mdglichst kleinen Klassen zu arbeiten, benutzen Sie den Offset-
Wert. Er ermdglicht Ihnen eine Verschiebung lhres MeRbereiches. Allerdings missen Sie ab-
schatzen, in welchem Bereich Sie lhre MeR3werte erwarten. Die Wahl des Offsets erfolgt nicht
automatisch.

Analyse

Die Darstellung erfolg im VI “ATM Traffic Analyzer” als Histogramm. Fur jede Klasse in der min-
destens eine Zelle gezéhlt wurde erscheint ein Balken.

ATM Traffic Analyzer M= B3
Wiew Unit Cursor Zoom Y¥-Scale  Settings  Print Help
& [se1]
(e[ ce] % | [osm] [ov] [ ] < > [ 1] [Z] 2] v-Scate:  [198]uN]
¥PI: 0 YCI: 32
Events
1.0EHI06
#.0EHI0S o
6.0E-+HI0S
4.0E-HIDS o
2.0EHI0S5 o
0.0E-+HI00 e T T 1
oo 51 10.2 154 0.5
[ps]
Yiew : Cell Transfer Delay

Bild A-110 Ergebnisanzeige im Fenster “ATM Traffic Analyzer”
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Cursorauswertung

O Klicken Sie auf das “CSR"-Symbol im “Toolbar”.
Es 6ffnet sich das unten dargestellte Fenster mit den numerischen Angaben der Cursor-Po-

sition
Cell Transfer Delay Cursor Position E

Class Width : 016 ps

Class Interval : 416 - 4.32 ps
Class Index : 26
Class Count : 796264

Bild A-111 Anzeigefenster “Cell Transfer Delay Cursor Position” des “ATM Traffic Analyzers”

Die Cell Delay Variation (CDV) kann aus der Darstellungsart “Cell Transfer Delay” bestimmt
werden. Aus dem Histogramm laf3t sich die Peak-to-peak-CDV ableiten, die der 2-Point-Cell-
Delay-Variation nach ITU-T 1.356 entspricht. Mit der Auswerteart CDV stehen folgende Ergeb-
nisse zur Verfiigung:

¢ die minimale Zellaufzeit

¢ die maximale Zellaufzeit

¢ die mittlere Zellaufzeit

e die 2-Punkt Zellaufzeit-Verteilung (2-point CDV)

Cell Delay Results E

CDY
’7 2-point CD¥pp : 1.76 ps ‘

Cell Transfer Delay Results

Min CTD : 3.36 ps
Max CTD : 512 p=
Mean CTD : 4.03 ps

Ewents
20EHI07

1 6E+007
1.2E+007 -
2 0E+006
40E+006 -
0.0E+000 i :
00 3277

1RRRN
-

Peak-to-peak-CDV

Bild A-112 Anzeigefenster “Cell Delay Results” des “ATM Traffic Analyzers” und
Definition der Peak-to-peak CDV
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23 ATM Latency Test mit Hintergrundlast
(ATM Background Generator)

nur BN 3035/90.70

23.1 Melaufbau und Beschreibung

ATM switch under test

7 TX STM-1

—————————— P~ |
Il ANT-20 "
-l Qut ol

=R=1=R=F-F-]-J=]-]-]-} RX T
[ vvwwws]

_

| Total load
1.2 Ghit/s

10 CBR streams
running in fiber

143 tbitfs with C Out g |

Bild A-113 MeRaufbau fir ATM Latency Test (ATM - Switch) mit Hintergrundlast

Dieser Test wird durchgefiihrt, um zu testen, in welchem Mal3e sich die Durchlaufzeit der Zellen
durch eine ATM-Vermittlungsstelle erh6ht, wenn die Belastung dieser durch Verbindungsanfor-
derungen erhoht wird. Als Referenzwert gilt der Mel3wert aus der Messung “ATM Latency Test
fur ATM switch”. Um diese Messung durchzufiihren missen Sie vorher eine Konfiguration in der
Vermittlungsstelle herstellen, wie sie oben dargestellt ist.

23.2 Switch Konfiguration

1. Schalten Sie im ATM switch auf eine unidirektionale virtuelle Verbindung, wie oben darge-

stellt.
2. Stellen Sie sicher, dal3 der Switch die PCR von 149,76 Mbit/s akzeptiert (353209 Zellen pro

Sekunde) z.B. CBR Kontrakt: PCR = 15 Mbit/s.

23.3 Applikationseinstellung am ANT-20SE

Applikationen

Bendtigte Vls:

» Signal Structure

* ATM Signal Structure

* ATM Traffic Analyzer

e ATM Background Generator
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O Figen Sie im “Application Manager” die benétigten VIs in die Liste der benutzten VIs ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens folgende Instrumente (siehe Bild A-114):

=l T 8 | B [01m:455 | of [01h:00m a

Bild A-114 Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der VIs

23.4 Messung

A-76

Beispiel

Lasttest einer ATM-Vermittlungsstelle

Settings

VIs “Signal Structure” und “ATM Signal Structure”

Die Einstellungen der beiden VIs bleibt unverandert.

VI “ATM Background Generator”

Der “ATM Background Generator” ist ein unabhéngiger Zellgenerator, mit dem Sie Ihren eige-
nen Hintergrundverkehr definieren. Der ATM-Verkehr besteht aus einer oder mehreren Zellse-
guenzen.

1. Aktivieren Sie das VI “Background Generator” im “Application Manager”.
2. Klicken Sie auf die Symboltaste “New” im Feld “Sequence Control”.
Es offnet sich das Fenster “Sequence Editor-NONAME"™.
Sie haben hier die Méglichkeit Einstellungen fur eine Sequenz vorzunehmen. Sie kénnen
dabei den Inhalt des Kopffeldes der ATM-Zellen beeinflussen. Beachten Sie dabei, dal3 es
reservierte Werte fur VCI/VPI gibt.
3. Stellen Sie im Feld “Sequence” folgende Parameter ein:
— die Anzahl der Wiederholungen einer Zelle
— die Anzahl der darauf folgenden Leerzellen je Sequenz
— die Anzahl der Wiederholungen der Sequenz
4. Bestatigen Sie lhre Eingaben mit “OK”.
Sie werden nun aufgefordert, der Sequenz einen Namen zu geben (z.B. “testl”).
Der Name erscheint in der Liste “Cell Sequence” im Hauptfenster.

Sequence Editor - ‘'MONAME" x|
—Header -5

Edit " Hex (* Dec Cell repetition:

|1
View Az & UNI  MHNI Post Cell idle: ||]
|1
Il] hex

Ll Ll Lol

GFC: |0 WHE I[l Sequence repetition:

VCI: I[l — Payload

PT: |u_ CLP: |u_ Payload fill byte:

GFC: Range D-15

oK | Lancel |

Bild A-115 Dialog “Sequence Editor” des Fensters “ATM Background Generator”
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Weitere Sequenzen erstellen

Fur diese Messung benétigen Sie insgesamt 9 Sequenzen mit unterschiedlichen VCI/VPI-Wer-
ten. Dadurch erzeugen Sie 9 verschiedene virtuelle Kanale.

1. Klicken auf die Taste “New”.
2. Wiederholen Sie die Erstellung weiterer Sequenzen gemal Pkt. 1 bis 4 der vorherigen Seite
(siehe “Sequence Editor”).

Hintergrundverkehr definieren und aktivieren

Durch Einfligen der erstellten Sequenzen aus der Liste “Cell Sequence” in die “Transmit List”,
definieren Sie den Hintergrundverkehr (siehe Bild A-116).

1. Markieren Sie die erste Sequenz, die eingefugt werden soll (z.B. “sequ_1").
2. Klicken Sie auf die Taste “Add >>".
Die Sequenz wird in die Transmit List eingetragen.
3. Fugen Sie die weiteren Sequenzen gemal Pkt. 1 und 2 ein.
4. Aktivieren Sie den Hintergrundverkehr, indem Sie auf das “ON”"-Symbol im “Toolbar” klicken.

Sie werden aufgefordert die Einstellungen abzuspeichern. Geben Sie dazu einen Namen ein
(z.B. “trafficl”).

Messung starten (VI “Application Manager”)

0 Dricken Sie die Funktionstaste Fb5.
— oder —
Driicken Sie das Symbol “griine Ampel”.

ATM Background Generator - HONAME M= B3
Traffic  Transmit Database Help
£ Dl=]E] [(w] (2]
— Cell 5equence —List Control — Transmit List ﬁ
sequ_1 sequ_1
sequ_2 i sequ_2
sequ_3 sequ_3
sequ_4 Insert »> | sequ_4
sequ_ 5 sequ_ b
sequ_B << Remove | sequ_B
sequ_7 = sequ_7
sequ B sequ B
FETRI | scquence Convol || FRTR—
Hew.
Modify... |
Copy... |
Delete | -
ki v

Bild A-116 Fensters “ATM Background Generator”

Analyse

O Aktivieren Sie das Fenster des VI “ATM Traffic Analyzer”.

Bei der Analyse der MeRRergebnisse wird auf dieselbe Art und Weise verfahren, wie bei der Re-
ferenzmessung vorher (ATM Latency Test fur ATM-Switchs).

Die Abspeicherung der MeRergebnisse zur weiteren Verarbeitung in “EXCEL” erfolgt im Menu
“Print” in der Auswahl “Export ...” im CSV-Format.
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24 Sensor Test - Loss of Cell Delineation (LCD)

nur BN 3035/90.70

24.1 Melaufbau und Beschreibung

ATM switch

X
I ANT-20 > —
ooooooooooo ‘

PVC
Cell sync alarm!
LCD
7 consecutive

HCOR J
4,% consecutive

correct HEC
Cell delineation state diagram

Bild A-117 MeRaufbau fir Loss of Cell Delineation Sensor Tests

Ziel dieses Tests ist es, nachzuweisen dal3 die Alarm- und Fehlersensoren einer ATM-Vermitt-
lungsstelle erwartungsgeman (nach ITU-T oder ATM-Forum) funktionieren. Bei einem LCD-
Alarm hat ein System die Zellstrom-Synchronisation verloren. Das Synchronisieren und die
Uberwachung des Zellenstromes erfolgt tiber einen Zustandsautomaten der in der ITU-T Emp-
fehlung 1.432 spezifiziert ist.

Bei der Einfiigung eines einfachen LCD-Alarms sendet der ANT-20SE hintereinander 7 Zellen
mit Headerfehlern. In diesem Fall muf3 der ATM-Switch einen LCD-Alarm fiir den Port auswei-
sen. Die Einfugedauer 1aRt sich auf 6 Zellen mit Headerfehler begrenzen. In diesem Fall muf3
der Switch synchronisieren.

24.2 Switch Konfiguration
1. Schalten Sie eine unidirektionale permanente Verbindung mit konstanter Bitrate durch den
Switch.

2. Stellen Sie sicher, daRR die PCR (Peak Cell Rate) 10 % der Kanalkapazitat ausmacht (in Zel-
len pro Sekunde).
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24.3 Applikationseinstellung

Bendtigte Vls:

» Signal Stucture

* ATM Signal Structure

* Anomaly and Defect Insertion
* Anomaly and Defect Analyzer

O Figen Sie im “Application Manager” die benétigten Vls in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr “Application Manager’enthalt mindestens die folgenden Instrumente (siehe Bild A-118):

=EdIE KT = 8 | BT [01m:45s | of [01h:00m a

Bild A-118 Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der VIs

24.4 Messung

Applikationen

Settings

VI “ATM Signal Structure”

1. Offnen Sie das Fenster “ATM Signal Structure”.

2. Wahlen Sie im Meni “Edit” die Auswahl “ATM Structure ...".

— oder —

Klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.

Sie aktivieren damit das Fenster “ATM Structure”.

Klicken Sie im Feld “ATM SDU” auf die Taste “Testcell”.

Klicken Sie im Feld “Performance Measurement” auf “Error-Related Performance”.

5. Ubernehmen Sie die Einstellungen der Senderseite auf die Empfangerseite, indem Sie auf
die Taste “Tx => Rx" klicken.

6. Bestétigen Sie lhre Eingaben mit “OK”.

7. Stellen Sie im Anzeigefenster eine Last von 10% ein (Symbol “CBR?”).

P w

Edit ATM SDU Circuit Emulation Settings
Mo ] || =[] &
Soiow |

Testcell Performance Measurement

TX => R¥ | Cell Transfer Delay |
0K | Cancel | | Etrerficlated Porfomance

Bild A-119 Dialog “ATM Structure” im Fenster “ATM Signal Structure”

VI “Anomaly and Defect Insertion”

Offnen Sie das Fenster “Anomaly and Defect Insertion”.
Klicken Sie auf das “ATM"-Symbol im “Toolbar”.

Klicken Sie auf das “Defects”-Symbol im “Toolbar”.
Waéhlen Sie im Feld “ATM” den Punkt “LCD” aus.

Waéhlen Sie im Feld “Insertion” den Punkt “single” aus.
Stellen Sie sicher, daf3 im Feld “Duration” die Zahl 7 steht.

o g hwhE
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Messung starten (VI “Application Manager”)

A-80

ANT-20SE

O Dricken Sie die Funktionstaste F5.
—oder —

Dricken Sie das Symbol “griine Ampel”.
Ed Anomaly/Defect Insertion mE B

Insertion  Wiew Help

g SDHIPDHIRTN

~ Defect

—ATHM

 ¥P-AIS
" ¥P-RDI
VC-AIS
 ¥C-RDI

C Vx-AlS CILOF
 ¥x-RDI (CIRAl

~PLCP——

* conlinuous
repetitive
" single

= Duration
I? cells

= Feriod

I38 cells

Bild A-120 Fenster “Anomaly/Defect Insertion”

Analyse: VI “Anomaly/Defect Analyzer”

Der ATM-Switch muf3 einen LCD-Alarm ausweisen, in die Gegenrichtung einen VP-RDI-und

VC-RDI-Alarm senden und sich wieder synchronisieren.

1. Offnen Sie das Fenster des “Anomaly and Defect Analyzer”.

Sie kdnnen in der Histogramm-Darstellung den Alarm “VP-RDI” und “VC-RDI” leicht erken-

nen (siehe Bild A-121).

2. Offnen Sie das Fenster “Anomaly and Defect Insertion” und dndern Sie im Feld “Duration”
die Zahl 7 in 6.

3. Starten Sie die Messung erneut.

Bei ordnungsgemafer Funktion muR3 diesmal der LCD-Alarm ausbleiben. Der ATM-Switch
bleibt im synchronisiertem Zustand.

Anomaly/Defect Analpzer
“iew Settings Cursor Filler Zoom Help

S 3

£ [=mlmPs) CIKICICIEEE

Defects | I
& Anomalies " Defects @Al C User
Code H N
FAS-5TM _I
B4
B2
MS_REI
AU-PJE
AU-HDF
B3 it
 Anomalies * Defects @Al C User
AP-ROTC T
LCD v
VYP-AlS R
VC-AlS X
VP-RDI I
WC-ROI ﬁ
OCLR }
OCMR I
19:13:30 30 a0 50 o 10 20

Date: 04.09.97

Time: 19:14:19 Timebase: sec

[E

Bild A-121 Fenster “Anomaly/Defect Analyzer”
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25 Messung der CLR bei variabler Zellrate (VBR Traffic)

nur BN 3035/90.70

25.1 Melaufbau und Beschreibung

ATM switch
TX
J ANT-20 - —
OooDooDooOooOoo ‘
RX PVCC

Bild A-122 MeRaufbau fir Cell Loss Ratio-Messungen

Die Cell Loss Ratio (CLR) gehort zu den Quality of Service-Parametern . Die CLR beschreibt
das Verhaltnis der Summe der verlorenen Zellen zu der Summe der Ubertragenen Zellen.

25.2 Switch Konfiguration

1. Schalten Sie eine unidirektionale permanente Verbindung mit variabler Bitrate durch den
Switch.
2. Konfigurieren Sie einen VBR Kontrakt fir die Verbindung.

25.3 Applikationseinstellung

Benotigte ViIs

» Signal Structure

* ATM Signal Structure

* ATM Traffic Analyzer

* Anomaly and Defect Analyzer

0 Figen Sie im “Application Manager” die benétigten Vls in die Liste der benutzten Vls ein.
Ihr “Application Manager” enthélt mindestens die folgenden Instrumente (siehe Bild A-123):

=EIEE = 8 | B [01m:455 | of [01h:00m g

Bild A-123 Fenster “Application Manager” (Minibar) nach Auswahl der Vs
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Settings

1. Offnen Sie das Fenster “ATM Signal Structure”.
2. Wahlen Sie im Menl “Edit” die Auswahl “ATM Structure ...".
— oder —
Klicken Sie im “Toolbar” auf das entsprechende Symbol.
Sie aktivieren damit das Fenster “ATM Structure”.
3. Klicken Sie im Feld “ATM SDU” auf die Taste “Testcell”.
4. Klicken Sie im Feld “Performance Measurement” auf “Error-Related Performance”.
5. Ubernehmen Sie die Einstellungen der Senderseite auf die Empfangerseite, indem Sie auf
die Taste “Tx => Rx” klicken.
6. Bestétigen Sie lhre Eingaben mit “OK”.
7. Wahlen Sie im Meni “Traffic” die Auswahl “VBR” aus.
8. Wahlen Sie Im Meni “Traffic” die Auswahl “Set VBR ..."” aus.
Es o6ffnet sich der Dialog “VBR”.

— ) ] Contract parameters:
Entry——— [ Seltings
" Cell Parameters Peak Cell Rate % PCR Peak Cell Rate
Mean Cell Rate % E SCR Sustainable Cell Rate
Burst Size Cells MBS Maximum Burst Size
Burstperiod Cells
ITI Cancel |

Bild A-124 Dialog “VBR” des Fensters “ATM Signal Structure”

9. Stellen Sie im Feld “Settings” folgende Parameter ein:
die zulassige Spitzenzellrate “Peak Cell Rate” (PCR)
die zulassige Zellrate “Mean Cell Rate” (MCR)
die Burst-Lange

— die Burst-Periode
10.Bestatigen Sie Ihre Eingaben mit “OK”.

Die eingestellte Mean Cell Rate spiegelt sich in der Anzeige der ATM Signal Structure wider.

Messung starten (VI “Application Manager”)

O Dricken Sie die Funktionstaste F5.
— oder —
Dricken Sie das Symbol “griine Ampel”.

Hintergrund zu den Parametern: PCR, MCR, Burst-L&ange, etc.

Mit den nachfolgenden Parametern definieren Sie Ihre variable Last auf dem Testkanal:

» die zuldssige Spitzenzellrate (PCR)
« die zuldssige Zellrate (MCR)

e die Burst-Lénge

e die Burst-Periode

Das nachste Bild soll Ihnen die Bedeutung der Parameter verdeutlichen: Alle Parameter stehen
miteinander in Verbindung.

Applikationen
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0 Stellen Sie zuerst die Peak Cell Rate ein.
Diese Zellrate entspricht der Burst-Last.

Die Mean Cell Rate entspricht der durchschnittlichen Zellrate. Sie ist somit direkt abhangig vom
Verhaltnis der Burst-L&ange zur Burst-Periode. Wollen Sie beispielsweise eine Mean Cell Rate
erhalten, die 50% der Peak Cell Rate entspricht, so muf3 die Burst-Periode doppelt so grol3 sein
wie die Burst-Lange.

Burst load
Example: B0%

Idle cellz Burst cells

i

-
Burst length [size)
Burst period -

. -

i

Bild A-125 Defintion der Burst period, Burst length etc.

Analyse

1. Offnen Sie das Fenster “Anomaly and Defect Analyzer”.
2. Wahlen Sie im Men “View” die Auswahl “Table”.
— oder —
Klicken Sie auf das entsprechende Symbol im “Toolbar”.
Die Darstellung der MeRRergebnisse erfolgt jetzt in tabellarischer Form.
Hier finden Sie im Falle von Zellverlusten eine genau Angabe des CLR-Wertes.
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Normen/Abkirzungen

1 Empfehlungen/Normen

1.1 ITU-T-Empfehlungen

Empfehlung

Titel

E.164

Numbering plan for the ISDN era

E.191

B-ISDN numbering and addressing

G.702

Digital hierarchy bit rates

G.703

Physical/electrical characteristics of hierarchical digital interfaces

G.704

Synchronous frame structures used at primary and secondary hierarchical levels

G.706

Frame alignment and cyclic redundancy check (CRC) procedures relating to basic
frame structures defined in recommendation G.704

G.707

Network node interface for the synchronous digital hierarchy (SDH)
(replaces G.707, G.708 and G.709 version of 03/93)

G.742

Second order digital multiplex equipment operating at 8448 kbit/s and using
positive justification

G.751

Digital multiplex equipments operating at third order bit rate of 34368 kbit/s and
fourth order bit rate of 139264 bit/s and using positive justification

G.755

Digital multiplex equipment operating at 139264 kbit/s and multiplexing three
tributaries at 44736 kbit/s

G.772

Protected monitoring points provided on digital transmission systems

G.773

Protocol suites for Q interfaces for management of transmission systems

G.774

SDH information model for the network element view

G.774.01

SDH performance monitoring for the network element view

G.774.02

SDH configuration of the payload structure for the network element view

G.774.03

SDH management of multiplex section protection for the network element view

G.774.04

SDH management of sub network connection protection from the network element
view

G.774.05

SDH management of the connection supervision functionality (HCS/LCS) for the
network element view

G.774.06

SDH unidirectional performance monitoring for the network element view

G.774.07

SDH G.774 implementors guide

G.774.08

SDH management of radio-relay systems network element view

G.775

Loss of signal (LOS) and alarm indication signal (AlS) detection and clearance
criteria

G.780

Vocabulary of terms for SDH networks and equipment

Tabelle NA-1

Normen/Abkilrzungen

Uberblick iiber die wichtigsten ITU-T-Empfehlungen
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Empfehlung Titel

G.783 Characteristics of synchronous digital hierarchy (SDH) equipment functional
blocks (G.783 (April 97) replaces G.781, G.782 and G.783 version of 01/94)

G.784 Synchronous digital hierarchy (SDH) management

G.803 Architectures of transport networks based on the synchronous digital hierarchy
(SDH)

G.804 ATM cell mapping into plesiochronous digital hierarchy (PDH)

G.810 Definitions and terminology for synchronisation networks

G.811 Timing requirements at the output of primary reference clocks suitable for
plesiochronous operation of international digital links

G.812 Timing requirements at the output of slave clocks suitable for plesiochronous
operation of international digital links

G.813 Timing characteristics of SDH equipment slave clocks (SEC)

G.821 Error performance of an international digital connection operating below the
primary rate and forming a part of an ISDN

G.823 The control of jitter and wander within digital networks which are based on the
2048 kbit/s hierarchy

G.824 The control of jitter and wander within digital networks which are based on the
1544 kbit/s hierarchy

G.825 The control of jitter and wander in digital networks based on the SDH

G.826 Error performance parameters and objectives for international, constant bit rate
digital paths at or above the primary rate

G.828 Error performance parameters and objectives for international, constant bit rate
synchronous digital paths

G.829 Error performance events for SDH multiplex and regenerator section

G.831 Management capabilities of transport network based on the SDH

G.832 Transport of SDH elements on PDH networks

G.841 Types and characteristics of SDH network protection architectures

G.842 Interworking of SDH network protection architectures

G.o11 Parameters and calculation methodologies for reliability of fibre optic systems

G.957 Optical interfaces for equipments and systems relating to the synchronous digital
hierarchy

G.958 Digital line systems based on the synchronous digital hierarchy for use on optical
fibre cables

1.356 B-ISDN ATM layer cell transfer performance

1.363 B-ISDN ATM Adaptation Layer (AAL) Specification

1.371 B-ISDN Traffic control and congestion

1.432 B-ISDN User-Network Interface Physical Layer Specification

1.610 B-ISDN Operation and Maintenance Principles and Functions

M.60 Maintenance terminology and definitions

Tabelle NA-1  Uberblick tiber die wichtigsten ITU-T-Empfehlungen (Fortsetzung)
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Empfehlung

Titel

M.2100

Performance limit for bringing into service and maintenance of international PDH
paths, sections and transmission systems

M.2101

Performance limit for bringing into service and maintenance of international SDH
paths, and multiplex sections

M.2110

Bringing into service international digital paths, sections and transmission systems

M.2120

Digital path, section and transmission fault detection and localization

M.3010

Principles of telecommunications management networks

M.3020

TMN interface specification methodology

M.3100

Generic network information model

M.3200

TMN management services: overview

M.3300

TMN management capabilities presented in the F interface

M.3400

TMN management functions

0.150

General requirements for instrumentation for performance measurements on
digital transmission equipment

0.151

Error performance measuring equipment operating at the primary rate and above

0.171

Timing jitter and wander measuring equipment for digital systems which are based
on the PDH

0.172

Jitter and Wander measuring equipment for digital systems which are based on the
SDH

0.181

Equipment to assess error performance on STM-N SDH interfaces

0.191

Equipment to assess ATM layer cell transfer performance

Q.2010

B-ISDN Overview Signalling Capability Set 1, Release 1

Q.2100

B-ISDN Signalling ATM Adaption Layer (SAAL) Overview Description

Q.2110

B-ISDN ATM Adaptation Layer - Service Specific Connection Oriented Protocol
(SSCOP)

Q.2130

B-ISDN Signalling ATM Adaptation Layer - Service Specific Coordination Function
for Support of Signalling at the User Network Interface (SSCF at UNI)

Q.2931

B-ISDN - Digital Subscriber Signalling No. 2 (DSS 2) - User Network Interface
Layer 3 Specification for Basic Call / Connection Control

Q.2932.1

B-ISDN - Digital Subscriber Signalling System No. 2 (DSS 2) - Generic Functional
Protocol - Core Functions

Q.2961

B-ISDN - Digital Subscriber Signalling System No. 2 (DSS 2) - Additional Traffic
Parameters

V.11

Electrical characteristics for balanced double-current interchange circuits for
general use with integrated circuit equipment in the field of data communications

X.21

Interface between data terminal equipment (DTE) and data circuit-terminating
equipment (DCE) for synchronous operation on public networks

Tabelle NA-1

Normen/Abkilrzungen
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ANSI-Normen

Norm Titel
T1.101-1994 Synchronization interface standards for the digital networks
T1.102-1993 Digital hierarchy - electrical interfaces

T1.102.01-1996

Digital hierarchy - VT 1.5 electrical interface

T1.105-1995

SONET - basic description including multiplex structure, rates and formats

T1.105.01-1995

SONET - automatic protection

T1.105.02-1995

SONET - payload mappings

T1.105.03-1994

SONET - jitter at network interfaces

T1.105.04-1995

SONET - data communication channel (DCC) protocol and architectures

T1.105.05-1994

SONET - tandem connection maintenance

T1.105.06-1996

SONET - physical layer specifications

T1.105.07-1996

SONET - sub STS-1 interface rates and formats specifications

T1.105.09-1996

SONET - network element timing and synchronisation

T1.106-1988 Digital hierarchy - optical interface specification (replaced by T1.105.06)
T1.107-1995 Digital hierarchy - formats specification (PDH)
T1.119-1994 SONET - operations administrations, maintenance and provisioning (OAM&P)

communications

T1.119.01-1995

SONET - OAM&P communications protection switching fragment

T1.204-1993 OAM&P - lower layer protocol for interfaces between operation systems and
network elements

T1.208-1993 OAM&P - upper layer protocol for interfaces between operation systems and
network elements

T1.210-1993 OAM&P - principles of functions, architectures and protocols for TMN interfaces

T1.231-1993 Digital hierarchy - Layer 1 in-service digital transmission performance monitoring

Tabelle NA-2  Uberblick der wichtigsten ANSI Normen

Bellcore-Normen

Norm Titel
GR-253-CORE SONET Transport System: Common Generic Criteria
GR-499-CORE Transport Systems Generic Requirements (TSGR): Common Requirements

Tabelle NA-3  Uberblick der wichtigsten Bellcore Normen
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Norm

Titel

ETS 300 147 R3

Synchronous digital hierarchy (SDH); Multiplexing structure (based on ITU-T
Recommendation G.707)

ETS 300 166

Physical and electrical characteristics of hierarchical digital interfaces for
equipment using the 2048 kbit/s-based plesiochronous or synchronous digital
hierarchies (based on ITU-T Recommendation G.703)

ETS 300 167

Functional characteristics of 2 048 Mbit/s interfaces (based on ITU-T
Recommendations G.704 and G.706)

ETS 300 417-1-1

Generic requirements of transport functionality of equipment - Part 1-1: Generic
processes and performances

ETS 300 417-2-1

Generic requirements of transport functionality of equipment - Part 2-1: SDH and
PDH physical section layer functions

ETS 300 417-3-1

Generic requirements of transport functionality of equipment - Part 3-1: STM-N
regenerator and multiplex section layer functions

ETS 300 417-4-1

Generic requirements of transport functionality of equipment - Part 4-1: SDH path
layer functions

ETS 300 417-5-1

Generic requirements of transport functionality of equipment - Part 5-1: PDH path
layer functions

ETS 300 417-6-1

Generic requirements of transport functionality of equipment - Part 6-1:
Synchronization layer functions

ETS 300 462-1

Generic requirements for synchronization networks - Part 1: Definitions and
terminology for synchronization networks

ETS 300 462-2

Generic requirement for synchronization networks - Part 2: Synchronization
network architecture

ETS 300 462-3

Generic requirement for synchronization networks - Part 3: The control of jitter and
wander within synchronization networks

ETS 300 462-4

Generic requirements for synchronization networks; Part 4: Timing characteristics
of slave clocks suitable for synchronization supply to SDH and PDH equipment

ETS 300 462-5

Generic requirements for synchronization networks; Part 5: Timing characteristics
of slave clocks suitable for operation in synchronous Digital Hierarchy (SDH)
equipment

ETS 300 462-6

Generic requirements for synchronization networks; Part 6: Timing characteristics
of primary reference clocks

Tabelle NA-4  Uberblick der wichtigsten ETSI Normen

Normen/Abkilrzungen
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1.5 ATM-Forum-Empfehlungen

Ausgaben bis Mai 1997

Nachfolgend sind alle Empfehlungen aufgelistet, die das ATM-Forum seit seiner Griindung im
Jahre 1991 erstellt und herausgegeben hat.

Sie finden diese Dokumente in verschiedenen Formaten auf dem FTP-Server. Die
angegebenen Dokumentnummern fiihren zur PDF-Version des Dokuments, soweit diese
verflugbar ist.

Technische Empfehlung Dokument- Ausgabe-
Arbeitsgruppe nummer datum
B-ICI B-ICI 1.0 af-bici-0013.000 | Sep, 1993
B-ICI 1.1 af-bici-0013.001 | -
B-ICI 2.0 (delta spec to B-ICI 1.1) af-bici-0013.002 | Dec, 1995
B-ICI 2.0 (integrated specification) af-bici-0013.003 | Dec, 1995 B-
B-ICI 2.0 Addendum or 2.1 af-bici-0068.000 | Nov, 1996
Data Exchange Data Exchange Interface version 1.0 af-dxi-0014.000 | Aug, 1993
Interface
ILMI (Integrated ILMI 4.0 af-ilmi-0065.000 | Sep, 1996
Layer Mgmt.
Interface)
LAN Emulation LAN Emulation over ATM 1.0 af-lane-0021.000 | Jan, 1995
LAN Emulation Client Management af-lane-0038.000 | Sep, 1995
Specification
LANE 1.0 Addendum af-lane-0050.000 | Dec, 1995
LANE Servers Management Spec v1.0 af-lane-0057.000 | Mar, 1996
Network Customer Network Management (CNM) for | af-nm-0019.000 | Oct, 1994
Management ATM Public Network Service

M4 Interface Requirements and Logical MIB | af-nm-0020.000 | Oct, 1994

CMIP Specification for the M4 Interface af-nm-0027.000 | Sep, 1995
M4 Public Network view af-nm-0058.000 | Mar, 1996
M4 "NE View" af-nm-0071.000 | Jan, 1997
Circuit Emulation Service Interworking af-nm-0072.000 | Jan, 1997

Requirements, Logical and CMIP MIB

M4 Network View CMIP MIB Spec v1.0 af-nm-0073.000 | Jan, 1997

M4 Network View Requirements & Logical | af-nm-0074.000 | Jan, 1997
MIB Addendum

Physical Layer Issued as part of UNI 3.1: af-uni-0010.002 | -
44.736 DS3 Mbps Physical Layer

100 Mbps Multimode Fiber Interface
Physical Layer

155.52 Mbps SONET STS-3c

Physical Layer 155.52 Mbps Physical Layer

Tabelle NA-5  Uberblick der wichtigsten ATM Forum Empfehlungen
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Technische Empfehlung Dokument- Ausgabe-
Arbeitsgruppe nummer datum
Physical Layer ATM Physical Medium Dependent Interface | af-phy-0015.000 | Sep, 1994
Specification for 155 Mb/s over Twisted Pair
Cable
Utopia af-phy-0017.000 | Mar, 1994
Mid-range Physical Layer Specification for | af-phy-0018.000 | Sep, 1994
Category 3 UTP
6.312 Kbps UNI Specification af-phy-0029.000 | June, 1995
Utopia Level 2 af-phy-0039.000 | June, 1995
Physical Interface Specification for 25.6 Mb/ | af-phy-0040.000 | Nov, 1995
s over Twisted Pair
A Cell-based Transmission Convergence af-phy-0043.000 | Jan, 1996
Sublayer for Clear Channel Interfaces
622.08 Mbps Physical Layer af-phy-0046.000 | Jan, 1996
155.52 Mbps Physical Layer Specification af-phy-0047.000 | -
for Category 3 UTP (See also UNI 3.1, af-
uni-0010.002)
120 Ohm Addendum to ATM PMD Interface | af-phy-0053.000 | Jan, 1996
Spec for 155 Mbps over TP
155 Mbps over MMF Short Wave Length af-phy-0062.000 | July, 1996
Lasers, Addendum to UNI 3.1
WIRE (PMD to TC layers) af-phy-0063.000 | July, 1996
P-NNI Interim Inter-Switch Signaling Protocol af-pnni-0026.000 | Dec, 1994
P-NNI V1.0 af-pnni-0055.000 | Mar, 1996
PNNI 1.0 Addendum (soft PVC MIB) af-pnni-0066.000 | Sep, 1996
PNNI ABR Addendum af-pnni-0075.000 | Jan, 1997
Service Aspects and | Frame UNI af-saa-0031.000 | Sep, 1995
Applications
Native ATM Services: Semantic Description | af-saa-0048.000 | Feb, 1996
Audio/Visual Multimedia Services: Video on | af-saa-0049.000 | Jan, 1996
Demand v1.0
Audio/Visual Multimedia Services: Video on | af-saa-0049.001 | Mar, 1997
Demand v1.1
ATM Names Service af-saa-0069.000 | Nov, 1996
Signaling (See UNI 3.1, af-uni-0010.002)
UNI Signaling 4.0 af-sig-0061.000 | July, 1996
Signaling ABR Addendum af-sig-0076.000 | Jan, 1997
Testing Introduction to ATM Forum Test af-test-0022.000 | Dec, 1994
Specifications
PICS Proforma for the DS3 Physical Layer | af-test-0023.000 | Sep, 1994
Interface
PICS Proforma for the SONET STS-3c af-test-0024.000 | Sep, 1994
Physical Layer Interface
Tabelle NA-5  Uberblick der wichtigsten ATM Forum Empfehlungen (Fortsetzung)
Normen/Abkurzungen NA-7
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Technische Empfehlung Dokument- Ausgabe-
Arbeitsgruppe nummer datum
Testing PICS Proforma for the 100 Mbps Multimode | af-test-0025.000 | Sep, 1994
Fibre Physical Layer Interface
PICS Proforma for the ATM Layer (UNI 3.0) | af-test-0028.000 | Apr, 1995
Conformance Abstract Test Suite for the af-test-0030.000 | Sep, 1995
ATM Layer for Intermediate Systems
(UNI 3.0)
Interoperability Test Suite for the ATM Layer | af-test-0035.000 | Apr, 1995
(UNI 3.0)
Interoperability Test Suites for Physical af-test-0036.000 | Apr, 1995
Layer: DS-3, STS-3c, 100 Mbps MMF (TAXI)
PICS Proforma for the DS1 Physical Layer | af-test-0037.000 | Apr, 1995
Conformance Abstract Test Suite for the af-test-0041.000 | Jan, 1996
ATM Layer (End Systems) UNI 3.0
PICS for AAL5 (ITU spec) af-test-0042.000 | Jan, 1996
PICS Proforma for the 51.84 Mbps Mid- af-test-0044.000 | Jan, 1996
Range PHY Layer Interface
Conformance Abstract Test Suite for the af-test-0045.000 | Jan, 1996
ATM Layer of Intermediate Systems (UNI
3.1)
PICS for the 25.6 Mbps over Twisted Pair af-test-0051.000 | Mar, 1996
Cable (UTP-3) Physical Layer
PICS for ATM Layer (UNI 3.1) af-test-0059.000 | July, 1996
Conformance Abstract Test Suite for the UNI | af-test-0060.000 | June, 1996
3.1 ATM Layer of End Systems
Conformance Abstract Test Suite for the af-test-0067.000 | Sep, 1996
SSCOP Sub-layer (UNI 3.1)
PICS for the 155 Mbps over Twisted Pair af-test-0070.000 | Nov, 1996
Cable (UTP-5/STP-5) Physical Layer

Traffic Management | (See UNI 3.1, af-uni-0010.002)
Traffic Management 4.0 af-tm-0056.000 | Apr, 1996
Traffic Management ABR Addendum af-tm-0077.000 | Jan, 1997

User-Network ATM User-Network Interface Specification af-uni-0010.000 | June, 1992

Interface (UNI)

V2.0

ILMI MIB for UNI 3.0

af-uni-0011.000

ILMI MIB for UNI 3.1

af-uni-0011.001

Tabelle NA-5  Uberblick der wichtigsten ATM Forum Empfehlungen (Fortsetzung)
Empfehlung Titel
UNI 3.1 ATM User-Network Interface Specification 3.1, 4.0
CES V2.0 Circuit Emulation Services V2.0 Baseline

Tabelle NA-6  Uberblick der wichtigsten ATM Forum Empfehlungen (alt)
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2 Alarmmeldungen
2.1 SDH/SONET

Abkiirzung bisherige Bedeutung IAbklirzung bisherige Bedeutung

SDH Abkiirzung SONET Abkirzung

ITU-T G.707 (new), G.783 ANSI T1.105, BELLCORE GR-253

LOS NO-SIG Loss of Signal LOS - Loss of Signal

TSE BER Test Sequence TSE - Test Sequence
Error (Bit error) Error (Bit error)

LSS NO-PATT Loss of Sequence LSS - Loss of Sequence
Synchronization Synchronization

LTI NO-CLOCK | Loss of incoming LTI - Loss of incoming
Timing Intervals Timing Intervals

Regenerator Section Section

OOF - Out Of Frame OOF - Out Of Frame

LOF - Loss Of Frame LOF - Loss Of Frame

B1 (8 bits) - Regenerator B1 (8 bits) - Section error
section error monitoring
monitoring

Multiplex Section Line (L)

B2 - Multiplex section B2 - Line error

(n x 24 bits) error monitoring (n x 8 bits) monitoring

MS-AIS S-AIS Multiplex Section AIS-L - Line AIS
AIS

MS-RDI MS-FERF Multiplex Section RDI-L LINE FERF | Line Remote Defect
Remote Defect Indication
Indication

MS-REI - Multiplex Section REI-L LINE FEBE | Line Remote Error

Remote Error
Indication

Indication

Administrative Unit

STS Path (SP)

AU-LOP - Loss Of AU Pointer | LOP-P - SP Loss of Pointer

AU-NDF - AU Pointer NDF-P - SP New Data Flag
New Data Flag

AU-AIS P-AIS AU AIS AIS-P - SP AIS

AU-PJE - AU Pointer -
Justification Event

HO Path -

B3 (8 bits) - HO Path error B3 (8 bits) - SP error monitoring
monitoring (VC-3/4)

HP-UNEQ - HO Path UNEQ-P - SP UNEQuipped
UNEQuipped

Tabelle NA-7  Alarmmeldungen SDH/SONET
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Abkurzung bisherige Bedeutung Abkirzung bisherige Bedeutung
SDH Abkilrzung SONET Abkilrzung
ITU-T G.707 (new), G.783 ANSI T1.105, BELLCORE GR-253
HP-RDI HP-FERF HO Path Remote RDI-P STS Path SP Remote Defect
Defect Indication YELLOW Indication
HPRDIEP - HO Path RDI RDIEPP - SP RDI Payload
Payload Defect Defect
HPRDIES - HO Path RDI RDIEPS - SP RDI Server
Server Defect Defect
HPRDIEC - HO Path RDI RDIEPC - SP RDI
Connectivity Defect Connectivity Defect
HP-REI HP-FEBE HO Path Remote REI-P STS Path SP Remote Error
Error Indication FEBE Indication
- PDI-P - SP Payload Defect
Indication
HP-TIM - HO Path Trace TIM-P - SP Trace Identifier
Identifier Mismatch Mismatch
HP-PLM HP-SLM HO Path Payload PLM-P - SP Path Label
Label Mismatch Mismatch
Tributary Unit VT Path (VP)
TU-LOP - Loss of TU Pointer | LOP-V - VP Loss of Pointer
TU-NDF - TU pointer New NDF-V - VP New Data Flag
Data Flag
TU-AIS - TU AIS AIS-V - VP AIS
TU-LOM - Loss Of Multiframe | LOM - Loss of Multiframe
(H4)
LO Path -
BIP-2 - LO Path error BIP-V - VP error monitoring
monitoring
(VC-11/12)
B3 ( 8 bits) - LO Path error -
monitoring (VC-3)
LP-UNEQ - LO Path UNEQ-V VT Uneq. VP UNEQuipped
UNEQuipped
LP-RDI LP-FERF LO Path Remote RDI-V VT Path VP Remote Defect
Defect Indication YELLOW Indication
LPRDIEP - LO Path RDI RDIEVP - VP RDI Payload
Payload Defect Defect
LPRDIES - LO Path RDI Server | RDIEVS - VP RDI Server
Defect Defect
LPRDIEC - LO Path RDI RDIEVC - VP RDI
Connectivity Defect Connectivity Defect
LP-REI LP-FEBE LO Path Remote REI-V VT Path VP Remote Error
Error Indication FEBE Indication
Tabelle NA-7  Alarmmeldungen SDH/SONET (Fortsetzung)
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Abktrzung bisherige Bedeutung Abkirzung bisherige Bedeutung

SDH Abkirzung SONET Abkirzung

ITU-T G.707 (new), G.783 ANSI T1.105, BELLCORE GR-253

LP-RFI - LO Path Remote RFI-V - VP Remote Failure
Failure Indication Indication

- PDI-V - VP Payload Defect

Indication

LP-TIM - LO Path Trace TIM-V - VP Trace ldentifier
Identifier Mismatch Mismatch

LP-PLM LP-SLM LO Path Payload PLM-V - VP Path Label
Mismatch Mismatch

Tabelle NA-7  Alarmmeldungen SDH/SONET (Fortsetzung)

2.2 ATM-Pfad

Abklrzung Bedeutung ITU-T-Empf.
AAL-1 O0S AAL-1 Out Of Sync 1.363
LCD Loss of Cell Delineation (Cell Synchronization) 1.610
OCLR Overflow Cell Loss Ratio Measurement -
OCMR Overflow Cell Misinsertion -
OCR Overflow Cell Rate -
VP-AIS Virtual Path Alarm Indication Signal 1.610
VP-RDI Virtual Path Remote Defect Indication 1.610
VC-AIS Virtual Channel Alarm Indication Signal 1.610
VC-RDI Virtual Channel Remote Defect Indication 1.610
Vx-AIS Virtual Channel AIS and Virtual Path AlS simultaneously -
Vx-RDI Virtual Channel RDI and Virtual Path RDI simultaneously -

Tabelle NA-8  Alarmmeldungen ATM-Pfad

2.3 Virtual Concatenation

Abklrzung Bedeutung ITU-T-Empf.

DPOVC Delta Pointer Overflow Virtual Concatenation -

Tabelle NA-9  Alarmmeldung Virtual Concatenation

Normen/Abkilrzungen NA-11
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3 Abklrzungen

Abkiirzung

Bedeutung

A

Al

SOH Framing Byte 11110110

TOH Framing Byte 11110110

Framing Byte 11110110 (PLCP)

A2

SOH Framing Byte 00101000

TOH Framing Byte 00101000

Framing Byte 00101000 (PLCP)

AAL

ATM Adaptation Layer

AAL-1 CRC

AAL1 CRC error

AAL-1 O0OS

AAL1 Out Of Sync

AAL-1 PE

AAL1 Parity Error

ADEV

Allan Deviation

ADM

Add Drop Multiplexer

AFI

Authority and Format Identifier

AGE

Aging

AIS

Alarm Indication Signal

AIS-L

Alarm Indication Signal - Line

AIS-P

Alarm Indication Signal - Path

AIS-V

Alarm Indication Signal - VT

AMI

Alternated Mark Inversion

APS

Automatic Protection Switching (K1, K2)

ATM

Asynchronous Transfer Mode

AU

Administrative Unit

AU-AIS

AU Alarm Indication Signal

AU-LOP

AU Loss of Pointer

AU-n

Administrative Unit, Leveln=3; 4

AUG

Administrative Unit Group

AvBW

Average Bandwidth

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch
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Abkurzung

Bedeutung

B

Bl

Parity Word BIP-8 for Regenerator Section (RSOH)

Parity Word BIP-8 for Section

Path Error Monitoring (BIP-8) Byte (PLCP)

B2

Parity Word BIP-Nx8 for Line

Parity Word BIP-Nx24 for Multiplex Section (MSOH)

B3

Parity Word BIP-8 for VC-3, 4 Path (POH)

Parity Word BIP-8 for Path Overhead (POH)

B3ZS

Bipolar with three-zero substitution

B8ZS

Bipolar with eight-zero substitution

BBE

Background Block Error

BBER

Background Block Error Ratio

BER

Bit Error Ratio

BIP-2

Parity Word BIP-8 for VC-1, 2 Path (POH)

BIP-n

Bit Interleaved Parity n Bit

BIP-V

Parity Word BIP-8 for Tributary POH

BIS[P]O

Bringing into service [performance] objectives

BPV

Bipolar Violation

BT

Burst Tolerance

BW

Bandwidth

Container,n =1to 4 (STM-16 n = 1 to 16)

STM-N Identifier

Cycle Stuff Counter (PCLP)

c2

Signal Label (VC-3, 4 POH)

Signal Label

CAS

Channel Associated Signaling

CBR

Constant Bit Rate

Cbv

Cell Delay Variation

CDVT

Cell Delay Variation Tolerance

CER

Cell Error Ratio

Cl

Concatenation Indication

Congestion Indicator

Cl-BwW

Congestion Indicator Bandwidth

CK

Clock

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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Abkirzung

Bedeutung

CLP

Cell Loss Priority

CLP1-BW

Cell Loss Priority 1 Bandwidth

CLR

Cell Loss Ratio

CMI

Coded Mark Inversion (Signal code)

CMR

Cell Misinsertion Rate

CPS

Cells per Second

CRC-N

Cyclic Redundancy Check, width N

CTD

Cell Transfer Delay

CuBW

Current Bandwidth

D

D

Pointer: Decrement Bit

D1 bis D3

(RSOH) 196 kbit/s DCC for Regenerator Section

D4 bis D12

(MSOH) 576 kbit/s DCC for Multiplex Section

DBR

Deterministic Bit Rate

DC

Dropped Cells

DCC

Data Communication Channel

Data Country code (ATM)

DCN

Data Communication Network

DPOVC

Delta Pointer Overflow Virtual Concatenation

DS1

Electrical Interface Signal 1544 kbit/s

DS3

Electrical Interface Signal 44736 kbit/s

DUT

Device Under Test

DXC

Digital Cross Connect System

El

Electrical Interface Signal 2048 kbit/s

(RSOH) Orderwire Channel (voice) for Regenerator Section

(TOH) Orderwire Channel (voice)

E2

Electrical Interface Signal 8448 kbit/s

(MSOH) Orderwire Channel (voice) for Multiplex Section

(TOH) Orderwire Channel (voice)

E3

Electrical Interface Signal 34368 kbit/s

E4

Electrical Interface Signal 139264 kbit/s

EBC

Errored Block Count

ECC

Embedded Communication Channel

EDC

Error Detection Code

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)

NA-14

Normen/Abklrzungen



ANT-20SE

Grundgeréat, SDH Version ﬂg

Abkurzung

Bedeutung

EEPO

End to End Performance Objectives

EF

Equipment Failure

EFS

Error Free Second

EM

Error Monitoring Byte (BIP-8) (G.832)

ES

Errored Second (G.826)

ESF

Extended Super Frame (DS1)

ESI

End System Ildentifier

ESR

Errored Second Ratio (G.826)

Frequency

F1

(RSOH) User Channel e.g. for maintenance purposes

(TOH) User Channel e.g. for maintenance purposes

F2, F3

(POH) Path User Channels

F4

OAM flow ATM Path

F5

OAM flow ATM Channel

FA1l

Framing byte 11110110 (G.832)

FA2

Framing byte 00101000 (G.832)

FAS

Frame Alignment Signal

FE

Frame Error

FEAC

Far End Alarm and Control Signal

FEBE

Far End Block Error

FMTJ

Fast Maximum Tolerable Jitter

Gl

(POH) Path Status

PLCP Path Status (PLCP)

GC

General Purpose Communication Channel (G.832)

GCRA

Generic Cell Rate Algorithm

GFC

Generic Flow Control

H1

Pointer Byte 1: Bit No. 1 to 4: New Data Flag (01101001),
Bit No. 5 and 6: ss bits, Bit No. 7 and 8: Pointer value
(MSB hits)

H2

Pointer Byte 2: Pointer value (LSB bits)

H3

Pointer Byte 3: Negative Justification Opportunity

H4

(POH) Position Indicator e.g. for quadframe

HBER

High Bit Error Ratio

Tabelle NA-10 Standardabkiirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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Abkiirzung Bedeutung

HCOR Correctable Header Error

HDB3 High Density Bipolar of order 3

HEC Header Error Check (ATM)

HO-DSP High Order Domain Specific Part

HP Higher Order Path
High-pass Filter (Jitter VI)

HPRDIEC Higher Order Path RDI Connectivity Defect

HPRDIEP Higher Order Path RDI Payload Defect

HPRDIES Higher Order Path RDI Server Defect

HUNC Uncorrectable Header Error

|

| Pointer: Increment Bit

ICD International Code Designator

IEC Incoming Error Count

IDI Initial Domain Identifier

IDLE Idle Cells

INC Increment

ISDN Integrated Services Digital Network

ISM In Service Measurement

J

Jo Regenerator Section Trace (RSOH)
Section Trace (TOH)

Jl Path Trace (POH in VC-3, 4)
STS-Path Trace (POH)

J2 Path Trace (POH in VC-1, 2)
VT-Path Trace (POH)

JTF Jitter Transfer Function

K

K1, K2 Automatic Protection Switching (APS) signalling channel
(MSOH)
Automatic Protection Switching (APS) signalling channel
(TOH)

K3, K4 Automatic Protection Switching (APS) signalling channel
(POH)

L

LCD Loss of Cell Delineation

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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Abkurzung

Bedeutung

LOF

Loss of Frame

LOM

Loss Of Multiframe

LOP

Loss Of Pointer

LOP-P

Loss Of Pointer - Path

LOP-V

Loss Of Pointer - VT

LOS

Loss Of Signal

LP

Lower Order Path

Low-pass Filter (Jitter V1)

LPAC

Loss of Performance Access Capability

LPRDIEC

Lower Order Path RDI Connectivity Defect

LPRDIEP

Lower Order Path RDI Payload Defect

LPRDIES

Lower Order Path RDI Server Defect

LSS

Loss of Sequence Synchronisation (Pattern Loss)

LTC

Loss of Test Channel

fir Tandem Connection: Loss of Tandem Connection

LTI

Loss of all Incoming Timing references

M1

MS-REI byte (MSOH)

MS-REI byte (TOH)

MA

Maintenance Adaption byte (G.832)

MBS

Maximum Burst Size

MDEV

Modified Allan Deviation

MFE

Multiframe Error

MS

Multiplexer Section

MS-AIS

Multiplexer Section AIS

MSB

Most Significant Bit

MSOH

Multiplexer Section Overhead

MTBF

Mean Time Between Failures

MTIE

Maximum Time Interval Error

MTJ

Maximum Tolerable Jitter

MUX

Multiplexer

N

N1, 2

Network operator bytes (POH) for Tandem Connection
Monitoring (TCM)

NCC

Non-Conforming Cells

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)

Normen/Abkilrzungen
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Abkiirzung Bedeutung

NCS Not Connected Seconds

NDF New Data Flag

NE Network Element

NNI Network Node Interface

NPI Null Pointer Indication

NR Network Operator Channel (G.832)
NRZ Non-Return to Zero

NSA Non-service Affecting Failure
NSAP Network Service Access Point

NU National Use

O

OAM Operation, Administration and Management
OC-N Optical Carrier, N = 1; 3; 12; 48
OCLR Overflow of Cell Loss Ratio

OCMR Overflow of Cell Misinsertion Rate
OCR Overflow Cell Rate

OH Overhead

OOF Out Of Frame

00Ss Out of Service Measurement

P

P1, P2 Automatic Protection Switching (G.832)
PCR Peak Cell Rate

PDH Plesiochronous Digital Hierarchy
PDI Payload Defect Indication

PJE Pointer Justification Event

PLCP Physical Layer Convergence Protocol
PLL Phase Locked Loop

PLM Payload Mismatch

PLM-P Payload Mismatch - Path

PLM-V Payload Mismatch - VT

PMP Protected Monitoring Point

POH Path Overhead

POI Path Overhead Identifier (PLCP)
PRBS Pseudo Random Binary Sequence
PT Payload Type

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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Abkurzung Bedeutung

PTR Pointer

PvC Permanent Virtual Channel

Q

QOs Quality Of Service

R

RAI Remote Alarm Indication

RDI Remote Defect Indication

RDIEPC STS Path RDI Connectivity Defect

RDIEPP STS Path RDI Server Defect

RDIEPS STS Path RDI Payload Defect

RDIEVC VT Path RDI Connectivity Defect

RDIEVP VT Path RDI Server Defect

RDIEVS VT Path RDI Payload Defect

RDI-L Remote Defect Indication - Line

RDI-P Remote Defect Indication - Path

RDI-V Remote Defect Indication - VT

REI Remote Error Indication

RFI Remote Failure Indication

RS Regenerator Section

RSOH Regenerator Section Overhead

RX Receiver

S

S1 Synchronization Status Byte (MSOH)
Synchronization Status Byte (TOH)

SA Service Affecting Failure

SAAL Signaling ATM Adaptation Layer

SBR Statistical Bit Rate

SBW Signaling Bandwidth

SCR Sustainable Cell Rate

SDH Synchronous Digital Hierarchy

SECB Severely Errored Cell Block

SEL Selector

SEP Severely Errored Period

SES Severely Errored Second

SESR Severely Errored Second Ratio

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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Abkiirzung Bedeutung

SF Super Frame (DS1)

SIG Signaling

SLX Synchronous Line System

SOH Section Overhead

SONET Synchronous Optical Network

SPE Synchronous Payload Envelope

SSCOP Service Specific Convergence Protocol
ST™M Synchronous Transfer Module

STM-N Synchronous Transport Module, level N =0, 1, 4, 16, 64
STS Synchronous Transport Signal

STS-N Synchronous Transport Signal, level N =1, 3, 12, 48, 192
SvC Switched Virtual Channel

T

TC Tandem Connection

TC-APId TC Access Point Identifier (Trace Identifier)
TC-IEC TC Incoming Error Count

TCM Tandem Connection Monitoring

TC-ODI TC Outgoing Defect Indication

TC-OEI TC Outgoing Error Indication

TC-REI TC Remote Error Indication

TC-RDI TC Remote Defect Indication

TC-UNEQ TC unequipped

TDEV Time Deviation

TI Trace Identifier

TIE Time Interval Error

TIM Trace Identifier Mismatch

TMN Telecommunications Management Network
TOH Transport Overhead

TR Trail trace (G.832)

TS Timeslot

TSE Test Sequence Error (bit errors)

TU Tributary Unit

TU-m Tributary Unit, levelm =1to 3

TUG-m Tributary Unit Group, level m =1, 2

X Transmitter

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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Abkurzung

Bedeutung

u

UAS

Unavailable Second

UBR

Unspecified Bit Rate

UBw

User Traffic Bandwidth

UNAS

Unassigned Cell

UNEQ

Unequipped

UNEQ-P

Unequipped - Path

UNEQ-V

Unequipped - VT

UNI

User Network Interface

ul

Unit Interval

\Y,

V5

POH byte (VC-1, 2)

VBR

Variable Bit Rate

VBR-nRT

Variable Bit Rate - non Real Time

VBR-RT

Variable Bit Rage - Real Time

VC

Virtual Container (SDH)

Virtual Channel (ATM)

VC-AIS

Virtual Channel Alarm Indication

VC-n

Virtual Container, leveln=1, 2, 3, 4

VC-n-Xc

Concatenated Virtual Container, level n, X concatenated VCs

VC-RDI

Virtual Channel Remote Defect Indication

VCI

Virtual Channel Identifier

\

Virtual Instrument

VP

Virtual Path

VP-AIS

Virtual Path Alarm Indication

VP-RDI

Virtual Path Remote Defect Indication

VPI

Virtual Path Identifier

VT

Virtual Tributary

WTR

Wait to Restore

Z0

Spare byte (RSOH)

Z6

Network operator byte (POB) for Tandem Connection
Monitoring (TCM)

Tabelle NA-10 Standardabkirzungen in diesem Handbuch (Fortsetzung)
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1 Multiplex-Strukturen

1.1 SDH-Multiplex-Struktur ITU-T G.707
kbt /s
AL 1Be |+ VC4-16c | C4-16¢ }-—2.395.1 60
All e -] VC44c | C4-4c |+ 599,040
A e| vC4 3 :l“ * Aﬁ.im
%3
& TUG-3}L T |+ vC-3
. L 4473
STM-0}+L —— A3 le| ve3 J3 C3 e
%
%1
I:l Paointer processing Tug-2/ 12 |1{ vL-2 H C-2 )"5312
Hl_:lliplexlhg nﬂ
""""""" P — gk fveaz)e] caz o208
4
R} ve 1t o] o1 fe15ae
Bild TH-1  SDH-Multiplex-Struktur ITU-T G.707
1.2 SONET-Multiplex-Struktur ANSI T1.105-1995

OC-N | N=131248192

kbit/s
*1.4 oy a8e]+-[5T5-48c SPE 2.396.160
21416 [5re o8]« [5T5-12c SPE] £99,040
*1.A16.64 Foresel« [ STS-3c SPE |+ =
. xl E3
u1.3.12.48.192 Beyeil--[ STS-1SPE [+ D53
AT
I:l Pointer proceszing YTE |"{ YT SPE |"_D52
Multiplexing
-------------- Aligning
M apping VT2 |-‘{ VT2 SPE |4—E1
VT 1.5 +{VT 1.55PE[+DS1
Bild TH-2  SONET-Multiplex-Struktur ANSI T1.105-1995

Technischer Hintergrund

TH-1



Grundgerat, SDH-Version ANT20SE

2 Pointererzeugung

VIs: “Pointer Generator” und “Pointer Analyzer” (Physical Layer Instruments)

2.1 Periodische Pointer

211 Gleiche Polaritat: “INC” oder “DEC”

T4

Bild TD-3  Periodische Einzel-/Mehrfach-Pointer gleicher Polaritét

2.1.2 Unterschiedliche Polaritat: “INC / DEC”

- — >
™ I R
n Pointer ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
| |
T2

Bild TD-4  Periodische Einzel-/Mehrfach-Pointer unterschiedlicher Polaritat

2.1.3  Doppelpointer: “Add (INC, DEC)”

O Voraussetzung: T4 = nxT2

- - -
—|— |

) ‘ ‘ ) | | ‘ H ‘

Bild TD-5 Periodische Pointer mit einem Doppel-Pointer, z.B. T4 =5 x T2

TH-2 Technischer Hintergrund
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2.1.4  Fehlender Pointer: “Cancel (INC, DEC)”

O Voraussetzung: T4 = nxT2

| >
«—— | ]

Bild TD-6  Periodische Pointer mit einem fehlenden Pointer, z.B. T4 =5 x T2

2.2 Burst Pointer mit fehlendem Pointer:
“INC” oder “DEC” mit “Cancel (INC, DEC)”

O Voraussetzung: T4 >> nxT2

T4

- -
T5 T5
| |
‘ ‘ \ ‘ ‘ ‘ n Pointer | ‘ ‘
_H |<_
T2
Bild TD-7  Burst Pointer mit fehlenden Pointern
2.3 Pointer-Standardsequenzen
2.3.1 "87-3"-Sequenz
T4
- _ _ -
87 Pointer-Aktionen
| -
— |- —> |-
T2 3 x keine Pointer-Aktion

Bild TD-8 "87-3"-Sequenz

Technischer Hintergrund TH-3
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2.3.2 “43-44"-Sequenz mit Doppelpointer
T4
& -
43 Pointer-Aktionen 44 Pointer-Aktionen
> > | >
-— —|l— —>| |-
T2 T3 3 x keine Pointer-Aktion

Bild TD-9  "43-44"-Sequenz mit Doppelpointer

2.4 "86-4"-Sequenz mit fehlendem Pointer
T4
- ) _ -
86 Pointer-Aktionen
- >
— |- — |-
T2 4 x keine Pointer-Aktion

Bild TD-10 "86-4"-Sequenz mit fehlendem Pointer
2.5 Setzen eines neuen Pointers

Das Setzen eines neuen Pointers wird mit oder ohne NDF ausgeftihrt.

Pointerbereiche

AU-4/AU-3 POINtEr. . . 0 bis 782

TU-3 POIN e . ... 0 bis 764

TU-2 POIN e . ..o 0 bis 427

TU-12 POt . .o 0 bis 139

TU-1L POIN L. . . .o e e e 0 bis 103

TH-4 Technischer Hintergrund
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2.6  Parameter fur Pointersequenzen

T1,T4:0,25ms bis600s................
T2, T3:0,25msbis10s.................

T5:0msbis600S ..........ccvvvinn...

n: 1 bis 2000

Technischer Hintergrund

Grundgerat, SDH-Version ﬂg

.................. (2 bis 4800000 Rahmen)
..................... (2 bis 80000 Rahmen)

.................. (0 bis 4800000 Rahmen)

TH-5
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3 Performance Analysis

VI: Performance Analysis (Physical Layer Instrument)

3.1 Auswertung nach ANSI/BELL

Fur diese Performance Analysis werden Definitionen aus GR-253 und T1.231 verwendet.

3.1.1 ANSI/BELL-Ergebnisse

Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:

Fehlerart | Bedeutung

ES Errored Seconds | Sekunden mit mindestens einem Fehler.

EFS Error Free Fehlerfreie Sekunden seit Start der Messung.
Seconds

SES Severely Errored | Stark gestdrte Sekunden (siehe Kap. 3.1.3, Seite TH-7).
Seconds

SEFS Severely Errored | Sekunden mit OOF, (LOF, LOS) in der Section Analysis.
Frame Seconds

UAS Unavailable Nach 10 aufeinanderfolgenden SES wird UAS ausgeben.
Seconds Die 10 SES werden dabei der UAS-Zeit zugeschlagen und von SES
abgezogen.

UAS wird zuriickgenommen, wenn 10 aufeinanderfolgende
Sekunden ohne SES auftreten. Diese 10 Sekunden werden von UAS
abgezogen.

Wahrend UAS werden keine ES, SES und SEFS gezahit.

Tabelle TH-1  ANSI/BELL-Auswertung, Ergebnisse

Die Ergebnisse werden absolut und in Prozent angegeben.

Dabei qilt: Die Prozent-Angabe bei ES, SES, SEFS und EFS bezieht sich auf die ver-
fugbare Zeit:
Das ist die Mel3zeit ohne UAS.

Die Prozentangabe der UAS bezieht sich auf die gesamte Mef3zeit:
ES (einschlieB3lich SES, SEFS) + EFS = 100% (verfligbare Zeit)
ES (einschlieBlich SES, SEFS) + EFS + UAS = gesamte Mel3zeit

Die Auswertung am “fernen Ende” wird bei bestimmten Alarmen unterbro-
chen, wie z.B. LOS, LOF oder AIS. Diese Alarmzeiten werden aus dem Be-
zugswert fur die Ratenberechnung am “fernen Ende” herausgenommen.

TH-6 Technischer Hintergrund
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3.1.2 ANSI/BELL-Einstellparameter

Bei gewahlter Auswertung “ANSI/BELL" sind folgende Einstellparameter verfugbar:

Meni Erlauterung

e Hierarchy Auswahl des MeRRpunkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt,
(siehe Kap. 3.1.3).

e Settings Bei ANSI/BELL-Auswertung nicht wahlbar.

Tabelle TH-2  ANSI-Einstellparameter

3.1.3 MeRpunkte (SONET Performance Monitoring, PM)

Im Men( “Hierarchy” kdnnen folgende Mel3punkte ausgewahlt werden:

3.1.3.1  Section (B1)

Section Layer PM

Parameter Kriterium Schwellen flir SES

SEFS OOF, LOF, LOS -

ES B1-Bitfehler = 1 oder SEFS -

SES SEF oder B1-Bitfehler > X Rate X
oC1 52
ocC3 155
0C12 616
0C48 2392
0C192 9568

UAS SES >10 -

EFS keine ES oder UAS -

Tabelle TH-3  Section Layer PM

Technischer Hintergrund TH-7
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3.1.3.2  Line (B2SUM)

Line Layer PM fur “Near End”

Parameter

Kriterium

Schwellen fiir SES

ES

B2SUM-Bitfehler = 1 oder AlIS-L

SES

B2SUM-Bitfehler = X oder AlIS-L

Rate X
OC1 51
OC3 154
0OC12 615
0OC48 2459
0C192 9836

UAS

SES =10

EFS

keine ES oder UAS

Tabelle TH-4

Line Layer PM “Near End”

Line Layer PM fur “Far End”

Parameter

Kriterium

Schwellen fiir SES

ES

REI-L = 1 oder RDI-L

SES

REI-L = X oder RDI-L

Rate X
OoC1 51
OC3 154
0OC12 615
0C48 2459
0C192 9836

UAS

SES =10

EFS

keine ES oder UAS

Tabelle TH-5

3.1.3.3 STS-Path (B3)

Performance Monitoring Line Layer PM Far End

STS Path Layer PM fir “Near End”

Parameter

Kriterium

Schwellen flir SES

ES

B3 > 1 oder AIS-P oder LOP-P

SES

B3-Bitfehler = X oder AlS-P oder LOP-P

SPE X

STS1 2400
STS3c 2400
STS12c 2400
STS48c 2400

UAS

SES =10

EFS

keine ES oder UAS

Tabelle TH-6

TH-8

STS Path Layer PM “Near End”

Technischer Hintergrund
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Parameter Kriterium Schwellen fiir SES
ES REI-P > 1 oder RDI-P -
SES REI-P > X oder RDI-P SPE X
STS1 2400
STS3c 2400
STS12c 2400
STS48c 2400
UAS SES >10 -
EFS keine ES oder UAS -
Tabelle TH-7  STS Path Layer PM “Far End”
3.1.3.4  VT-Path (BIP-V)
VT Path Layer PM fur “Near End”
Parameter Kriterium Schwellen fir SES
ES BIP-V = 1 oder AIS-V oder LOP-V -
SES BIP-V = X oder AIS-V oder LOP-V Path X
VTx 600
UAS SES =10 -
EFS keine ES oder UAS -
Tabelle TH-8 VT Path Layer PM “Near End”
VT Path Layer PM “Far End”
Parameter Kriterium Schwellen fir SES
ES REI-V = 1 oder RDI-V -
SES REI-V = X oder RDI-V Path X
VTx 600
UAS SES >10 -
EFS keine ES oder UAS -
Tabelle TH-9 VT Path Layer PM Far End “Far End”

Technischer Hintergrund
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3.1.3.6

3.1.3.7

TH-10

DSn Performance Monitoring, Line Analysis

Parameter Kriterium Schwellen fiir SES

ES BPV > 1 oder LOS -

SES BPV = X oder LOS X(DS1) = 1544
X(DS2) = 6312
X(DS3) =44

UAS SES =10 -

EFS keine ES oder UAS -

Tabelle TH-10 DSn Line Analysis

DS3 Path Analysis(FE Parity FEBE)

DS3 Frame, DS3 P-Parity oder DS 3 C-Parity (yellow)

Parameter Kriterium Schwellen fur SES
ES ECl> 1, AIS oder OOF oder LOF -

SES EC! > X, AIS oder OOF oder LOF X =44

UAS SES 210 -

EFS keine ES oder UAS -

1 EC steht fir FE,

PBit, FEBE oder CBit

Tabelle TH-11 DS3 Path Analysis (FE, Parity, FEBE)

DS1 Frame oder DS1 CRC-6

DS1 Path Analysis (FE, CRC6)

Parameter Kriterium Schwellen fir SES
ES FE, CRC = 1, AIS oder OOF oder LOF -
SES FE = X, AIS oder OOF oder LOFCRC2Y | X=4
Y =320
UAS SES =10 -
EFS keine ES oder UAS -

Tabelle TH-12 DS1 Path Analysis (FE, CRC6)

Technischer Hintergrund
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Bit Performance Monitoring

Grundgerat, SDH-Version ﬂg

Parameter

Kriterium

Schwellen fur SES

ES

TSE =1 oder LSS

SES

TSE = X oder LSS

X =10E-3

UAS

SES > 10

EFS

keine ES oder UAS

Tabelle TH-13 Bit Performance Monitoring

Technischer Hintergrund
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3.2 Auswertung nach ITU-T G.821
Die Auswertung nach ITU-T G.821 entspricht der G.821-Empfehlung (Ausgabe 07/95).
Zusatzlich werden Minuten mit verminderter Qualitat (Degraded Minutes) ausgewertet.
Bei der Auswertung kann der Multiplexfaktor beriicksichtigt werden, entsprechend élterer
G.821-Empfehlungen (Annex D).

3.2.1 G.821-Ergebnisse

Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:

Ergebnis Erlauterung
ES Errored Seconds Fehlerhafte Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
EFS Error Free Seconds | Fehlerfreie Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
SES Severely Errored Stark gestorte Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
Seconds
DM Degraded Minutes | Minuten verminderter Qualitat als Zahlwert und als Fehlerrate.
UAS Unavailable Nicht verfugbare Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
Seconds
VERDICT Accepted/Rejected;
Gesamtbeurteilung der Strecke: angenommen/abgelehnt.
Die Ergebnisse der ES-Fehlerrate und der SES-Fehlerrate wer-
den mit den entsprechenden Zielvorgaben verglichen.
PATH Eingestellter Streckenanteil.
ALLOCATION

Tabelle TH-14 G.821-Auswertung, Ergebnisse

TH-12 Technischer Hintergrund
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G.821-Einstellparameter

Grundgerat, SDH-Version ﬂg

Bei gewahlter Auswertung “G.821" sind folgende Einstellparameter verfligbar:

Menl

Eintrag

Erlauterung

e Hierarchy

Auswahl des Mel3

punkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt.

PDH 140 Mb FAS140 Bitfehler
PDH 34 Mb FAS34 Bitfehler
PDH 8 Mb FASS Bitfehler
PDH 2 Mb CRC4 | CRC4 Wortfehler
PDH 2 Mb EBIT | EBIT Fehler
PDH 2 Mb FAS | FAS2 Bitfehler
TSE Bitfehler

e Settings

Dialogfenster zur Eingabe der nachfolgenden Parameter:

Allocation® Eingabe des Pfadanteils:

Einstellbereich: 0,1% bis 100%

Schrittweite: 0,1%

Default: 100%

Die tatsachlichen Grenzwerte fir ESR und SESR werden intern be-

rechnet:

“HRX ESR"-Grenzwert = 8% x Allocation

“HRX SESR"-Grenzwert = 0,1% + (0,1% x Allocation)
SES-Threshold? | Schwellwert fiir SES-zahlung:

Einstellbereich: 1E-2 bis 1E-5
Einstellwerte: 1E-2, 1E- 3, 1E-4, 1E-5
Default: 1E-3

DM Threshold?

Schwellwert fiir DM-Zahlung
Einstellbereich: 1E-4 bis 1E-7
Einstellwerte: 1E-4, 1E- 5, 1E-6, 1E-7
Default: 1E-6

MUX Factor

Eingabe des Multiplexfaktors

Aus: Auswertung nach der aktuellen G.821-Empfeh|ung4
Ein: Auswertung nach alterer G.821—Empfeh|ung5
Multiplexfaktor N = MeRbitrate/64 kbit/s.

Default: Aus

1 Allocation gibt an, wieviel Prozent der End-to-End Zielvorgaben bei ESR (Errored Seconds Ratio) und SESR

Technischer Hintergrund

a b wiN

(Severely Errored Seconds Ratio) einzuhalten sind, damit der gemessene Pfad als akzeptabel gilt (VERDICT =
Accepted). Dabei wird den End-to-End Zielvorgaben ein hypothetischer Pfad (HRX) von 27500 km Lange zugrun-
degelegt. Folgende End-to-End-Zielvorgaben sind in G.821 festgelegt: SESR <0,1%, ESR <8%. Die "End-to-
End"-Zielvorgaben fir DM (Degraded Minutes), entsprechend alterer G.821-Empfehlungen, werden nicht beriick-
sichtigt.

Diese Schwelle gibt an, ab welcher Bitfehlerrate eine Sekunde als SES (Severely Errored Second) bewertet wird.
Diese Schwelle gibt an, ab welcher Bitfehlerrate eine Minute als DM (Degraded Minutes) bewertet wird.
Unabhéangig von der Bitrate gilt: ES ist eine Sekunde, in der mindestens ein Fehler aufgetreten ist.

Entsprechend Annex D.

ES ist eine Sekunde, in der mindestens N Fehler aufgetreten sind.

Tabelle TH-15 G.821-Einstellparameter

TH-13
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3.3 Auswertung nach ITU-T G.826

Der ANT-20SE kann eine G.826-Auswertung “In Service” (ISM) und “Out of Service” (OOS)
durchfihren.

3.3.1 G.826-Ergebnisse

Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:

Ergebnis Erlauterung
EB Errored Blocks Fehlerhafte Blocke als Zahlwert.
BBE Background Block | Fehlerhafte Blocke au3erhalb SES als Zahlwert und als Fehlerrate.
Errors
ES Errored Seconds Fehlerhafte Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
EFS Error Free Seconds | Fehlerfreie Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
SES Severely Errored Stark gestorte Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate.
Seconds
UAS Unavailable Nicht verfiigbare Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
Seconds
VERDICT Accepted/Rejected; Gesamtbeurteilung der Strecke: angenommen/
abgelehnt.
PATH Eingestellter Streckenanteil
ALLOCA-
TION
PATH UAS Bei “Far End"-Messungen werden zusatzlich die “Unavailable Se-
conds” (UAS) fiir den Gesamtpfad ermittelt (Path UAS). Diese wer-
den durch “Oder”-Verknipfung der UAS aus dem “Near End”- und
“Far End"-Ergebnissatz ermittelt.

Tabelle TH-16 G.826-Auswertung, Ergebnisse

In der Kopfzeile der Ergebnistabelle wird folgendes angezeigt:

¢ MelRpunkt, an dem die Ergebnisse ermittelt werden.
* Anomalie, an der die Messung am “nahen Ende” durchgefuhrt wird (“Near End”).
* Anomalie, an der die Messung am “fernen Ende” durchgefiihrt wird (“Far End”).

Beispiel
G.826: PDH2CRC NEAR END: CRC4 FAR END: EBIT
Es wird jeweils ein Ergebnissatz fir “Near End” und fur “Far End” ermittelt.

AuRerdem wird der eingestellte Streckenteil (PATH ALLOCATION) angezeigt.

Bei “Far End"-Messungen werden zuséatzlich die “Unavailable Seconds” (UAS) fur den Gesamt-
pfad ermittelt (Path UAS). Das Ergebnis fur “Path UAS” wird durch die “Oder”-Verkniipfung der
UAS aus dem “Near End”- und “Far End"-Ergebnissatz ermittelt.

Es wird mdglicherweise der Hinweis “Attention: Check TIM/PLM Defect Evaluation please!” an-
gezeigt. Diese Meldung bedeutet, dald Sie kontrollieren sollten, ob die Auswertung beider
Alarme eingeschaltet ist. Diese Alarme missen normalerweise bei der G.826-Auswertung mit
bertcksichtigt werden. Sie kbnnen im “Overhead Analyzer” ein- bzw. ausgeschaltet werden.

TH-14 Technischer Hintergrund
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Bei gewdhlter Auswertung “G.826 ISM” oder “G.826 OOS” sind folgende Einstellparameter ver-

fugbar:

Menl

Eintrag

Erlauterung

e Hierarchy

Auswahl des MeRRpunkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt
(siehe Tab. TH-18). Bei G.82600S nicht wahlbar.

e Settings

Dialogfenster zur Eingabe der nachfolgenden Parameter:

Allocation? Eingabe des Pfadanteils:
Einstellbereich: 0,1% bis 100%
Schrittweite: 0,1%
Default: 18,5%
SES-Threshold? | Schwellwert fiir SES-zahlung
Einstellbereich: 1 bis 47563
Schrittweite: 1
Voreinstellung entsprechend G.826, abhangig von der Signalstruk-
tur.
UAS-Limit Schalter und Schwellwert fur die Beriicksichtigung von UAS beim
Pfadstatus (VERDICT)
Off: UAS haben keinen Einflu3 auf den Pfadstatus
On: Beim Uberschreiten der UAS-Grenze wechselt der Pfadstatus
auf rejected.
Einstellbereich: 0 bis 100000
Schrittweite: 1
Default: 0
UAS-Mode Schalter fur die getrennte oder gemeinsame Bewertung von UAS fur

Near und Far End.

Individual: Getrennte Bewertung von UAS fir Near und Far End
Global: Gemeinsame Bewertung von UAS flr Near und Far End.
Der Gesamtpfad ist “nicht verfiigbar” sobald eine Seite “nicht verfug-
bar” ist.

Default: Individual

legt.

1 Allocation gibt an, wieviel Prozent der End-to-End Zielvorgaben bei ESR (Errored Seconds Ratio), SESR (Severely
Errored Seconds Ratio) und BBER (Background Block Error Ratio) einzuhalten sind, damit der gemessene Pfad
als akzeptabel gilt (VERDICT = Accepted). Dabei wird den End-to-End Zielvorgaben ein hypothetischer Pfad von
27500 km Lange zugrundegelegt. Diese Zielvorgaben sind in G.826 fiir unterschiedliche System-Bitraten festge-

2 Dieser Schwellwert gibt an, ab welcher Anzahl EBs (Errored Blocks) eine Sekunde als SES (Severely Errored
Second) bewertet wird.

Tabelle TH-17 G.826-Einstellparameter

Technischer Hintergrund
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3.3.3 (G.826-Mel3punkte und ausgewertete Anomalien

Der Mel3punkt an dem die G.826ISM-Auswertung erfolgt, wird im Menu “Hierarchy” ausge-
wahlt. Bei G.82600S gibt es kein Meni “Hierarchy”, die Auswertung erfolgt immer an Bit-
fehlern (TSE's).

Die Auswertung von Near-End und Far-End erfolgt gleichzeitig, wenn eine Far-End-Mes-
sung bei dem eingestellten MeRpunkt mdglich ist.

Voraussetzung fir eine Far-End-Auswertung: REI oder EBIT muR3 vorhanden sein.

G.826: MeRpunkt NEAR END: Anomalie FAR END: Anomalie
G.826: RSOH B1 keine Auswertung
G.826: MSOH B2SUM MS-REI

G.826: HP-POH HP-B3 HP-REI

G.826: LP-POH LP-BIP8 LP-REI

G.826: LP-POH LP-BIP2 LP-REI

G.826: PDH140 FAS140 keine Auswertung
G.826: PDH34 FAS34 keine Auswertung
G.826: PDHS8 FAS8 keine Auswertung
G.826: PDH2 FAS2 keine Auswertung
G.826: PDH2CRC CRC4 EBIT

G.826: DS3 P-Parity P-Bits keine Auswertung
G.826: DS3 C-Parity CP-Bits FEBE-Bits

G.826: DS3-FAS Rahmenfehler DS3 keine Auswertung
G.826: DS1-CRC6 CRC-6-Fehler keine Auswertung
G.826: DS1-FAS Rahmenfehler DS1 keine Auswertung
G.826: 140M G832 FAS140 keine Auswertung
G.826: 140M G832 EM140 REI

G.826: 34M G832 FAS34 keine Auswertung
G.826: 34M G832 EM34 REI

G.826: O0S TSE keine Auswertung

Tabelle TH-18 G.826 MelR3punkte und ausgewertete Anomalien

TH-16
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3.34 (G.826-/G.828-/M.2101-Blocklangen

3.34.1 (G.826 ISM/G.828/M.2101 (RSOH, MSOH, HP, LP)

Mefpunkt Blocklange [Zeit] Blocklange [Bit]
RSOH / STM64 B1 125 ps 1244160
RSOH / STM16 B1 125 ps 311040
RSOH / STM4 B1 125 ps 77760
RSOH / STM1 B1 125 ps 19440
RSOH/ STMO B1 125 ps 6480
MSOH / STM64 B2SUM 125 ps 1225728
MSOH / STM16 B2SUM 125 ps 306432
MSOH / STM4 B2SUM 125 ps 76608
MSOH / STM1 B2SUM 125 ps 19152
MSOH / STM0 B2SUM 125 s 6384
HP-POH / AU-4 VC-4-16C B3 125 ps 300672
HP-POH / AU-4 VC-4-4C B3 125 ps 75168
HP-POH / AU-4 VC-4 B3 125 ps 18792
HP-POH / AU-3 VC-3 B3 125 ps 6264
LP-POH / AU-4 VC-3 BIP8 125 ps 6120
LP-POH / VC-2 BIP2 500 ps 3424
LP-POH /VC-12 BIP2 500 ps 1120
LP-POH / VC-11 BIP2 500 ps 832
FAS140 21 ps 12
FAS34 44,7 us 10
FAS8 100,4 ps 10
PDH2FAS 250 ps 7
PDH2CRC 1ms 2048
DS3 FAS 106 ps 56

DS3 C-Parity 106 pus 4760
DS3 P-Parity 106 ps 4760
DS1/SF FAS 1,5ms 12
DS1/ESF FAS 3ms 24
DS1/ESF CRC6 3ms 4632
140M G832 FAS 125 ps 16

Tabelle TH-19 Blocklangen: G.826 ISM/G.828/M.2101 (RSOH, MSOH, HP, LP)

Technischer Hintergrund TH-17
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3.3.4.2

TH-18

Mefpunkt Blocklange [Zeit] Blocklange [Bit]
140M G832 EM 125 ps 17408

34M G832 FAS 125 ps 16

34M G832 EM 125 ps 4296

G.826 00S/G.828 (TSE)/G.829 (TSE)/M.2100 (TSE)/M.2101 (TSE)

Mefpunkt Blocklange (Zeit) Blocklange (Bit)
DS1 unframed 3ms 4632
DS1/ESF framed pattern 3ms 4608
DS1/SF framed pattern 1,5ms 2304
VC11 Bulk 3ms 4800
Nx64 1ms N x 64
Overhead Bytes 1ms N x 64
RSOH: E1, F1, D1 bis D3

MSOH: D4 bis D12, E2

POH: F2, F2L

2M unframed 1ms 2048
PCM31 framed pattern 1ms 1984
PCM30 framed pattern 1ms 1920
VC12 Bulk 1ms 2176
8M unframed 500 pus 4224
8M framed pattern 500 us 4168
VC2 Bulk 500 ps 3392
DS2 unframed 500 pus 3160
34M unframed 125 ps 4296
34M framed pattern 125 ps 4264
VC3 Bulk 125 ps 6048
DS3 unframed 106 pus 4760
DS3 framed pattern 106 us 4704
140M unframed 125 ps 17408
140M framed pattern 125 ps 17312
VC4 Bulk 125 ps 18720
VC4-4c Bulk 125 ps 74880
VC4-16¢ Bulk 125 us 299520

Tabelle TH-20 Blocklangen: G.826 OOS/M.2101 (TSE)

Tabelle TH-19 Blocklangen: G.826 ISM/G.828/M.2101 (RSOH, MSOH, HP, LP) (Fortsetzung)

Technischer Hintergrund
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3.4 Auswertung nach ITU-T G.828

Die Auswertung G.828 entspricht der ITU-T Empfehlung mit Datum 3/2000. Die Norm G.828 ist
eine Weiterentwicklung der Norm G.826 flr synchrone digitale Pfade. In der Norm G.828 sind
zusatzliche MeRwerte und MeRpunkte spezifiziert:

» SEP (Severely Errored Period, als optional deklariert)
» Performance Messung an TCM-Bytes (im ANT-20 in Vorbereitung)

Die G.828-Auswertung kann an folgenden Ereignissen durchgefuhrt werden:

« Bl

« B2SUM

* MS-REI

« B3

+ HP-REI

* LP-BIP 2/8
* LP-REI

» Bitfehler (TSE)

3.41 G.828-Ergebnisse

Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:

Ergebnis Erlauterung
ES Errored Seconds Fehlerhafte Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate
EFS Error Free Seconds | Fehlerfreie Sekunden als Zéhlwert und als Fehlerrate
SES Severely Errored Stark gestdrte Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate
Seconds
BBE Background Block | Hintergrundblockfehler als Z&hlwert und als Fehlerrate
Error
SEP Severely Errored Stark gestorte Intervalle (Anzahl der SES zwischen 3 und
Period 9) als Zahlwert und als Fehlerrate
UAS Unavailable Nicht verfugbare Sekunden als Z&hlwert und Fehlerrate
Seconds
VERDICT - Accepted/Uncertain/Rejected;
Gesamtbeurteilung der Strecke:
angenommen/unbestimmt/abgelehnt
PATH - Eingestellter Streckenanteil
ALLOCATION
PATH UAS - Bei “Far End”-Messungen werden zusatzlich die “Una-
vailable Seconds” (UAS) fir den Gesamtpfad ermittelt
(Path UAS). Diese werden durch “Oder”-Verknipfung der
UAS aus dem “Near End”- und “Far End"-Ergebnissatz er-
mittelt.

Tabelle TH-21 G.828-Auswertung, Ergebnisse

Technischer Hintergrund
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3.4.2 (G.828-Einstellparameter
Bei gewahlter Auswertung “G.828” sind folgende Einstellparameter verflugbar:
Mend Eintrag Erlauterung
e Hierarchy Auswahl des MeRRpunkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt.
RSOH B1 B1 Blockfehler
MSOH B2SUM B2 und MS-REI Blockfehler
HP B3 B3 und HP-REI Blockfehler
LP BIP2/8 BIP 2/8 und LP-REI Blockfehler
TCcMmt TC-Diff Blockfehler
TSE Bitfehler
e Settings Dialogfenster zur Eingabe der nachfolgenden Parameter:
Allocation? Eingabe des Pfadanteils:
Einstellbereich: 0,1% bis 100%
Schrittweite: 0,1%
Default: 18,5%
SES-Threshold® | Schwellwert fiir SES-Zahlung
Einstellbereich: 1 bis 8000
Schrittweite: 1
Voreinstellung entsprechend G.828, abhangig von der Signalstruk-
tur.
UAS-Limit Schalter und Schwellwert fiir die Berticksichtigung von UAS beim
Pfadstatus (VERDICT)
Off: UAS haben keinen Einflul} auf den Pfadstatus
On: Beim Uberschreiten der UAS-Grenze wechselt der Pfadstatus
auf rejected.
Einstellbereich: 0 bis 100000
Schrittweite: 1
Default: 0
UAS-Mode Schalter fur die getrennte oder gemeinsame Bewertung von UAS
fur Near und Far End.
Individual: Getrennte Bewertung von UAS fiir Near und Far End
Global: Gemeinsame Bewertung von UAS fur Near und Far End.
Der Gesamtpfad ist “nicht verfligbar” sobald eine Seite “nicht ver-
fugbar” ist.
Default: Individual
SEP used in Schalter fur die Beriicksichtigung von SEP im Verdict.
Verdict Die MelRwerte werden unabhangig von der Stellung des Schalters
auf jeden Fall ermittelt und angezeigt.
Default: ON
1 In Vorbereitung.
2 Allocation gibt an, wieviel Prozent der End-to-End Zielvorgaben einzuhalten sind.
3 Dieser Schwellwert gibt an, ab welcher Anzahl EBs (Errored Blocks) eine Sekunde als SES (Severely Errored
Second) bewertet wird.
Tabelle TH-22 G.828-Einstellparameter
TH-20 Technischer Hintergrund
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Auswertung nach ITU-T G.829

Grundgerat, SDH-Version ﬂg

Die Auswertung G.829 entspricht der ITU-T Empfehlung mit Datum 3/2000. Die Norm G.829
beschreibt die Erfassung und Klassifizierung von Error Performance Events fir SDH Multiplex-
und Regenerator-Sections. Die Norm adressiert keine Allocations und gibt keine einzuhalten-
den Objec-tives an. Daher ist auch keine Verdict-Aussage méglich. Die ermittelten MeRwerte
sind blockbasiert, allerdings in dem Sinne, daR die einzelnen Bits eines EDCs (Error Detection
Code) jeweils separate Blocke tiberwachen. Dies ist ein Unterschied zu den Auswertungen
G.826 und G.828: Bei diesen Auswertungen Uberwacht der gesamte EDC jeweils nur einen ein-

zelnen Block.

Die G.829-Auswertung kdnnen Sie an folgenden Ereignissen durchfuhren:

« Bl
« B2SUM
+ MS-REI

. Bitfehler (TSE)

3.5.1 (G.829-Ergebnisse
Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:
Ergebnis Erlauterung
ES Errored Seconds Fehlerhafte Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate
EFS Error Free Seconds Fehlerfreie Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate
SES Severely Errored Seconds | Stark gestdrte Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate
BBE Background Block Error Hintergrundblockfehler als Z&hlwert und als Fehlerrate
UAS Unavailable Seconds Nicht verfuigbare Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate
Tabelle TH-23 G.829-Auswertung, Ergebnisse
3.5.2 G.829-Multiplex-Section: Blocke pro Sekunde
Bitrate BlockgroRe  Blocke pro Rahmen  Blécke pro Sekunde  Error Detection Code
STM-0 801 Bits 8 64 000 8xBIP-1
STM-1 801 Bits 24 192 000 24xBIP-1
STM-4 801 Bits 96 768 000 96xBIP-1
STM-16 | 801 Bits 384 3072 000 384xBIP-1
STM-64 | 801 Bits 1536 12 288 000 1536xBIP-1

Tabelle TH-24 G.829-Auswertung, Multiplex-Section: Blécke pro Sekunde

Technischer Hintergrund
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G.829-Einstellparameter

Bei gewahlter Auswertung “G.829” sind folgende Einstellparameter verflugbar:

Menu Eintrag Erlauterung

« Hierarchy | Auswahl des MeRRpunkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt.
RSOH B1 B1 Blockfehler
MSOH B2SUM | B2 und MS-REI Blockfehler
TSE Bitfehler

e Settings Dialogfenster zur Eingabe der nachfolgenden Parameter:

SES-Threshold?

Schwellwert fir SES-Z&hlung
Einstellbereich: 1 bis 2 147 483 647
Schrittweite: 1

Voreinstellung entsprechend G.829, abhangig von der Signalstruktur.

1 Dieser Schwellwert gibt an, ab welcher Anzahl EBs (Errored Blocks) eine Sekunde als SES (Severely Errored
Second) bewertet wird.

Tabelle TH-25 G.829-Einstellparameter
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3.6 Auswertung nach ITU-T M.2100

Die Auswertung nach ITU-T M.2100 entspricht der M.2100-Empfehlung 07/95.
Die M2100-Auswertung kann an folgenden Ereignissen durchgefiihrt werden:

» Bitfehler (TSE)

» FAS-Bitfehler (FAS1.5, FAS2, FAS8, FAS34, FAS45 und FAS140)
* CRC-Fehler (CRC-4 und CRC-6)

» EBIT-Fehler

» PBIT-Fehler

3.6.1 M.2100-Ergebnisse

Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:

Ergebnis Erlauterung
ES Errored Seconds Fehlerhafte Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate
EFS Error Free Seconds | Fehlerfreie Sekunden als Zéhlwert und als Fehlerrate
SES Severely Errored Stark gestdrte Sekunden als Zéhlwert und als Fehlerrate
Seconds
UAS Unavailable Nicht verfligbare Sekunden als Zahlwert und Fehlerrate
Seconds
VERDICT - Accepted/Uncertain/Rejected;
Gesamtbeurteilung der Strecke:
angenommen/unbestimmt/abgelehnt
ALLOCATION - Eingestellter Streckenanteil
BISO-ES, ES-S1, - Schwellwerte, intern berechnet
ES-S2
BISO-SES, SES-S1, | - Schwellwerte, intern berechnet
SES-S2

Tabelle TH-26 M.2100-Auswertung, Ergebnisse
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3.6.2 M.2100-Einstellparameter
Bei gewahlter Auswertung “M.2100” sind folgende Einstellparameter verfugbar:
Mend Eintrag Erlauterung
e Hierarchy Auswahl des MeRRpunkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt.
PDH 140 Mb FAS140 Bitfehler
PDH 34 Mb FAS34 Bitfehler
PDH 8 Mb FAS8 Bitfehler
PDH 2 Mb CRC4 | CRC4 Wortfehler!
PDH 2 Mb FAS | FAS2 Bitfehler
DS3 P-Bit Fehler
DS3 FAS45
DS1 CRC6 Wortfehler
DS1 FASL1.5 Bitfehler
TSE Bitfehler
e Settings Dialogfenster zur Eingabe der nachfolgenden Parameter:
Allocation? Eingabe des Pfadanteils:
Einstellbereich: 0,1% bis 100%
Schrittweite: 0,1%
Default: 100%
BISO Multiplier® | Bewertungstfaktor fur BIS[P]O*
Einstellbereich: 0,1 bis 100
Schrittweite: 0,1
Default: 1,0
UAS-Limit Schalter und Schwellwert fir die Berticksichtigung von UAS beim
Pfadstatus (VERDICT)
Off: UAS haben keinen Einflu} auf den Pfadstatus
On: Beim Uberschreiten der UAS-Grenze wechselt der Pfadstatus
auf rejected.
Einstellbereich: 0 bis 100000
Schrittweite: 1
Default: 0
UAS-Mode Schalter fir die getrennte oder gemeinsame Bewertung von UAS
fur Near und Far End.
Individual: Getrennte Bewertung von UAS fiir Near und Far End
Global: Gemeinsame Bewertung von UAS fiir Near und Far End.
Der Gesamtpfad ist “nicht verfugbar” sobald eine Seite “nicht ver-
fugbar” ist.
Default: Individual
1 CRC4 Wortfehler und EBIT Fehler werden parallel ausgewertet.
2 Allocation gibt an, wieviel Prozent der End-to-End Zielvorgaben einzuhalten sind (siehe Tab. TH-28).
3 Der Wert von BISO wird intern fir ES und SES berechnet (siehe Kap. 3.6.2.2).
4 Bringing into Service [Performance] Objectives.
Tabelle TH-27 M.2100-Einstellparameter
TH-24 Technischer Hintergrund
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Network level Max. ES Max. SES
% of time % of time
64 kbit/s 4.0 0.1
Primary 2.0 0.1
Secondary 25 0.1
Tertiary 3.75 0.1
Quaternary 8.0 0.1

Tabelle TH-28 EERPO: End-to-end error reference performance objectives

3.6.2.2 BIS[P]O, S1 und S2: Definition und Berechnung der Schwellwerte

Der Wert von BISO wird intern fiir ES und SES berechnet. Er ist folgendermaf3en definiert:
BISO ES[SES] = (Allocation x EERPO ES[SES] x Test Period x BISO Multiplier) / 2
Aus BISO werden intern die Schwellwerte S1 und S2 fur ES und SES berechnet.

S1 Limit ES[SES] = BISO ES[SES] - 2 x sqrt(BISO ES[SES])
S2 Limit ES[SES] = BISO ES[SES] + 2 x sqrt(BISO ES[SES])

Bei MeR3zeiten < 15 Minuten ist BISO = S1 =S2 = 0.

Bei Mel3zeiten = 7 Tage ist BISO = S1 = S2.

Die berechneten Werte von BISO, S1 und S2 fir ES und SES werden unterhalb der Ergebnis-
tabelle angezeigt.

Bei der Ermittlung des Pfadstatus werden die Mel3ergebnisse mit den Schwellwerten S1 und S2
folgendermalRlen verglichen.

MeRwert ES oder SES > S2 oder EFS = 0:
MeRwert ES oder SES zwischen S1 und S2:
MeRwerte ES und SES < S1:

Pfadstatus = rejected
Pfadstatus = uncertain
Pfadstatus = accepted

Eventuell wird auch der MeRBwert UAS berucksichtigt, vgl. Schalter UAS-Limit
(siehe Tab. TH-27).
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3.7 Auswertung nach ITU-T M.2101

Die Auswertung M.2101 berucksichtigt die Fassung der Norm M.2101 mit
Datum 6/2000 sowie die Fassung M.2101.1 vom April 1997. Mittels einer Listbox im Menu “Set-
tings” kdnnen Sie zwischen den beiden Fassungen umschalten.

Die wesentlichen Unterschiede zwischen der Norm M.2101.1 (4/1997) und der Norm M.2101
(6/2000) sind neben unterschiedlichen Error Performance Objectives zuséatzliche Mel3werte:

« BBE (Background Block Error)
e SEP (Severely Errored Period)
¢ Performance Messungen an TCM-Bytes (im ANT-20 in Vorbereitung)

Die SEP-Auswertung ist in der neuen Norm M.2101 (6/2000) optional. Daher wird im Menu
“Settings” ein separater Schalter zur Berlicksichtigung von SEP im Verdict angeboten.

Die M.2101-Auswertung kann an folgenden Ereignissen durchgefuhrt werden:

« Bl

« B2SUM

* MS-REI

« B3

« HP-REI
 LP-BIP 2/8
* LP-REI

« Bitfehler (TSE)

3.7.1 M.2101-Ergebnisse

Folgende Ergebnisse werden ermittelt und angezeigt:

Ergebnis Erlauterung
ES Errored Seconds Fehlerhafte Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
EFS Error Free Seconds | Fehlerfreie Sekunden als Zahlwert und als Fehlerrate.
SES Severely Errored Stark gestorte Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate.
Seconds
BBE Background Block | Hintergrundblockfehler als Zahlwert und als Fehlerrate
Error
SEP Severely Errored Stark gestorte Intervalle (Anzahl der SES zwischen 3 und 9)
Period als Zahlwert und als Fehlerrate
UAS Unavailable Nicht verfugbare Sekunden als Z&hlwert und als Fehlerrate.
Seconds
VERDICT - Accepted/Uncertain/Rejected;
Gesamtbeurteilung der Strecke: angenommen/unbestimmt/
abgelehnt.
ALLOCATION - Eingestellter Streckenanteil.
BISO-ES, - Schwellwerte, intern berechnet.
ES-S1, ES-S2

Tabelle TH-29 M.2101-Auswertung, Ergebnisse
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Ergebnis

Erlauterung

BISO-SES,
SES-S1, SES-S2

Schwellwerte, intern berechnet.

BISO-BBE;
BBE-S1, BBE-S2

Schwellwerte, intern berechnet.

BISO-SEP,
SEP-S1, SEP-S2

Schwellwerte, intern berechnet.

Tabelle TH-29 M.2101-Auswertung, Ergebnisse

M.2101-Einstellparameter

Bei gewahlter Auswertung “M.2101" sind folgende Einstellparameter verfugbar:

Menti Eintrag Erlauterung

e Hierarchy Auswahl des MeRRpunkts und des Ereignisses, an denen die Auswertung erfolgt.
RSOH B1 B1 Blockfehler
MSOH B2SUM B2 und MS-REI Blockfehler werden zusammen ausgewertet.
HP B3 B3 und HP-REI Blockfehler werden zusammen ausgewertet.
LP BIP2/8 BIP2/8 und LP-REI Blockfehler werden zusammen ausgewertet.
TSE Bitfehler

e Settings Dialogfenster zur Eingabe der nachfolgenden Parameter:

Allocation?

Eingabe des Streckenanteils:
Einstellbereich: 0,1% bis 100%
Schrittweite: 0,1%

Default: 100%

BISO Multiplier?

Bewertungsfaktor fiir BIS[P]O®
Einstellbereich: 0,1 bis 100
Schrittweite: 0,1

Default: 1,0

UAS-Limit

Schalter und Schwellwert fir die Berticksichtigung von UAS beim
Streckenstatus (VERDICT)

Off: UAS haben keinen EinfluR auf den Streckenstatus

On: Beim Uberschreiten der UAS-Grenze wechselt der Strecken-
status auf “rejected”.

Einstellbereich: 0 bis 100000

Schrittweite: 1

Default: 0

UAS-Mode?

Schalter fir die getrennte oder gemeinsame Bewertung von UAS
fur Near und Far End.

Individual: Getrennte Bewertung von UAS flr Near und Far End
Global: Gemeinsame Bewertung von UAS fiir Near und Far End.
Der Gesamtstrecke ist “nicht verfugbar” sobald eine Seite “nicht
verfugbar” ist.

Default: Individual

Tabelle TH-30 M.2101-Einstellparameter
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M.2101-Version

Mit dieser Listbox kann zwischen der Auswertung nach M.2101.1
(4/1977) und nach M.2101 (6/2000) gewahlt werden.

Die beiden Empfehlungen unterscheiden sich in der Angabe von
Performance-Objective-Werten. AuRerdem sind in der neueren
Empfehlung die Auswertungen von BBE und SEP hinzugekom-
men.

Default: 6/2000

SEP used in
Verdict®

Schalter fur die Berticksichtigung von SEP im Verdict.

Die MelRwerte werden unabhangig von der Stellung des Schalters
auf jeden Fall ermittelt und angezeigt.

Default: ON

b wWwNBE

Allocation gibt an, wieviel Prozent der End-to-End Zielvorgaben einzuhalten sind (siehe Tab. TH-32)
Der Wert von BISO wird intern fur ES, SES BBE und SEP berechnet (siehe Kap. 3.7.2.4)

Bringing into Service [Performance] Objectives

Nur wahlbar an MeRBpunkten, bei denen “Near End” und “Far End” ausgewertet werden

SEP wird nur bei Mel3zeiten = 7 Tagen im Verdict berticksichtigt.

Tabelle TH-30 M.2101-Einstellparameter (Fortsetzung)
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3.7.2.1  End-to-End-Zielvorgaben (EEPO) fur M.2101.1 (4/1997)

Die End to End Performance Zielvorgaben fir M.2101.1 sind in der Tabelle 3 der Empfehlung
M.2101.1 (4/1997) aufgefuhrt:

EEPO-Werte fir!
Bitrate ESR SESR
< 5 Mbit/s 2% 0,1%
5 Mbit/s < Bitrate < 15 Mbit/s 25% 0,1%
15 Mbit/s < Bitrate < 55 Mbit/s 3,75% 0,1%
55 Mbit/s < Bitrate < 160 Mbit/s 8% 0,1%
160 Mbit/s < Bitrate < 3500 Mbit/s NAZ 0,1%
> 3500 Mbit/s NAZ 0,1%
1 Inder Empfehlung M.2101.1 (4/1997) gibt es kein BBE und kein SEP.
2 NA = Not Applicable (dieser Wert wird bei “VERDICT” nicht beriicksichtigt)

Tabelle TH-31 End-to-End-Zielvorgaben (EEPO) aus der Empfehlung M.2101.1 (4/1997)

3.7.2.2  End-to-End-Zielvorgaben (EEPO) fir M.2101 (6/2000)

EEPO = End to End Performance Objectives

Die “End to End"-Zielvorgaben fir M.2101 (6/2000) sind in der M.2101-Empfehlung 06/2000
festgelegt:

» Tabelle 3a/M.2101 fir internationale Pfade
» Tabelle 3b/M.2101 fur internationale Muliplex Sections

Fur Mel3punkte, die nicht in der Empfehlung definiert sind, wurden folgende EEPO-Werte ver-

wendet:
EEPO-Werte fir

MeRpunkt Bitrate ESR SESR SEP? BBER

M.2101: RSOH B1 | STM-0 1% 0,1% 1E-4 2,5E-5
STM-1 2% 0,1% 1E-4 5E-5
STM-4 bis STM-64 NA? 0,1% 1E-4 5E-5

M.2101: TSE < 15 Mbit/s 0,5% 0,1% 1E-4 2,5E-5
15 Mbit/s < Bitrate < 55 Mbit/s | 1% 0,1% 1E-4 2,5E-5
> 55 Mbit/s 2% 0,1% 1E-4 5E-5
VC4-nC NAZ 0,1% 1E-4 5E-5

1 EEPO-Werte fur SEP werden nur bei MeRRzeiten von = 7 Tagen im Verdict berucksichtigt.

2 NA = Not Applicable (dieser Wert wird bei “VERDICT” nicht beriicksichtigt)

Tabelle TH-32 End-to-End-Zielvorgaben (EEPO), die nicht in der Empfehlung definiert sind
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3.7.2.3 BIS[P]O, S1 und S2: Definition und Berechnung der Schwellwerte
fur M.2101.1 (4/1997)

Der Wert von BISO wird intern fiir die MeRBwerte ES, SES, BBE und SEP berechnet. AuRerdem
werden aus BISO die Schwellwerte S1 und S2 ermittelt. Die errechneten Werte fiir BISO, S1
und S2 werden auf der Ergebnisseite angezeigt.

Die Werte von BISO werden nach folgenden Formeln berechnet:

Pfadstrecke (B3, LPBIP 2/8) und Regenerator-Section (B1)

BISO ES = (Allocation x EEPO ES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit ES = BISO ES - 2 x sqrt(BISO ES)
S2 Limit ES = BISO ES + 2 x sqrt(BISO ES)

BISO SES = (Allocation x EEPO SES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SES = BISO SES - 2 x sqrt(BISO SES)
S2 Limit SES = BISO SES + 2 x sqrt(BISO SES)

Tabelle TH-33 BISO-Werte fir die Pfadstrecke (B3, LPBIP 2/8) und Regenerator-Section (B1)

Multiplex-Section (B2SUM)

BISO ES = (Allocation x EEPO ES x Test Period x BISO Multiplier)/10
S1 Limit ES = BISO ES - 2 x sqrt(BISO ES)
S2 Limit ES = BISO ES + 2 x sqrt(BISO ES)

BISO SES = (Allocation x EEPO SES x Test Period x BISO Multiplier)/10
S1 Limit SES = BISO SES - 2 x sqrt(BISO SES)
S2 Limit SES = BISO SES + 2 x sqrt(BISO SES)

Tabelle TH-34 BISO-Werte fir Multiplex-Section (B2SUM)

Messungen am Muster (TSE)

BISO ES = (Allocation x EEPO ES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit ES = BISO ES - 2 x sqrt(BISO ES)
S2 Limit ES = BISO ES + 2 x sqrt(BISO ES)

BISO SES = (Allocation x EEPO SES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SES = BISO SES - 2 x sqrt(BISO SES)
S2 Limit SES = BISO SES + 2 x sqrt(BISO SES)

Tabelle TH-35 BISO-Werte fir Messungen am Muster (TSE)

Bei der Ermittlung des Streckenstatus (Verdict) werden die MeRergebnisse mit den Schwell-
werten S1 und S2 folgendermafien verglichen.

MeRwert ES [SES, BBE, SEP] > S2 oder EFS =0:  Streckenstatus = rejected
MeRwert ES [SES, BBE, SEP] zwischen S1 und S2: Streckenstatus = uncertain
MeRwerte ES [SES, BBE, SEP] < S1: Streckenstatus = accepted

Eventuell wird auch der Me3wert UAS bertiicksichtigt, vgl. Schalter UAS-Limit
(siehe Tab. TH-30).

TH-30 Technischer Hintergrund
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3.7.2.4  BIS[P]O, S1 und S2: Definition und Berechnung der Schwellwerte
fur M.2101 (6/2000)

Der Wert von BISO wird intern fiir die MeRBwerte ES, SES, BBE und SEP berechnet. AuRerdem
werden aus BISO die Schwellwerte S1 und S2 ermittelt. Die errechneten Werte fur BISO, S1
und S2 werden auf der Ergebnisseite angezeigt.

Die Werte von BISO werden nach folgenden Formeln berechnet:

Pfadstrecke (B3, LPBIP 2/8) und Regenerator-Section (B1)

BISO ES = (Allocation x EEPO ES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit ES = BISO ES - 2 x sqrt(BISO ES)
S2 Limit ES = BISO ES + 2 x sqrt(BISO ES)

BISO SES = (Allocation x EEPO SES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SES = BISO SES - 2 x sqrt(BISO SES)
S2 Limit SES = BISO SES + 2 x sqrt(BISO SES)

BISO SEP = (Allocation x EEPO SEP x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SEP = BISO SEP - 2 x sqrt(BISO SEP)
S2 Limit SEP = BISO SEP + 2 x sqrt(BISO SEP)

VC-1/VC-2

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 2000 x BISO Multiplier)/2
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

VC-3/VC-4/VC-4-XC

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 8000 x BISO Multiplier)/2
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

Tabelle TH-36 BISO-Werte fir die Pfadstrecke (B3, LPBIP 2/8) und Regenerator-Section (B1)
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Multiplex-Section (B2SUM)

BISO ES = (Allocation x EEPO ES x Test Period x BISO Multiplier)/10
S1 Limit ES = BISO ES - 2 x sqrt(BISO ES)
S2 Limit ES = BISO ES + 2 x sqrt(BISO ES)

BISO SES = (Allocation x EEPO SES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SES = BISO SES - 2 x sqrt(BISO SES)
S2 Limit SES = BISO SES + 2 x sqrt(BISO SES)

BISO SEP = (Allocation x EEPO SEP x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SEP = BISO SEP - 2 x sqrt(BISO SEP)
S2 Limit SEP = BISO SEP + 2 x sqrt(BISO SEP)

STM-0

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 64000 x BISO Multiplier)/10
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

STM-1

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 192000 x BISO Multiplier)/10
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

STM-4

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 768000 x BISO Multiplier)/10
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

STM-16

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 3072000 x BISO Multiplier)/10
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

STM-64

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x 12288000 x BISO Multiplier)/10
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

Tabelle TH-37 BISO-Werte flr Multiplex-Section (B2SUM)
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Messungen am Muster (TSE)

BISO ES = (Allocation x EEPO ES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit ES = BISO ES - 2 x sqrt(BISO ES)
S2 Limit ES = BISO ES + 2 x sqrt(BISO ES)

BISO SES = (Allocation x EEPO SES x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SES = BISO SES - 2 x sqrt(BISO SES)
S2 Limit SES = BISO SES + 2 x sqrt(BISO SES)

BISO BBE = (Allocation x EEPO BBE x Test Period x Anz. d. Blocke® pro sec. x BISO Multiplier)/2
S1 Limit BBE = BISO BBE - 2 x sqrt(BISO BBE)
S2 Limit BBE = BISO BBE + 2 x sqrt(BISO BBE)

BISO SEP = (Allocation x EEPO SEP x Test Period x BISO Multiplier)/2
S1 Limit SEP = BISO SEP - 2 x sqrt(BISO SEP)
S2 Limit SEP = BISO SEP + 2 x sqrt(BISO SEP)

1 Anzahl der Blocke pro Sekunde: siehe G.826-/G.828-/M.2101-Blocklangen

Tabelle TH-38 BISO-Werte fir Messungen am Muster (TSE)

Bei der Ermittlung des Streckenstatus (Verdict) werden die MelRergebnisse mit den Schwell-
werten S1 und S2 folgendermafien verglichen.

MelRwert ES [SES, BBE, SEP] > S2 oder EFS = 0:  Streckenstatus = rejected
MeRwert ES [SES, BBE, SEP] zwischen S1 und S2: Streckenstatus = uncertain
MeRwerte ES [SES, BBE, SEP] < S1: Streckenstatus = accepted

Eventuell wird auch der MeRwert UAS berticksichtigt, vgl. Schalter UAS-Limit
(siehe Tab. TH-30).
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TH-34

SES-Schwellen

Die SES-Schwellen sind in der Empfehlung M.2101 (06/2000) festgelegt:

e Tabelle B.1/M.2101 fiir den LO Path Layer
e Tabelle B.2/M.2101 fiir den HO Path Layer
e Tabelle B.3/M.2101 fur den Section Layer

Bei allen MeRRpunkten (auRer B2SUM) wird als SES-Schwelle 30% aller ausgewerteten Blocke
pro Sekunde benutzt.

Fur die in der Tabelle B.3/M.2101 nicht definierten Werte sind folgende Schwellen definiert wor-

den:
Bitrate MeRpunkt Schwellwert
STM-0t B2-SES 9 600 BIP-1
MS-REI-SES 9 600 MS-REI
STM-1 B2-SES 28 800 BIP-1
MS-REI-SES 28 800 MS-REI
STM-4 B2-SES 192 000 BIP-1
MS-REI-SES 192 000 MS-REI
STM-161 B2-SES 921 600 BIP-1
MS-REI-SES 921 600 MS-REI
STM-641 B2-SES 3 686 400 BIP-1
MS-REI-SES 612 000 MS-REI
1 nichtin Tabelle B.3/M.2101 definierte Schwellen

Tabelle TH-39 SES-Schwellwerte

Technischer Hintergrund
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Wartung

1 Reinigen des Gerates

Trennen Sie den ANT-20SE vom Netz und von allen Mef3stromkreisen!
Es reicht nicht, wenn Sie das Gerat nur mit dem Netzschalter ausschalten.

Als Reinigungsflissigkeit fir das Gehause des ANT-20SE verwenden Sie warmes Wasser,
dem etwas Spulmittel hinzugefligt wurde.

Auf keinen Fall durfen Sie I6sungsmittelhaltige Reinigungsmittel wie Benzin oder Brennspiritus
benutzen. Diese Mittel kdnnen die Beschriftung anldsen oder deren Konturenschérfe verrin-
gern. Reinigungsmittel fur Kunststoffoberflachen und Mdbel durfen ebenfalls nicht verwendet
werden. Sie haben oft polierende Wirkung und kénnen daher die Beschriftung beschédigen
oder glanzende Stellen auf der Abdeckplatte hinterlassen.

Zum Reinigen des Gehauses feuchten Sie ein Tuch mit warmem Wasser an. Dabei darf kein
Wasser ins Gerat tropfen. Wischen Sie die noch feuchten Gerateteile mit einem trockenen Tuch
nach, damit keine Streifen und Flecken zurtickbleiben.

Der Bildschirm sollte nur feucht gereinigt werden, um Kratzer und statische Aufladung zu ver-
meiden.

2 Werkzeug

Folgendes Werkzeug gehdort zum Lieferumfang. Sie bendtigen es, um z.B. das Gerat zum Fil-
terwechsel zu 6ffnen.

» Sechskantschlissel

fur die Innensechskantschrauben des Gehauses.
* Montageschlussel

fir die Einsatze des Versacon®-9-Systems.

Wartung W-1
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3 Austausch der Versacon-Einsatze

Einige Ein- und Ausgange sind mit dem Versacon®-9-System ausgerustet.
Diese Ein- und Ausgange sind mit den von Ihnen bestellten Einsétzen bestiickt (Standardaus-
stattung: BNC-Einsatze).

Diese Einsatze konnen jedoch jederzeit gegen andere Einsatze des Versacon®-9-Systems
(siehe Bild W-1) ausgetauscht werden. Dazu wird der Montageschlussel verwendet.

Bild W-1 Versacon®-9-Einsatz fir BNC (Buchsen-Kontakt)

Buchse demontieren

1. Kontermutter mit Montageschlissel durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn I6sen.
2. Kontermutter von Hand ganz nach vorn schrauben.
3. LAaRt sich der Einsatz jetzt nicht herausdrehen, Schliissel erneut ansetzen.

Buchse montieren

1. Kontermutter so weit wie mdglich auf den Einsatz schrauben.

2. Einsatz so weit wie mdglich in die im Gerat eingebaute Grundbuchse schrauben.

3. Kontermutter zunéchst von Hand bis zum Anschlag eindrehen und anschlieRend mit dem
Schlissel anziehen.

W-2 Wartung
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4 Wechseln des Schmelzeinsatzes (Sicherung)

Wartung

Sollte das Gerat nach dem Einschalten keinerlei Reaktion zeigen und ist das Netzkabel in Ord-
nung, kann der Schmelzeinsatz durchgebrannt sein.

Um den Schmelzeinsatz zu wechseln, gehen Sie folgendermalRen vor (siehe Bild W-2):

1.

5.
6.

Trennen Sie den ANT-20SE vom Netz und von allen MeR3stromkreisen!

2. Ziehen Sie den Schmelzeinsatzhalter mit Hilfe eines kleinen Schraubendrehers heraus.
3.
4. Tauschen Sie einen eventuell defekten Schmelzeinsatz aus (zwei Ersatzschmelzeinsatze

Uberpriifen Sie den Schmelzeinsatz auf Durchgang.

befinden sich beim Zubehdr).
Setzen Sie den Schmelzeinsatzhalter wieder ein.
SchlieRen Sie das Gerét an das Netz an und schalten Sie es ein.

Brennt der neue Schmelzeinsatz wieder durch, mufd der Service von
Wavetek Wandel Goltermann zu Rate gezogen werden.

Bild W-2 Netzanschluf3 mit Spannungswéhler und Schmelzeinsatz (Sicherung)
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5 Wechsel der Luftfiltermatten

Die Kuhlluft fur den ANT-20SE wird hauptsachlich durch die linke Gehausehélfte angesaugt.
Durch eine Luftfiltermatte hinter der linken Gehauseseite wird die Kuhlluft gereinigt.

Der Luftfilter muB in regelmaRigen Abstanden gereinigt werden. Der Reinigungszyklus hangt
von den jeweiligen Einsatz- und Umgebungsbedingungen des Gerates ab. Wird keine Reini-
gung durchgefiihrt oder das Gerat sogar ohne den Luftfilter betrieben, so kann es durch
Schmutzablagerungen zerstort werden!

Der Luftfilter wird folgendermaf3en gewechselt:

1. Trennen Sie den ANT-20SE vom Netz und von allen Mef3stromkreisen!
2. Entfernen Sie die insgesamt neun Innensechskantschrauben (siehe Bild W-3).

&

Bild W-3 Gehauseschalen entfernen

Entfernen Sie die Gehauseschalen des ANT-20SE (siehe Bild W-4).
Tauschen Sie die Filtermatte aus.

Bringen Sie die Gehauseschalen wieder an.

Schrauben Sie die neun Innensechskantschrauben wieder ein.

o0k w
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ANT-20SE

Filtermatte

Wechsel der Filtermatte beim ANT-20SE

Bild W-4

W-5
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Abgesetzte Bedienung

Nur mit den Optionen BN 3035/95.30 und BN 3035/95.31.

1 Einfihrung

Die Optionen zur abgesetzten Bedienung ermdglichen es, Uber eine Wahlleitung via Modem
oder uber ein Ethernet-LAN von jedem Windows-PC aus auf einen entfernten ANT-20SE zuzu-
greifen.

Einige Moglichkeiten im Uberblick:

Abgesetzte Bedienung

Nach dem Verbindungsaufbau l&aRt sich der entfernte ANT-20SE mit der Maus oder uber die
Tastatur bedienen, als wirden Sie direkt davor sitzen.

Dateitransfer

Dateien kdnnen schnell und zuverlassig zwischen ANT-20SE und PC (bertragen oder kopiert
werden.

Kommunikation zwischen ANT-20SE und PC

Eingegebene Meldungen erscheinen sofort bei der Gegenstelle.

Ferndruck

Druckauftrage kdnnen beispielsweise vom entfernten ANT-20SE zu lhrem lokalen Drucker um-
geleitet werden.

Das alles, und noch einiges mehr, leistet die Software ReachOut von Stac Electronics Inc.
Bei ReachOut ist der steuernde PC der “Viewer” und der entfernte ANT-20SE der “Host".

Ausfihrliche Information finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.

Abgesetzte Bedienung AB-1
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2 Abgesetzte Bedienung via Modem

2.1 Ubersicht

Die Option 3035/95.30 “Remote Operation” enthalt die erforderliche Software, um einen ent-
fernten ANT-20SE von einem Windows-PC aus tber eine Wahlleitung via Modem oder tber
eine Direktverbindung via Nullmodemkabel zu bedienen. Die Direktverbindung kann zu Prif-
zwecken fir kurze Strecken verwendet werden.

Zum Lieferumfang gehort ein Nullmodemkabel (3 m). Das Kabel hat an jedem Ende eine
9polige und eine 25polige SUB-D-Buchse.

Die eingesetzte Software ReachOut (von Stac Electronics Inc.) fiir die abgesetzte Bedienung
unterstttzt zahlreiche verschiedene Modemtypen, einschlie3lich ISDN-Modems und Zellular-
modems. Ist der von lhnen benutzte Modemtyp nicht aufgefiihrt, so kénnen Sie ihn selbst defi-
nieren. Ausfihrliche Informationen hierzu finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.

Die Modems sind in dem Land zu erwerben, in dem sie eingesetzt werden sollen, damit die Ein-
haltung der nationalen Vorschriften gewahrleistet ist.

2.2 Lieferumfang

2.3 Installatio

Die Option 3035/95.30 “Remote Operation” umfaft:

¢ ReachOut-Benutzerhandbuch
¢ ReachOut-Installationsdisketten (Host & Viewer, Modem & Network, 1 Node)
¢ Nullmodemkabel, 3 m (K 764)

n

231 Hardware-Installation

AB-2

PCMCIA-Steckkartenmodem

Stecken Sie das PCMCIA-Steckkartenmodem in eine freie PCMCIA-Schnittstelle, so als wiir-
den Sie eine Diskette in ein Diskettenlaufwerk einlegen.

Fur diesen Vorgang muf3 der ANT-20SE nicht ausgeschaltet werden.

Externes Modem oder Nullmodemkabel

SchlieRen Sie das Modem (oder Nullmodemkabel) an die V.24-Schnittstelle des ANT-20SE
(serieller Port COM1 des integrierten PC-AT) an.

Abgesetzte Bedienung
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2.3.2 Software-Installation

Haben Sie die Option BN 3035/95.30 “Remote Operation” zusammen mit Ihrem ANT-20SE be-
stellt, ist die ReachOut-Software bereits auf dem ANT-20SE installiert (im Verzeichnis
C:\REACHOUT), und im Dateiordner “Programs” von Windows 95 erscheint das ReachOut-
Programmsymbol.

Die Sicherheitsoptionen von ReachOut sind folgendermalf3en vorkonfiguriert:

Die ReachOut “Password List” enthélt als “User Name” und als dazugehdriges PalRwort den
Eintrag “ANT-20SE”. Die Option “Passwords Required” ist auf “No” eingestellt.

Ausfuhrliche Informationen zu den Konfigurationsoptionen finden Sie im ReachOut-Benutzer-
handbuch.

Wenn Sie die Option 3035/95.30 “Remote Operation” nachtraglich bestellt haben, so ist das Re-
achOut-Softwarepaket folgendermalRen zu installieren:

Abfrage des zugewiesenen COM-Ports des PCMCIA-Steckkartenmodems
(nur erforderlich, wenn Sie ein PCMCIA-Steckkartenmodem verwenden)

1. Windows95 starten oder zu Windows 95 zuriickkehren.

2. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Settings” und dann “Control Panel” wahlen.

3. “Modems” doppelklicken, in der Registerkarte “General” den PCMCIA-Modemtyp wahlen
und dann “Properties” anklicken. Sie benétigen den zugewiesenen COM-Port (normaler-
weise COM3), damit Sie ReachOut konfigurieren kdnnen.

Installation der ReachOut-Software

1. Windows95 starten bzw. zu Windows 95 zuriickkehren.

2. Die “ReachOut for Windows & DOS"-Installationsdiskette 1 in Laufwerk A: einlegen.

3. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Run ...” wahlen und in das Dialogfeld folgenden
Befehl eingeben:
A\install

4. Zur Durchfiihrung der Installation befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm. Aus-
fuhrliche Informationen hierzu finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.
Alle Konfigurationsparameter von ReachOut lassen sich auch noch nach der Installation
veréandern.

5. Nach durchgefuhrter Installation Windows 95 verlassen, die Installationsdiskette aus dem
Laufwerk A: nehmen und den ANT-20SE neu starten.

Im Anschluf3 an die Installation auf dem ANT-20SE (also dem “Host") kann der ReachOut-Host
gestartet und nach Bedarf konfiguriert werden.

Damit auch nach einer fehlerhaften Verbindungsunterbrechung auf jeden Fall wieder eine Ver-
bindung zum Host aufgebaut werden kann, sollte “Inactivity Timeout” (im Menu “Preference .../
Host Options) nicht auf den Wert Null gesetzt werden.

Im Anschluf? an die Installation von ReachOut auf dem steuernden PC (also dem “Viewer”) und
der bedarfsorientierten Konfigurierung des ReachOut-Viewers kann die abgesetzte Bedienung
zum ANT-20SE gestartet werden.

Ausfuhrliche Informationen hierzu finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.

Abgesetzte Bedienung AB-3
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3 Abgesetzte Bedienung via Ethernet (IEEE 802.3)

3.1 Uberblick

Die Option 3035/95.31 “Remote Operation” enthalt die erforderliche Software, um einen ent-
fernten ANT-20SE von einem Windows-PC aus Uber ein Ethernet-LAN unter Verwendung des
Netzverbundprotokolls TCP/IP zu bedienen.

Die erforderliche PCMCIA-Ethernet-Karte (10Base2- und 10BaseT-Steckverbinder) fir den
ANT-20SE ist ebenfalls beigefligt.

Die eingesetzte Software ist ReachOut (von Stac Electronics Inc.). Ausfihrliche Informationen
hierzu finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.

3.2 Lieferumfang

Die Option 3035/95.31 “Remote Operation” umfafit:

¢ ReachOut-Benutzerhandbuch
¢ ReachOut-Installationsdisketten (Host & Viewer, Modem & Network, 1 Node)
¢ SCM-Ethernet-LAN-Karte (SCM Microsystem GmbH) mit:

— Medienkoppler fur 10Base2 und 10BaseT

— Vertriebsdiskette

— Installationshandbuch

3.3 Installation

331 Hardware-Installation

Stecken Sie die SCM-Ethernet-LAN-Karte in eine freie PCMCIA-Schnittstelle, so als wiirden
Sie eine Diskette in ein Diskettenlaufwerk einlegen.

Fur diesen Vorgang muf3 der ANT-20SE nicht ausgeschaltet werden.

SchlieRen Sie die SCM-Ethernet-LAN-Karte mit dem beigefligten Kabel des Medienkopplers an
Ihr lokales Netz an.

3.3.2 Software-Installation

Haben Sie die Option BN 3035/95.31 “Remote Operation” zusammen mit lhrem ANT-20SE be-
stellt, sind die erforderlichen Softwarepakete bereits auf dem ANT-20SE installiert (ReachOut

im Verzeichnis C:\REACHOUT), und im Dateiordner “Programs” von Windows 95 erscheint das
ReachOut-Programmsymbol.

Die Sicherheitsoptionen von ReachOut sind folgendermal3en vorkonfiguriert:

Die ReachOut “Password List” enthalt als “User Name” und als dazugehdriges PalRwort den
Eintrag “ANT-20". Die Option “Passwords Required” ist auf “No” eingestellt.

Ausfuhrliche Informationen zu den Konfigurationsoptionen finden Sie im ReachOut-Benutzer-
handbuch.

AB-4 Abgesetzte Bedienung



ANT-20SE

(5
(R

Grundgerat, SDH-Version ﬂg

Die vorkonfigurierte Netzwerkeinstellung muf3 nun an die jeweiligen Netzanforderungen ange-
paf3t werden:

Modifizieren der Datei C:\WINDOWS\hosts

Die Datei C:\WINDOWS\hosts ist nur ein Beispiel und muf3 netzwerkspezifisch modifiziert wer-
den:

Sie mul3 die IP-Adressen aller Netzwerkknoten, mit denen kommuniziert werden soll, sowie die
IP-Adresse des ANT-20SE selbst und (gegebenenfalls) des Gateways zwischen ANT-20SE
und steuerndem PC enthalten. Der erste Eintrag in dieser Datei ist die Adresse fur “localhost”
(siehe Beispieldatei C:\WINDOWS\hosts.sam). Dieser Eintrag muf3 unverandert bleiben.
Fragen Sie Ihren Netzwerkadministrator nach den erforderlichen netzwerkabhangigen Eintra-
gen fur die “hosts”-Datei.

Modifizieren der Netzwerkkonfiguration

1. Windows95 starten oder zu Windows 95 zuriickkehren.

2. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Settings” und dann “Control Panel” wéhlen.
Im Fenster “Control Panel” das Symbol “Network” doppelklicken.

3. In der Registerkarte “Configuration” des Fensters “Network” die Option “TCP/IP” doppelKklik-
ken:

In der Registerkarte “IP Address” des Fensters “TCP/IP Properties” die “IP Address” des
ANT-20SE und der “Subnet Mask” einrichten.

In der Registerkarte “Gateway” des Fensters “TCP/IP Properties” die Adresse des Default-
Gateway einrichten.

Fragen Sie Ihren Netzwerkadministrator nach den erforderlichen netzwerkabhangigen Ein-
tragen.

Mit “OK” bestétigen.

4. Wenn Sie in das Fenster “Network” zurtickgekehrt sind, “Identification” wahlen und dann
“Computer Name” (darf im Netz nur einmal vorhanden sein), “Workgroup” usw. je nach Be-
darf einrichten.

Mit “OK” bestatigen.
5. Den ANT-20SE neu starten.

Wenn Sie die Option 3035/95.31 “Remote Operation” nachtraglich bestellt haben, sind die Soft-
warepakete folgendermal3en zu installieren:

Installation der Treibersoftware fiir die SCM-Ethernet-LAN-Karte

1. Windows95 starten oder zu Windows 95 zurtickkehren.

2. Die SCM-Ethernet-LAN-Karte in eine freie PCMCIA-Schnittstelle stecken.

3. Befolgen Sie die Anweisungen zur Installation der Treibersoftware auf dem Bildschirm des
Fensters “Update Device Driver Wizard”:

Legen Sie die SCM-Vertriebsdiskette in Laufwerk A: ein.

“Locations ...” anklicken und dann in das Dialogfeld folgenden Ordnernamen eingeben:

A\WIN95

Mit “OK” bestétigen.

Wenn Sie in das Fenster “Update Device Driver Wizard” zurtickgekehrt sind, “Finish” an-

klicken.

4. Nach durchgefuhrter Installation die SCM-Vertriebsdiskette aus dem Laufwerk A: nehmen,
und die Frage “Do you want to restart your computer now?” mit “Yes” beantworten.

Abgesetzte Bedienung AB-5
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Prufen der Treiberinstallation
Aufruf des Fensters “SCM Ethernet Combo card Properties”

1. Windows95 starten oder zu Windows 95 zurlickkehren.

2. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Settings” und dann “Control Panel” wéahlen.
Im Fenster “Control Panel” das Symbol “System” doppelklicken.

3. In der Registerkarte “Device Manager” des Fensters “System Properties” die Option “View
devices by type” wahlen, “Network adapters” in der Liste und dann “SCM Ethernet Combo
card” doppelklicken.

Modifizieren der Datei C:\WINDOWS\hosts

Die Datei C:\WINDOWS\hosts ist nur ein Beispiel und muf3 netzwerkspezifisch modifiziert wer-
den: Sie mul3 die IP-Adressen aller Netzwerkknoten, mit denen kommuniziert werden soll, so-
wie die IP-Adresse des ANT-20SE selbst und (gegebenenfalls) des Gateways zwischen
ANT-20SE und steuerndem PC enthalten. Der erste Eintrag in dieser Datei ist die Adresse fur
“localhost” (siehe Beispieldatei C:\WINDOWS\hosts.sam). Dieser Eintrag muf3 unverandert
bleiben.

Fragen Sie Ihren Netzwerkadministrator nach den erforderlichen netzwerkabhéangigen Eintréa-
gen fir die “hosts™-Datei.

Konfigurieren der Netzwerkeinstellung

1. Windows95 starten oder zu Windows95 zuriickkehren.

2. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Settings” und dann “Control Panel” wéhlen.
Im Fenster “Control Panel” das Symbol “Network” doppelklicken.

3. In der Registerkarte “Configuration” des Fensters “Network” die Option “Add ...” anklicken.

Im Fenster “Select Network Component Type” die Option “Protocol” doppelklicken.

5. In der “Manufacturers”-Liste des Fensters “Select Network Protocol” die Option “Microsoft”
und in der “Network Protocols”-Liste die Option “TCP/IP” anklicken. Mit “OK” bestétigen.

6. Wenn Sie in die Registerkarte “Configuration” des Fensters “Network” zurtickgekehrt sind,
|I6schen Sie alle anderen Protokolleintrage (auRer TCP/IP) aus der Liste und doppelklicken
Sie dann “TCP/IP”".

7. In der Registerkarte “IP Address” des Fensters “TCP/IP Properties” die Option “Specify an
IP address” wéhlen und die “IP Address” des ANT-20SE und der “Subnet Mask” einrichten.
In der Registerkarte “Gateway” des Fensters “TCP/IP Properties” in das Dialogfeld
“New gateway” die Adresse des Default-Gateway eingeben und dann “Add ...” anklicken.
Fragen Sie Ihren Netzwerkadministrator nach den erforderlichen netzwerkabhangigen Ein-
tragen.

Mit “OK” bestatigen.

8. Wenn Sie in das Fenster “Network” zurlickgekehrt sind, “Identification” wahlen und dann
“Computer Name” (darf im Netz nur einmal vorhanden sein), “Workgroup” usw. je nach Be-
darf einrichten.

Mit “OK” bestatigen.
9. Den ANT-20SE neu starten.

»

AB-6 Abgesetzte Bedienung
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Wahl des Startup-Modus

Wird der ANT-20SE mit der abgesetzten Bedienung betrieben, empfiehlt es sich normaler-
weise, wahrend des Startup eine Anmeldeanforderung zu unterdriicken.
Hierzu sind folgende Schritte durchzufiihren:

1. Windows95 starten oder zu Windows 95 zuriickkehren.

2. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Settings” und dann “Control Panel” wéhlen.
Im Fenster “Control Panel” das Symbol “Network” doppelklicken.

3. In der Registerkarte “Configuration” des Fensters “Network” die Option “Windows Logon” in
der Liste “Primary Network Logon” anklicken und mit “OK” bestétigen.

4. Den ANT-20SE jetzt neu starten.

Prifen der Netzwerkinstallation
Prufung des Anschlusses an den steuernden PC:

1. Windows95 starten oder zu Windows 95 zuriickkehren.

2. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Programs” und “MS-DOS Prompt” wéhlen.

3. C:\ping <ip_address> eingeben, wobei <ip_address> fir die Adresse des steuernden PC
steht.

Kommt keine Verbindung zustande, so kann dies folgende Ursachen haben:

» Fehlende oder falsche Eintrage in der Datei C:\WINDOWS\hosts.
» Fehlende oder falsche Eintrage beim “Network”-Setup im Karteifeld “Gateway” des Fensters
“TCP/IP Properties”.

Installation der ReachOut-Software

1. Windows95 starten bzw. zu Windows 95 zuriickkehren.

2. Die “ReachOut for Windows & DOS"-Installationsdiskette 1 in Laufwerk A: einlegen.

3. Die Windows95-Taste “Start” anklicken, “Run ...” wahlen und in das Dialogfeld folgenden
Befehl eingeben:
A:install

4. Zur Durchfuhrung der Installation befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm. Wah-
len Sie den Anschluf3typ Internet (mit Windows-Sockets). Ausfuhrliche Informationen hierzu
finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.
Alle Konfigurationsparameter von ReachOut lassen sich auch noch nach der Installation
veréndern.

5. Nach durchgefuhrter Installation Windows 95 verlassen, die Installationsdiskette aus dem
Laufwerk A: nehmen und den ANT-20SE neu starten.

Im Anschluf3 an die Installation auf dem ANT-20SE (also dem “Host”) kann der ReachOut-Host
gestartet und nach Bedarf konfiguriert werden.

Damit auch nach einer fehlerhaften Verbindungsunterbrechung auf jeden Fall wieder eine Ver-
bindung zum Host aufgebaut werden kann, sollte “Inactivity Timeout” (im Menu “Preference .../
Host Options) nicht auf den Wert Null gesetzt werden.

Im Anschluf? an die Installation von ReachOut auf dem steuernden PC (also dem “Viewer”) und
der bedarfsorientierten Konfigurierung des ReachOut-Viewers kann die abgesetzte Bedienung
zum ANT-20SE gestartet werden.

Ausflhrliche Informationen hierzu finden Sie im ReachOut-Benutzerhandbuch.

Abgesetzte Bedienung AB-7
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Technische Daten

Die Zahlen in eckigen Klammern [...] entsprechen denen, die am Geréat aufgefiihrt sind.

Kalibrierte Kenndaten fiir die SDH-Version 3060/01 des ANT-20SE sind mit *** markiert.
Kalibrierte Kenndaten fir die SONET-Version 3060/02 des ANT-20SE sind mit ** markiert.

Technische Daten TD-1
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1 Sendeteil

1.1 Digitalsignal-Ausgange

1.1.1  Signalausgang “LINE” [15], elektrisch
ANSChIUR . . o unsymmetrisch (koaxial)
BUCNSE. & & .\ttt et ettt UNI 9 (Versacon™)
Innenwiderstand . . ... ... .. 75 Q
Max. zulassiger Scheitelwert der Fremdspannung ... ............ .. i, 5V

feet 728A cable?
DS Low: High -13,8 dB*

Schnitt- | Bitrate Code Ausgangsspannung | Toleranz der Reflexions-
stelle® (Mbit/s) Ausgangsspg. | faktor
STS-3 155,520 *** | CMI +05V +0,05V >15dB
STM-1 bl 100 kHz bis
240 MHz
STM-0 51,840 ** HDB3 +10V +0,1V >18dB
50 kHz bis 52 MHz
STS-1 B3zS DS High: + 0,909 V
DS3 44,7362 B3ZS DSX3: High + Sim 450

DS2 6,3122 B8ZS +2Vv4 +0,2V
DS1 1,5442 B8ZS, AMI | +2,37 V +0,237V
E4 139,2641 | cMmI +0,5V +0,05V >15dB
100 kHz bis
240 MHz
E3 34,3681 #* | HDB3 +1,0V +0,1V >18 dB
50 kHz bis 52 MHz
E2 8,4481 HDB3 +237V +0,237V
E1l 2,0481 HDB3

3035/02: Option 3035/90.33 erforderlich

3035/01: Option 3035/90.34 erforderlich

abhéngig von der ANT-20SE-Version und den eingebauten Optionen
erst ab Serie H

A WN PR

Tabelle TD-1  Kenngrof3en des Signalausgangs “LINE” [15], elektrisch

TD-2

Technische Daten
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1.1.2  Signalausgang “LINE/AUXILIARY” [13], elektrisch

ANSChIUR .. e e symmetrisch
Buchse: 3035/01 . .. ..o Lemo SA
Buchse: 3035/02 . . ... i Bantam
Innenwiderstand
2,048 MbDIt/S . .. e 120 Q
1,544 MDIt/S . . o 100 Q
Max. zuléssiger Scheitelwert der Fremdspannung. . ... ...t +5V

Bitrate (Mbit/s) Code Ausgangs- Toleranz der Aus- | Reflexionsfaktor

spannung gangsspannung
2,048 x+* HDB3 +30V +0,3V >18dB
50 kHz bis 3 MHz
1,5442++ B8ZS, AMI DSX-1-kompatibel

1 3035/02: Option 3035/90.33 erforderlich
2 3035/01: Option 3035/90.34 erforderlich

Tabelle TD-2  KenngrdfRen des Signalausgangs “LINE/AUXILIARY” [13], elektrisch

1.2  Takterzeugung und Bitraten

1.2.1 Interne Takterzeugung

Bitratenbereich . . ... ... ... . . 1,544 Mbit/s bis 155,52 Mbit/s
Frequenzabweichung ***, ** . . . . . . ... + 2 ppm =1 ppm/a
Einstellbare Verstimmung . . ...... ... e + 500 ppm
Kleinste Einstellschrittweite ... ........... .. . . . . 0,001 ppm (1 ppb)
Eigenjitter (Takt) . . .. .o o i e e 0,010 UI

Technische Daten TD-3



Grundgerat, SDH Version ANT-20SE

1.2.2 Synchronisation auf externe Signale

Abgeleitet vom Empfangstakt

Die Sendebitrate wird vom Empfangstakt abgeleitet, der Jitter des ankommenden Signals wird

unterdriickt.

Einstellbare Verstimmung auf der Sendeseite . .............. .. ... .. .. ..... + 500 ppm
Kleinste Einstellschrittweite . . . .. ... ... ... 0,001 ppm (1 ppb)
Grenzfrequenz, ab der der Jitter unterdriickt wird . . . .. ......... ... ... ... ... ca. 100 Hz

Max. zuldssige Verstimmung des Empfangstakts (des Empfangssignals):
TX-Bitrate = 51,84 MDIt/S. . . . ... + 10 ppm
TX-Bitrate < 51,84 MbIt/s. . . . ... e + 50 ppm

Bei DROP & INSERT-Betrieb (Option 3035/90.20) ist keine TX-Verstimmung madglich!

Abgeleitet vom Referenztakt

« Die Sendebitrate wird abgeleitet vom:
« Referenztakt T3 (2,048 MHz)

« Datensignal 2,048 Mbit/s

¢ Referenztakt DS1 (1,544 MHz)

« Datensignal 1,544 Mbit/s

Der Jitter des ankommenden Signals wird unterdriickt
(siehe Kap. 7.3, Seite TD-37)

Einstellbare Verstimmung, bezogen auf 1,544 MHz oder 2,048 MHz. . . ......... + 500 ppm
Kleinste Einstellschrittweite . . . ........ ... ... .. . 0,001 ppm (1 ppb)
Grenzfrequenz, ab der der Jitter unterdriicktwird. . .. ... ... ... ... ... ca.1Hz
Maximale zulassige Verstimmung des Referenzsignals . . .. ................... <10 ppm

TD-4 Technische Daten



[
(R

ANT-20SE Grundgeréat, SDH Version ﬂg

2 Empfangsteil
2.1 Digitalsignal-Eingange

2.1.1 Signaleingang “LINE” [14], elektrisch

ANSChIUR .. unsymmetrisch (koaxial)
BUCNSE . . . vttt e et e UNI 9 (Versacon®)
INnenWiderstand. . . . ... ... e 75 Q
Max. zulassiger Frequenzoffset . . . ... ... . e + 500 ppm

Max. Anzahl aufeinanderfolgender Nullen bei
Code = AMI o e 15

Eingangsspannungsbereiche umschaltbar ***, **

“ITUT-T” ("High™). . oo 0 dB Dampfung bezogen auf Nennpegel
“PMP” (“LOW) CMI . ..o 15 bis 23 dB Dampfung bezogen auf
Nennpegel
“PMP” (“Low”) B3ZS, B8ZS, HDB3, AMI . ............ 15 bis 26 dB Dampfung bezogen auf
Nennpegel
Max. zuléassiger Scheitelwert der Eingangsspannung . ... ......c.ouet . x5V

Technische Daten TD-5
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Schnittstelle® | Bitrate (Mbit/s) Code Signalentzerrung Reflexionsfaktor
(adaptiv)
STS-3 155,520 CMI max. 12,7 dB/78 MHz |=>15dB
STM-1 100 kHz bis 240 MHz
STM-0 51,840 HDB3 max. 12 dB/17 MHz* >18dB
50 kHz bis 52 MHz
STS-1 B3zS
DS3 44,7362 B3ZS
DS1 1,544? B8ZS, AMI | max. 6 dB/0,772 MHz>
DS2 6,3122 B8zZS max. 6 dB/3 MHz >18dB
100 kHz bis 52 MHz
E4 139,264% CMI max. 12 dB/70 MHz >15dB
100 kHz bis 240 MHz
E3 34,3681 HDB3 max. 12 dB/17 MHz >18dB
1 50 kHz bis 52 MHz
E2 8,448 HDB3 max. 6 dB/4 MHz
E1l 2,048! HDB3 max. 6 dB/1 MHz
1 3035/02: Option 3035/90.33 erforderlich
2 3035/01: Option 3035/90.34 erforderlich
3 abhangig von der ANT-20SE-Version und den eingebauten Optionen
4 adaptiver Signalentzerrer erlaubt = 450 ft-728A-Kabel (DSX3-Pegel)
5 adaptiver Signalentzerrer erlaubt = 655 ft-22AWG-Kabel

Tabelle TD-3

Jittervertraglichkeit

KenngréRen des Signaleingangs “LINE” [14], elektrisch

Gemessen mit PRBS 15 (< 8 Mbit/s) und PRBS 23 (> 8 Mbit/s) und bei den Empfangspegeln
“ITU-T” und “PMP” mit 20 dB Dampfung bezogen auf den Nennpegel.

Jitteramplitude

Al
A2

f) f3 f,  Jitterfrequenz
Bild TD-1  Jitteramplitude in Abh&angigkeit von der Jitterfrequenz

Technische Daten
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Bitrate Code Al fy A2 f3 fy
Mbit/s Ulpp kHz Ulpp kHz kHz
1,5442 B8ZS 5 0,5 0,25 20 200
2,048t HDB3 10 0,5 0,25 20 200
6,3122 B8ZS 10 15 0,25 60 600
8,448! HDB3 10 2 0,25 80 800
34,3681 HDB3 10 6 0,25 240 2000
44,7362 B3zZS 10 6 0,25 240 2000
51,840! B3ZS 10 6 0,25 240 2000
139,264! CMI 10 20 0,25 800 3500
155,520 CMI 10 22 0,25 880 3500
1 3035/02: Option 3035/90.33 erforderlich

2 3035/01: Option 3035/90.34 erforderlich

Tabelle TD-4  Jittervertraglichkeit des ANT-20SE bei Systembitraten

Statusanzeige “LOS” (Loss of Signal)

LED leuchtet, wenn der Signaleingang aktiv ist und kein Signal anliegt.

2.1.2  Signaleingang “LINE/AUXILIARY” [12], elektrisch

Technische Daten

ANSChIUR .. e e symmetrisch
BUChSE: B035/0L . ...t Lemo SA
BUuchse: 3035/02 . . .. .ot Bantam

Innenwiderstand des Signaleingangs

2,048 MDIt/S . . oo 120 Q
1544 MDItS . . oo 100 Q
Max. zuldssiger Frequenzoffset . . . .. ... + 500 ppm

Max. Anzahl aufeinanderfolgender Nullen
bei Code = AMI. . ..o 15

Eingangsspannungsbereiche umschaltbar
“QTU-T" ("High™). .o 0 dB Dampfung bezogen auf Nennpegel
“PMP” ("LOW™) .« oot 15 bis 26 dB Dampfung bezogen auf Nennpegel

Max. zuléssiger Scheitelwert der
EiNgangsspannuNg. . . . ..ottt 5V

TD-7
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Bitrate (Mbit/s) Code Reflexionsfaktor
2,048t HDB3 >18dB

50 kHz bis 3 MHz
1,5442 B8ZS, AMI

1 3035/02: Option 3035/90.33 erforderlich
2 3035/01: Option 3035/90.34 erforderlich

Tabelle TD-5 KenngrdfRen des Signhaleingangs “LINE/AUXILIARY” [12], elektrisch
Jittervertraglichkeit

wie in Tab. TD-4, Seite TD-7

Statusanzeige “LOS” (Loss of Signal)

LED leuchtet, wenn der Signaleingang aktiv ist und kein Signal anliegt.

Taktrickgewinnung

Aus dem Eingangssignal wird der zugehdrige Bittakt abgeleitet und die Verstimmung gegen-
Uber dem nominellen Takt gemessen

Anzeige der Verstimmung in PPM . . . ..ot 3stellig
AUFIOSUNG der ANZEIgE . . ... e 1 ppm

Keine Offsetmessung moglich im “Through-Mode” und “TX-Clock von RX".

Der rickgewonnene Takt kann zur Synchronisation der Sendebitrate verwendet werden
(siehe Kap. 1.2.2, Seite TD-4).

Technische Daten
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3 DSI1-und DS3-Signale

Technische Daten

Einstellbar mit der ANT-20SE-Version 3060/02 oder
mit der ANT-20SE-Version 3060/01 und der Option 3035/90.34.

MeRsignale fir Bitfehlermessungen.

Signalstruktur fur alle Bitraten

+ ungerahmtes Testmuster
+ gerahmtes Testmuster

Testmuster
DIgitalWort. . . . e e Lange 16 bit
Quasizufallsfolge . ................ PRBS 11, PRBS 11 invers, PRBS 15, PRPS 15 invers,
PRBS 20, PRBS 23, PRBS 23 invers,
QRSS 20 (QRSS 20 mit max. 14 Nullen)
Rahmen
DS M13-Rahmen, C-Parity
DS nur ungerahmt
DSL et D4 (SF), ESF (ANSI T1.107)

TD-9
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3.1 Fehlereinblendung und Alarmerzeugung (TX)

3.1.1 Fehlereinblendung (Anomalien)

Fehlereinblendung (Anomalien) ......................... Bitfehler im Testmuster (TSE),
Codefehler (nur Einzelfehler)

AUSIOSEAMEN . . .. e Einzelfehler (Single)
oder Fehlerhaufigkeit (Rate)

Tip: Bei der Ausloseart Fehlerhdufigkeit (Rate) wird einen Bitfehlerrate eingeblendet.

Anomalie Single Rate?!
FE-DS1 ja 2E-3 bis 1E-8
CRC6 ja 2E-3 bis 1E-8
FE-DS3 ja 2E-3 bis 1E-8
P-Parity-DS3 ja 2E-3 his 1E-8
CP-Parity-DS3 ja 2E-3 his 1E-8
FEBE-DS3 (REI 45) ja 2E-3 bis 1E-8
TSE ja 1E-2 bis 1E-8
BPV ja -

1 Mantisse: 1 bis 9 (nur 1 bei TSE), Exponent: -1 bis -8 (Ganzzahlen)

Tabelle TD-6  Einstellbare Anomalien mit Ausldseart

Die Einblendung von Fehlern (Anomalien) und Alarmen (Defekte) schlief3t sich gegenseitig
aus. Die Aktion, die zuerst angewahlt wurde, ist aktiv. Die zweite Aktion wird abgelehnt.

TD-10 Technische Daten
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Defekt Test Sensor- Test Sensor-Schwellen
Funktion

AlS-DS1, AIS-DS3, Ein/Aus -

IDLE-DS3, FEAC-DS3

LOF-DS1 Ein/Aus 214, 2/5, 2/61

LOF-DS3 Ein/Aus 212, 213, 3/3, 3/15, 3/16, 3/171

YELLOW-DS1, Ein/Aus -

YELLOW-DS3 (RDI)

1 (sieheTab.TD-8)

Tabelle TD-7

Einstellbare Defekte

[
(R

Die Einblendung von Fehlern (Anomalien) und Alarmen (Defekte) schlief3t sich gegenseitig

aus. Die Aktion, die zuerst angewdhlt wurde, ist aktiv. Die zweite Aktion wird abgelehnt.

DS1 DS3 Einblendung

2in4 - 1. und 4. Ft Bit in jedem zweiten (E)SF invertiert

2in5 - 1. und 5. Ft Bit in jedem zweiten (E)SF invertiert

2in6 - 1. und 6. Ft Bit in jedem zweiten (E)SF invertiert

- 2in2 1. und 2. Fbit in jedem Multiframe invertiert

- 2in3 1. und 3. Fbit in jedem Multiframe invertiert

- 3in3 1., 2. und 3. Fbit in jedem Multiframe invertiert

- 3in15 1., 8. und 15. Fbit in jedem Multiframe invertiert

- 3in 16 1., 9. und 16. Fbit in jedem Multiframe invertiert

- 3inl7 1., 9. und 17. Fbit in jedem Multiframe invertiert
Tabelle TD-8  Alarmerzeugung DS1/DS3

TD-11
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3.2

3.2.1

TD-12

Auswertung

Alle Fehler (Anomalien) werden parallel gez&hlt und gespeichert.

Fehlermessungen und Alarmerkennung (RX)

Fehlermessungen (Anomalien)

GatEZEIt BN . . . . ot 1 bis 99 Sekunden

oder 1 bis 99 Minuten
oder 1 bis 99 Stunden
oder 1 bis 99 Tage

Zwischenergebnisse . . ... . 1 bis 99 Sekunden

Anzeige

der Anomalien tber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend die Anomalie anliegt.

oder 1 bis 99 Minuten

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn die Anomalie mindestens einmal im gestarteten

MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

Anomaly LED
FE-DS1, FE-DS3, MFE-DS3 | FAS/CRC
CRC6 FAS/CRC
P-DS3, CP-DS3 -

TSE TSE

BPV -
DS3-REI -

Tabelle TD-9  LED-Anzeige der mdglichen Anomalien

Technische Daten
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Alarmerkennung (Defekte)

Auswertung

Alle anliegenden Alarme (Defekte) werden soweit wie moglich parallel ausgewertet und gespei-
chert. Die Speicherung erfolgt nur wahrend eines gestarteten MeRintervalls

Zeitliche Auflosung der Defekte . . ... ... 100 ms
Anzeige

der Defekte Uber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

Defekt LED
AlIS-DS1, AIS-DS3 AlIS
LOF-DS3, OOF-DS3 LOF/LOC

LOF-DS1, OOF-DS1

DS1-YELLOW, DS3-YELLOW RDI(AIS-)/YELLOW

IDLE-DS3, FEAC-DS3 -

Tabelle TD-10 LED-Anzeige der moglichen Defekte

Tip: DS3-AIC wird zur automatischen Gerateeinstellung verwendet und kann nur tUber die
Fernsteuerung ausgelesen werden.

TD-13
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3.3 Dropé&lnsert/Through Mode (Durchgangsbetrieb)

Option: BN 3035/90.20

3.3.1 Funktionen

Die Option BN 3035/90.20 bietet folgende Funktionen fir alle im ANT-20SE enthaltenen PDH-
Funktionen.

Drop &Insert

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit den folgenden Optionen verfugbar:

* PDH MUX/DEMUX-Kette: BN 3035/90.30 bis BN 3035/90.31
M13 MUX/DEMUX-Kette: BN 3035/90.32

- oder -

e STM-1-Mappings: BN 3035/90.01 bis BN 3035/90.05
STS-1-Mappings: BN 3035/90.10 bis BN 3035/90.13

- oder -

¢ Optische Schnittstellen: BN 3035/90.40 bis BN 3035/90.48

BN 3035/90.50 und BN 3035/90.51

Die Eigenschaften und technischen Daten der “Drop & Insert”-Funktion finden Sie in den Be-
schreibungen der einzelnen Optionen.

Through Mode (Durchgangsbetrieb)

Das empfangene Signal wird zum Sender geschleift (Durchgangsbetrieb).

Der ANT-20SE kann im Durchgangsbetrieb auch als Signalmonitor eingesetzt werden, ohne
daf3 der Signalinhalt beeinfluf3t wird.

DS3 RX X DS3

Bild TD-2  Durchgangsbetrieb: Sender und Empfanger gekoppelt

In Verbindung mit den Optionen “PDH MUX/DEMUX” und “M13 MUX/DEMUX”, BN 3035/90.30
bis BN 3035/90.32 bietet der ANT-20SE Zugang zu den Zubringerkanalen innerhalb der “MUX/
DEMUX"-Kette. Dies gilt auch, wenn das PDH-Signal in einem Container Ubertragen wird.

In Verbindung mit den Optionen “Jittergenerator bis 155 bzw. 622 Mbit/s”, BN 3035/90.60 bis
61 kann im Durchgangsbetrieb ein empfangenes Signal verjittert werden. Dies gilt fur alle im
Gerat vorhandenen Bitraten.

TD-14 Technische Daten
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Jitter%
4

DS1 RX TX Ds1

Bild TD-3  Through Mode: Durchgangssignal verjittert

3.3.2 Takterzeugung

Through Mode

Im Through Mode steht die Takterzeugung fest auf “abgeleitet vom Empfangstakt”.
Eine Verstimmung des Sendesignals ist in dieser Betriebsart nicht zulassig (siehe
Kap. 1.2.2, Seite TD-4).

3.3.3 Fehlereinblendung (Anomalien)

Through Mode

Fehlereinblendung . . ... ... . . e BPV, B1, B2 und REI-L

3.3.4 Alarmerzeugung (Defekte)

Through Mode

Keine Alarmerzeugung moglich.

3.3.5 Messungen

Bei den Messungen gibt es keine Einschrankungen (siehe Kap. 3.2, Seite TD-12).

Technische Daten TD-15
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4 E1- bis E4-Signale

Einstellbar mit der ANT-20SE-Version 3060/01 oder
mit der ANT-20SE-Version 3060/02 und der Option 3035/90.33.

Mefsignale fiir Bitfehlermessungen.

Signalstruktur far alle Bitraten

» ungerahmtes Testmuster
» gerahmtes Testmuster

Testmuster

DIgitalwort . . . . e Lange 16 Bit

Quasizufallsfolge . . . ....... ... ... PRBS 11, PRBS 11 invers, PRBS 15,
PRBS 20, PRBS 23, PRBS 23 invers

Rahmen

E1 (2,048 Mbit/s; G.704/706) . .. .. ... PCM 30/31 mit und ohne CRC

E2 (8,448 MbIt/s; G.742) . . . . o oo PCM 120

E3 (34,368 MDIt/s; G.751) . . . oo PCM 480

E4 (139,264 MDIt/s; G.751) . . . oottt e PCM 1920

TD-16 Technische Daten
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4.1 Fehlereinblendung und Alarmerzeugung (TX)

4.1.1 Fehlereinblendung (Anomalien)

Fehlereinblendung (Anomalien) . ........................ Bitfehler im Testmuster (TSE),
Codefehler (nur Einzelfehler)

AUSIOSEAMEN . .. Einzelfehler (Single)
oder Fehlerhaufigkeit (Rate)

Tip: Bei der Ausldseart Fehlerhaufigkeit (Rate) wird eine Bitfehlerrate eingeblendet.

Anomalie Single Rate!
FAS-140, FAS-3, FAS-8, FAS-2 | ja 2E-3 bis 1E-8
TSE ja 1E-2 bis 1E-8
BPV ja -

1 Mantisse: 1 bis 9 (nur 1 bei TSE), Exponent: -1 bis -10 (Ganzzabhl)

Tabelle TD-11 Einstellbare Anomalien mit Ausléseart

Die Einblendung von Fehlern (Anomalien) und Alarmen (Defekte) schlief3t sich gegenseitig
aus. Die Aktion, die zuerst angewahlt wurde, ist aktiv. Die zweite Aktion wird abgelehnt.

4.1.2 Alarmerzeugung (Defekte)

Defekt Test Sensor- Test Sensor-
Funktion Schwelle

- Ein/Aus Min N

AlS-140, AlS-34, ja -

AlS-8, AIS-2

LOF-140, LOF-34, ja M =1 bis N-1

LOF-8, LOF-2 N =1 bis 1000

RDI -140, RDI-34, ja M =1 bis N-1

RDI-8, RDI-2 N = 1 bis 1000

Tabelle TD-12 Einstellbare Defekte

Die Einblendung von Fehlern (Anomalien) und Alarmen (Defekte) schlie3t sich gegenseitig
aus. Die Aktion, die zuerst angewahlt wurde, ist aktiv. Die zweite Aktion wird abgelehnt.

Technische Daten TD-17
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4.2

4.2.1

TD-18

Fehlermessungen und Alarmerkennung (RX)

Fehlermessungen (Anomalien)

Auswertung

Alle Fehler (Anomalien) werden parallel gez&hlt und gespeichert.

GatEZEIt BN . . . . ot 1 bis 99 Sekunden

oder 1 bis 99 Minuten
oder 1 bis 99 Stunden
oder 1 bis 99 Tage

Zwischenergebnisse . . ... . 1 bis 99 Sekunden

Anzeige

der Anomalien tber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend die Anomalie anliegt.

oder 1 bis 99 Minuten

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn die Anomalie mindestens einmal im gestarteten

MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

Anomalie LED
FAS-140, FAS-34, FAS-8, FAS-2 FAS/ICRC
CRC-4t FAS/CRC
E-Bit! -

TSE TSE

BPV -

1 Option 3035/90.30 oder 3035/90.31 erforderlich

Tabelle TD-13 LED-Anzeige der mdgliche Anomalien

Technische Daten
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4.2.2 Alarmerkennung (Defekte)

Auswertung

Alle anliegenden Alarme (Defekte) werden soweit wie moglich parallel ausgewertet und gespei-
chert. Die Speicherung erfolgt nur wahrend eines gestarteten MeRintervalls

Zeitliche Auflosung der Defekte . . ... ... 100 ms

Anzeige
der Defekte Uber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

Defekt LED

AlIS-140, AIS-34, AIS-8, AIS-2, AIS-64k | AIS

LOF-140, LOF-34, LOF-8, LOF-2 LOF/LCD
LSS LSS
RDI-140, RDI-34, RDI-8, RDI-2 RDI(AIS-)/YELLOW

Tabelle TD-14 LED-Anzeige der moglichen Defekte

Technische Daten TD-19
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4.3 Drop&lnsert/Through Mode (Durchgangsbetrieb)

Option: BN 3035/90.20

43.1 Funktionen

Die Option BN 3035/90.20 bietet folgende Funktionen fir alle im ANT-20SE enthaltenen PDH-
Funktionen.

Drop &Insert

Diese Funktion ist nur in Verbindung mit den folgenden Optionen verfugbar:

¢ PDH MUX/DEMUX

M13 MUX/DEMUX: BN 3035/90.30 bis BN 3035/90.32
- oder -
e STM-1-Mappings: BN 3035/90.01 bis BN 3035/90.05
STS-1-Mappings: BN 3035/90.10 bis BN 3035/90.13
- oder -
¢ Optische Schnittstellen: BN 3035/90.40 bis BN 3035/90.48

BN 3035/90.50 und BN 3035/90.51

Die Eigenschaften und technischen Daten der “Drop & Insert’-Funktion finden Sie in den Be-
schreibungen der einzelnen Optionen.

Through Mode (Durchgangsbetrieb)

Das empfangene Signal wird zum Sender geschleift (Durchgangsbetrieb).

Der ANT-20SE kann im Durchgangsbetrieb auch als Signalmonitor eingesetzt werden, ohne
daf3 der Signalinhalt beeinfluf3t wird.

140 Mbit/s | RX TX | 140 Mbit/s
-

Bild TD-4  Durchgangsbetrieb: Sender und Empfénger gekoppelt

In Verbindung mit den Optionen “PDH MUX/DEMUX” und “M13 MUX/DEMUX”", BN 3035/90.30
bis BN 3035/90.32 bietet der ANT-20SE Zugang zu den Zubringerkanélen innerhalb der “MUX/
DEMUX"-Kette. Dies gilt auch, wenn das PDH-Signal in einem Container Gbertragen wird.

In Verbindung mit den Optionen “Jittergenerator bis 155 bzw. 622 Mbit/s”, BN 3035/90.60 bis
61 kann im Durchgangsbetrieb ein empfangenes Signal verjittert werden. Dies gilt fur alle im
Gerat vorhandenen Bitraten.

TD-20 Technische Daten
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Jitter%
¥

34 Mbit/s | RX TX | 34 Mbit/s

>

Bild TD-5  Through Mode: Durchgangssignal verjittert

4.3.2 Takterzeugung

Through Mode

Im Through Mode steht die Takterzeugung fest auf “abgeleitet vom Empfangstakt”.
Eine Verstimmung des Sendesegnals ist in dieser Betriebsart nicht zulassig (siehe
Kap. 1.2.2, Seite TD-4).

4.3.3 Fehlereinblendung (Anomalien)

Through Mode

Fehlereinblendung . . ... ... . . e BPV, B1, B2 und REI-L

4.3.4 Alarmerzeugung (Defekte)

Through Mode

Keine Alarmerzeugung moglich.

4.3.5 Messungen

Bei den Messungen gibt es keine Einschrankungen (siehe Kap. 4.2, Seite TD-18).

Technische Daten TD-21
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5 MelRarten

5.1 Auswertung nach ANSI/BELL

Auf folgenden Ebenen wird alternativ eine Auswertung durchgefiihrt:

¢ SONET Section, Line, STS-Path, VT-Path

« DS3 Line, Path
« DS1 Line, Path
* Bit

Wenn vorhanden, werden “Near End”- und “Far End”-Analyse gleichzeitig durchgefuhrt.
Die Auswertung erfolgt nach ES, SES, EFS, SEFS und UAS.

Die Schwellen fur SES und UAS sind gemaR GR-253 (Performance Monitoring) bzw. T1.231
eingestellt.

5.2 Auswertung nach ITU-T G.821

Die Auswertung erfolgt nach ES, EFS, SES und UAS; zuséatzlich DM (Minuten mit verminderter
Qualitéat).

AuRerdem kann der Multiplexfaktor entsprechend alterer G.821-Empfehlung (Annex D) beriick-
sichtigt werden.

G.821 kann an folgenden Ereignissen gemessen werden:

* FAS-Fehler (FAS2, FAS8, FAS34 und FAS140)
* CRC4-Fehler

* EBit-Fehler

« Bitfehler (TSE).

Die Auswertung von Bitfehlern kann durchgefuhrt werden an:

e ungerahmten Mustern

« gerahmten Mustern und Bulksignalen

* nx 64 kbit

e Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, D1bis D3 und D4 bis D12

Gut-/Schlecht-Bewertung in Abhé&ngigkeit der Allocation von 0,1 bis 100% (Zuteilung der Lei-
tungslange).

Die SES-Schwelle ist einstellbar.

Bei eingeschalteter G.821-Auswertung kann nicht auf Blockfehlerauswertung umgeschaltet
werden, da eine Bitfehlerauswertung erforderlich ist.

Anzeige
der Defekte tber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

TD-22 Technische Daten
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5.3 Auswertung nach ITU-T G.826

Die Auswertung erfolgt nach EB, BBE, ES, EFS, SES und UAS.

Gut-/Schlecht-Bewertung in Abhangigkeit der Allocation von 0,1 bis 100% (Zuteilung der Lei-
tungslange).

Die SES- und UAS-Schwellen sind einstellbar.

In-Betrieb-Auswertung (ISM)

Gleichzeitige In-Betrieb-Auswertung fur “Nahes Ende” und “Fernes Ende” eines
wéahlbaren Pfades:

Nahes Ende: HP-B3, LP-B3, BIP2, FAS bei 140/34/8 oder 2M, CRC 4, DS3FAS,
DS3-P-Parity, DS3-C-Parity, DS1FAS, D1-CRC6

Fernes Ende: HP-REI, LP-REI, E-Bit bei 2M, DS3-FEBE

AulRer-Betrieb-Auswertung (OOS)

AuRer-Betrieb-Auswertung mittels Bitfehler im Testmuster (bei PDH und SDH).

Anzeige
der Defekte Uiber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

5.4  Auswertung nach ITU-T G.828

Technische Daten

Die Auswertung erfolgt nach ES, EFS, SES, UAS, BBE und SEP.

Gut-/Schlecht-Bewertung in Abhangigkeit der Allocation von 0,1 bis 100% (Zuteilung der Lei-
tungslange).

Die SES- und UAS-Schwellen sind einstellbar.
G.828 kann an folgenden Ereignissen gemessen werden:

- Bl

+ B2SUM

* MS-REI

« B3

* HP-REI

+ LP-BIP 2/8

» LP-REI

» Bitfehler (TSE)

Die Auswertung von “Near End” und “Far End” erfolgt gleichzeitig, sobald die eingestellte Si-
gnalstruktur eine “Far End”-Messung ermdglicht.

Voraussetzung fur eine “Far End”-Auswertung: REI muf3 vorhanden sein.

TD-23
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Die Auswertung von Bitfehlern kann durchgefuhrt werden an:

e ungerahmten Mustern

e gerahmten Mustern und Bulksignalen

e Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von SDH-Si-
gnalen

Da mit der G.828-Auswertung Blockfehler gemessen werden, kann keine Bitfehlerauswertung
eingeschaltet werden.

Anzeige
der Defekte Uiber LEDs:

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

5.5 Auswertung nach ITU-T G.829

Die Auswertung erfolgt nach ES, EFS, SES, UAS und BBE.
Die SES-Schwelle ist einstellbar.

G.829 kann an folgenden Ereignissen gemessen werden:

« Bl
e B2SUM
« MS-REI

« Bitfehler (TSE)

Die Auswertung von “Near End” und “Far End” erfolgt gleichzeitig, sobald die eingestellte Si-
gnalstruktur eine “Far End”-Messung erméglicht.

Voraussetzung fur eine “Far End”-Auswertung: REI muf3 vorhanden sein.
Die Auswertung von Bitfehlern kann durchgefuhrt werden an:

e ungerahmten Mustern

e gerahmten Mustern und Bulksignalen

* Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von SDH-Si-
gnalen

Wegen der speziellen Blockfehlerauswertung mit BIP-1 Blocken wird das Gerét im Auswerte-
modus "Bitfehler" betrieben. Sie kdnnen daher keine Blockfehlerauswertung einschalten. Dies
gilt nicht fur den Mel3punkt TSE. Fir diesen Mel3punkt werden echte Blockfehler ausgewertet.
Deshalb kénnen Sie bei einer G.829-Auswertung an TSE nicht auf Bitfehlerauswertung um-
schalten.
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Anzeige

der Defekte Uber LEDs
(auch im Fenster Anomaly/Defect Analyzer — Summarische Darstellung):

CURRENT LED (rot) leuchtet, wéhrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.

5.6 Auswertung nach ITU-T M.2100

Technische Daten

Die Auswertung erfolgt nach ES, EFS, SES und UAS.

Gut-/Unbestimmt-/Schlecht-Bewertung anhand der Schwellwerte S1 und S2 jeweils fur ES und
SES. Die Schwellwerte werden intern nach M.2100 berechnet und im Ergebnisfenster ange-
zeigt.

Einstellmdglichkeiten fir S1 und S2:

AlloCation . .. . 0,1 bis 100%

BISO-Multiplikationsfaktor
(“Bringing into Service Objectives”-Multiplikationsfaktor). ... .................. 0,1 bis 100

M.2100 kann an folgenden Ereignissen gemessen werden:

* FAS-Fehler (FAS1.5, FAS2, FAS8, FAS34, FAS45 und FAS140)
* CRC4-Fehler

» CRC6-Fehler

» EBit-Fehler

* PBit-Fehler

» Bitfehler (TSE)

Bei PCM30/31CRC-Signalen wird gleichzeitig am “Nahen Ende” und am “Fernen Ende” ausge-
wertet.

Die Auswertung von Bitfehlern kann durchgefuhrt werden an:

e ungerahmten Mustern

» gerahmten Mustern und Bulksignalen

* nx 64 kbit

* Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, D1 bis D3 und D4 bis D12

Bei eingeschalteter M.2100-Auswertung kann nicht auf Blockfehlerauswertung umgeschaltet
werden, da eine Bitfehlerauswertung erforderlich ist.

Anzeige

der Defekte Uber LEDs
(auch im Fenster Anomaly/Defect Analyzer — Summarische Darstellung):

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.
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5.7 Auswertung nach ITU-T M.2101

Die Auswertung erfolgt nach ES, EFS, SES, UAS, BBE und SEP.

Gut-/Unbestimmt-/Schlecht-Bewertung anhand der Schwellwerte S1 und S2 jeweils fir ES,
SES, BBE und SEP. Die Schwellwerte werden intern nach M.2101 berechnet und im Ergebnis-
fenster angezeigt.

Einstellmdglichkeiten fur S1 und S2:

AllOCatiON . . . . o 0,1 bis 100%

BISO-Multiplikationsfaktor
(“Bringing into Service Objectives”-Multiplikationsfaktor) ..................... 0,1 bis 100

M.2101 kann an folgenden Ereignissen gemessen werden:

« Bl

« B2SUM

« MS-REI

« B3

« HP-REI

e LP-BIP 2/8
e LP-REI

« Bitfehler (TSE)

Die Auswertung von “Near End” und “Far End” erfolgt gleichzeitig, sobald die eingestellte Si-
gnalstruktur eine “Far End”-Messung erméglicht.

Voraussetzung fur eine “Far End”-Auswertung: RElI muf3 vorhanden sein.

Die Auswertung von Bitfehlern kann durchgefuhrt werden an:

e ungerahmten Mustern

e gerahmten Mustern und Bulksignalen

« Overhead Bytes E1, E2, F1, F2, F2L, D1 bis D3 und D4 bis D12 im SOH/POH von SDH-Si-
gnalen

Da mit der M.2101-Auswertung Blockfehler gemessen werden, kann keine Bitfehlerauswertung
eingeschaltet werden. Ausnahme: B2SUM. Dort werden BIP-1-Bl6cke benutzt. Diese sind im

Geréat nur Uber die Bitfehlermessung zugénglich. Deshalb kann bei einer M.2101-Auswertung
an B2SUM nicht auf Blockfehlerauswertung umgeschaltet werden.

Anzeige

der Defekte Uber LEDs
(auch im Fenster Anomaly/Defect Analyzer — Summarische Darstellung):

CURRENT LED (rot) leuchtet, wahrend der Defekt anliegt.

HISTORY LED (gelb) leuchtet, wenn der Defekt mindestens einmal im gestarteten
MeRintervall aufgetreten ist oder aktiv ist.
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6 Automatische MelRablaufe

6.1 Autokonfiguration

Die Autokonfiguration fuhrt eine automatische Einstellung des Empfangers des ANT-20SE
durch. Gesucht wird an den elektrischen Eingdngen (Eingangsspannungsbereiche “ITU-T"/
"High” oder “PMP”/"Low”) oder an den optischen Eingadngen nach SDH-, SONET-, PDH- oder
ATM-Standard-Signalen. Hierbei werden die Gerate-Version sowie die vorhandenen Optionen
beriicksichtigt. Hauptaugenmerk wird auf das Erkennen der Signal-Struktur gelegt, die Detail-
anpassung an die Signal-Inhalte kann bei Bedarf manuell erfolgen.

Der Ablauf gliedert sich in die drei Teile:

* Check Interface
* Check Mapping
» Check Payload

6.1.1 Check Interface

Anpassung an die physikalischen Parameter (Bitrate/Code)

berlcksichtigte Defekte . ... ... . e e LOS

weitere Kriterien . . .. ........ ... ... L Frequenzoffset der Eingangsbitrate > 150 ppm

6.1.2 Check Mapping
Suche nach der Mapping-Struktur anhand der Signal-Label und der Pointer-Bytes (Unterschei-
dung AU-4/AU-3). Die Suche erfolgt immer im Kanal #1.

Bei einem STM-16-/0C-48-Signal wird im Mode “ITU-T” nur nach einer AU-4-Struktur gesucht
und im Mode “ANSI” nur nach einer AU-3-Struktur.

OC-12¢/STM-4c Virtual Concatenation wird von der Autokonfiguration nicht erkannt.

Berlcksichtigte Defekte:

Technische Daten

Defekt (SDH) Defekt (SONET)
LOF/OOF LOF/OOF
AU-AIS AIS-P

MS-AIS AIS-L

TU-AIS AlIS-V

AU-LOP LOP-P

TU-LOP LOP-V

LOM LOM

Tabelle TD-15 Berticksichtigte Defekte bei der Autokonfiguration
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6.1.3

6.1.3.1

6.1.3.2

TD-28

Beim Erkennen von UNEQuipped bleibt das zuvor gewahlte Mapping eingestellt, bzw. es wird
ein Default-Mapping eingestellt.

Die Autokonfiguration erkennt das Mapping “C-11 Uber TU-12" als “C-12"-Mapping.

Check Payload

Die Suche beriicksichtigt nur die in den Standards empfohlenen Mef3muster.

PDH-Signale

Suche nach ungerahmten oder gerahmten Payload-Signalen auf allen Hierarchieebenen

berlcksichtigte Defekte . . . ... LOF/(OOF)
AIS

ATM-Signale
Suche nach ATM-Signalen

berlicksichtigte Defekte . . . ... .. LOF/(OOF), AIS, LCD,
LOF PLCP, AIC, IDLE DS3

Technische Daten
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6.1.4

Struktur und Ergebnisse

STM-64 opt.
0C-192

STM-16 opt.

0C-48

STM-4 opt.

0OC-12

STM-1 opt.

OC-3

OC-1

STM-0 opt.

STM-1 el.

STS-3

STM-0 el.

STS-1

STM-16 unbal. NRZ
STM-16 unbal. NRZ
STM-1 unbal. NRZ

Check

INTER-
FACE

YYYVYVYVYVYYVYVYYVVYVYYVY

unequipped (HO) >O

C4 (140 Mbit/s)

Check -

MAPPING| C4 (ATM) >
C4 BULK (0.181) >Q

C4-4c (ATM) -

C4-4¢c BULK (0.181)

C4-16¢c BULK (O.lSl‘O

unequipped (LO) C

C3 (34 Mbit/s)

C3 (45 Mbit/s)

C3 (ATM)

vy

|
C3 BULK (0.181) ’Q

C2 (6 Mbit/s)

C2 BULK

2@

C12 asynch. (2 Mbit/s)

-

C12 bytesync. (2 Mbit/s)

|

C12 BULK (0.181) >O

C11 asynch. (1.5 Mbit/s)

-

C11 bytesync. (1.5 Mbit/s)

-

C11 bitsync. (1.5 Mbit/s)

C11 BULK (0.181)
2®,

uncertain

140 Mbit/s (E4)

2@,

-

|
34 Mbit/s (E3) >
8 Mbit/s (E2) >
2 Mbit/s (E1) (bal/unbal) >
DS3
DS2 >

DS1 (bal/unbal)

Bild TD-6

Technische Daten

Autoconfiguration failed
: 20,

Struktur und Ergebnisse

140 unframed

140 framed
Check
PAY- 140/34 framed
LOAD 140/8 framed
140/2 framed

140/2 CRC framed

34 unframed

34 framed

34/8 framed

34/2 framed

34/2 CRC framed

efovesee

8 unframed

8 framed
8/2 framed
8/2 CRC framed

2 unframed

2 framed
2 CRC framed

sooflecooloeoe

ATM (STM4/STS12)
ATM (STM1/STS3)
ATM (STS1)

ATM (E4)

ATM (DS3, PLCP)
ATM (E3)

ATM (E1)

ATM (DS1)

DS3 unframed

g
=)
DS3 framed (M13)

DS3 framed (C-Par) >Q

DS3/DS1 (C-Par/ESF) o
DS3/DS1 (C-Par/SF)
DS3/DS1 (MI3/ESF) o

DS3/DS1 (M13/ESF)
2®.

2@

-
-

2@
2@

DS2 unframed

DS1 unframed
DS1 framed (ESF)
DS1 framed (SF)

uncertain
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6.2 Automatische “Scan”-Funktion

Die “Scan”-Funktion ermdglicht den sequentiellen Test aller Zubringerkanéle in einem SDH-
oder SONET-Signal. Hierzu sind die entsprechenden Mapping-Optionen erforderlich.

SDH-SIgnale . . ... C-12-Mapping
C-11-Mapping

C-11/TU-12-Mapping

C2-Mapping

SONET-SIgnale. . . ... VT1.5-Mapping
VT2-Mapping
VT6-Mapping

Der Test wird innerhalb einer AU (SDH-Version) oder SPE (SONET-Version) durchgefiihrt. Die
Auswabhl der verschiedenen AUsS/SPEs bei Sighalen mit héhreren Bitraten muf3 manuell erfol-
gen.

Bei Schleifenmessungen sind die Einstellungen des Senders und des Empfangers aufeinander
abzustimmen.

Das Durchschalten der Kanéle erfolgt auf der Sende- und Empfangsseite synchron. Bei unter-
schiedlich eingestellter Signalstuktur werden nur die Empfangskanéle verandert.

Im Empfanger des ANT-20SE werden die Defekte des Empfangssignals, der zugehdrigen
SDH-/SONET-Struktur und des Kanals tberpriift. Die Ergebnisse der einzelnen Kanale werden
in einer Matrix dargestellt.

Berucksichtigte Defekte:

TD-30

Defekt (SDH) Defekt (SONET)
LOS LOS

LOF/OOF (SDH) LOF/OOF (SONET)
AU-AIS AIS-P

MS-AIS AIS-L

TU-AIS AIS-V

AU-LOP LOP-P

TU-LOP LOP-V
HP-UNEQ UNEQ-P
LP-UNEQ UNEQ-V
TU-LOM LOM

AIS (2 Mbit/s) AIS (E1)

LOF (2 Mbit/s) LOF (E1)

AIS (1,5 Mbit/s) AIS (DS1)

LOF (1,5 Mbit/s) LOF (DS1)

OOF (1,5 Mbit/s) OOF (DS1)

AIS (64kbit/s) AIS (64kbit/s)
LSS LSS

Tabelle TD-16 Berlicksichtigte Defekte bei der “Scan”-Funktion

Technische Daten
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6.3 Automatische “Search”-Funktion

Technische Daten

Die “Search”-Funktion ermdglicht die Suche nach einem Zubringerkanal in einem SDH- oder
SONET-Signal. Hierzu sind die entsprechenden Mapping-Optionen erforderlich.

SDH-Signale. . . .. C-12-Mapping
C-11-Mapping

C-11/TU-12-Mapping

C2-Mapping

SONET-SIgnale . .. ... VT1.5-Mapping
VT2-Mapping
VT6-Mapping

Der Test wird innerhalb einer AU (SDH-Version) oder SPE (SONET-Version) durchgefihrt. Die
Auswahl der verschiedenen AUs/SPEs bei Signalen mit hohreren Bitraten muf3 manuell erfol-
gen.

Bei der Suche werden nur die Empfangskanale verandert.

Im Empfanger des ANT-20SE werden die Defekte des Empfangssignals, der zugehdrigen
SDH-/SONET-Struktur und des Kanals tberprtft. Die Ergebnisse der einzelnen Kanéle werden
in einer Matrix dargestellt.

Berucksichtigte Defekte:

Defekt (SDH) Defekt (SONET)

LOS LOS
LOF/OOF (SONET)

LOF/OOF (SDH)

AU-AIS AIS-P
MS-AIS AlS-L
TU-AIS AIS-V
AU-LOP LOP-P
TU-LOP LOP-V
HP-UNEQ UNEQ-P
LP-UNEQ UNEQ-V
TU-LOM LOM

AIS (2 Mbit/s) AlS (E1)
LOF (2 Mbit/s) LOF (E1)
AIS (1,5 Mbit/s) AlS (DS1)
LOF (1,5 Mbit/s) LOF (DS1)
OOF (1,5 Mbit/s) OOF (DS1)

AIS (64 kbit/s)

AIS (64kbit/s)

LSS

LSS

Tabelle TD-17 Berucksichtigte Defekte bei der “Search”-Funktion
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6.4  Automatische “Trouble Scan”-Funktion

Die “Trouble Scan”-Funktion ermdglicht den sequentiellen Test aller Zubringerkanéle in einem
SDH- oder SONET-Signal. Hierzu sind die entsprechenden Mapping-Optionen erforderlich.

SDH-SIgnale . . ... C-12-Mapping
C-11-Mapping

C-11/TU-12-Mapping

C2-Mapping

SONET-SIgnale. . . ..o VT1.5-Mapping
VT2-Mapping
VT6-Mapping

Der Test wird innerhalb einer AU (SDH-Version) oder SPE (SONET-Version) durchgefiuhrt. Die
Auswahl der verschiedenen AUs/SPESs bei Signalen mit hohreren Bitraten muf3 manuell erfol-
gen.

Bei der “Trouble Scan”-Funktion werden nur die Empfangskanéle verandert.

Im Empfanger des ANT-20SE werden die Defekte des Empfangssignals, der zugehdrigen
SDH-/SONET-Struktur und des Kanals Uberprift. Die Ergebnisse der einzelnen Kanéle werden
in einer Matrix dargestellt. Innerhalb der Matrix 1&3t sich durch die Auswabhl eines einzelnen Ka-
nals eine detaillierte Alarm-Historie anzeigen.

Berucksichtigte Defekte:

Defekt (SDH) Defekt (SONET)
LOS LOS

LOF/OOF (SDH) LOF/OOF (SONET)
AU-AIS AlIS-P

MS-AIS AIS-L

TU-AIS AIS-V

AU-LOP LOP-P

TU-LOP LOP-V

MS-RDI RDI-L

HP-RDI RDI-P

LP-RDI RDI-V
HP-UNEQ UNEQ-P
LP-UNEQ UNEQ-V
TU-LOM LOM

HP-PDI PDI-P

LP-PDI PDI-V

AIS (2 Mbit/s) AIS (E1)

LOF (2 Mbit/s) LOF (E1)

Tabelle TD-18 Berucksichtigte Defekte bei der “Trouble SCAN"-Funktion
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Defekt (SDH)

Defekt (SONET)

RDI (2 Mbit/s) RDI (E1)

AIS (1,5 Mbit/s) AIS (DS1)

LOF (1,5 Mbit/s) LOF (DS1)
OOF (1,5 Mbit/s) OOF (DS1)
YELLOW (1,5 Mbit/s) YELLOW (DS1)

Tabelle TD-18 Berucksichtigte Defekte bei der “Trouble SCAN"-Funktion (Fortsetzung)
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6.5 Automatische Laufzeit-Messung

Der ANT-20SE mif3t Signallaufzeiten zwischen Sende- und Empfangsteil mit Hilfe charakteristi-
scher Sequenzen der eingestellten Quasizufallsfolge. Die Laufzeit-Messung ist eine automati-
sche Dauermessung, bei der Einzelmessungen repetierend durchgefiihrt werden. Sie kann mit
nahezu allen einstellbaren Signalstrukturen im ANT-20SE durchgefuhrt werden.

Ausnahmen:

e ATM-Signalstrukturen

¢ Messungen im Overhead
¢ Through Mode

* ADM-Test

MeRbereich und MeRRzeit hdngen von der Musterbitrate und dem gewahlten Muster ab.

Der maximal mogliche MelRwert wird durch die L&nge der Quasizufallsfolge bestimmt. Dieses
Maximum wird errechnet und im Ergebnisfenster angezeigt. Durch die Auswahl eines kurzen
oder langen Mel3musters kann dieser Maximalwert beeinfluf3t werden.

Signalstruktur Kurzes Max. MeRRwert Langes Max. Mel3wert
Mel3muster inms Melmuster in ms
C4-Bulk PRBS23! 56 - 56
C3-Bulk PRBS23! 173 - 173
C2-Bulk PRBS20 154 PRBS23 1236
C12-Bulk PRBS20 481 PRBS23 3855
C11-Bulk PRBS20 655 PRBS23 5242
140M unframed | PRBS23! 60 - 60
140M framed PRBS23! 60 - 60
45M unframed PRBS23! 187 - 187
45M framed PRBS23! 189 - 189
34M unframed PRBS23! 244 - 244
34M framed PRBS23! 246 - 246
8M unframed PRBS20 124 PRBS23 992
8M framed PRBS20 125 PRBS23 985
6M unframed PRBS20 166 PRBS23 1328
6M framed PRBS20 169 PRBS23 1356
2M unframed PRBS20 512 PRBS23 4096
2M framed PCM30 | PRBS20 546 PRBS23 4369
2M framed PCM31 | PRBS20 528 PRBS23 4228
1.5M unframed PRBS20 679 PRBS23 5433
1.5M framed PRBS20 682 PRBS23 5461
1 Messung ist nur mit diesem MeRmuster moglich
2 abhangig von n

Tabelle TD-19 Maximale MeRwerte in Abh&ngigkeit von Signalstruktur und Mef3muster
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Signalstruktur urzes Max. MeRRwert Langes Max. MeRwert
MeRmuster in ms MelRmuster inms

n x 64 k unframed | PRBS20 511 bis 6552 PRBS23 4095 bis 52422

(25<n<32)

n x 64 k unframed | PRBS20 682 bis 9632 PRBS23 5461 bis 77102

(17 <n<24)

n x 64 k unframed | PRBS15 31 bis 562 PRBS23 8191 bis 145632

(9<n<16)

n x 64 k unframed | PRBS15 255 bis 632 PRBS20 2047 bis 81912

(2=sn<8)

64k unframed PRBS15 511 PRBS20 16383

2 abhangig von n

1 Messung ist nur mit diesem MeRBmuster moglich

Tabelle TD-19 Maximale Me3werte in Abhangigkeit von Signalstruktur und MeBmuster (Fortsetzung)

Ebenfalls sind Genauigkeit und Anzeigeauflésung abhangig von der Musterbitrate.

Musterbitrate Genauigkeit Auflésung
64 kbit/s < 1,544 Mbit/s + 200 psec 100 psec
1,544 Mbit/s < 8,448 Mbit/s + 10 psec 10 psec
> 8,448 Mbit/s + 1 psec 1 psec

Tabelle TD-20 Genauigkeit der Laufzeit-Messung in Abhangigkeit von der Musterbitrate
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7  Zusatzliche Ein- und Ausgange

7.1 DCC/ECC [21]

Schnittstelle zum Einfiigen/Ausgeben von SOH/POH-Bytes.

Es erfolgt eine dynamische Belegung in Echtzeit mit kontradirektionalem Takt- und Synchron-
signal von n x 64 kbit/s-Kanélen pro Rahmen.

Das Taktsignal ist geglattet. Die Abtastung eines Datensignals (RX-Daten) erfolgt auf der fallen-
den Flanke des Taktes (RX-Clock), der Wechsel der Daten (TX-Daten) auf der ansteigenden
Flanke des Taktes (TX-Clock)

TD-36

64 kbit/s: 1 Byte/Rahmen
128 kbit/s: 2 Byte/Rahmen
192 kbit/s: 3 Byte/Rahmen
576 kbit/s: 9 Byte/Rahmen
Schnittstelle entsprechend .. ......... ... ... ... ... L. V.11 (ITU-T X.24 und X.27)
Buchse [21] .. ..o MINI DELTA RIBBON, 20polig
Pin-Nr. Belegung Eingang/Ausgang
1 Masse
2 Masse
3 RX-Daten Eingang
4 RX-Daten (inv) Eingang
5 RX-Control Ausgang
6 RX-Control (inv) Ausgang
7 RX-Takt Eingang/Ausgang
8 RX-Takt (inv) Eingang/Ausgang
9 RX-Synch Eingang/Ausgang
10 RX-Synch (inv) Eingang/Ausgang
11 TX-Daten Ausgang
12 TX-Daten (inv) Ausgang
13 TX-Control Ausgang
14 TX-Control (inv) Ausgang
15 TX-Takt Ausgang
16 TX-Takt (inv) Ausgang
17 TX-Synch Ausgang
18 TX-Synch (inv) Ausgang
19 Masse
20 +5 V/100 mA
(inv): inverses Signal

Tabelle TD-21 Pinbelegung der DCC/ECC-Schnittstelle (V.11)
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7.2 TRIGGER [26]

BUCNSE . . o BNC
Eingang

INnenWiderstand. . . . ... ... 75 Q
Zuléssiger Bereich der Pulsamplitude .. ......... ... ... .. . o L, HCMOS-Pegel
Max. zuléssiger Scheitelwert der Eingangsspannung . . .. .......ouv et +6V
Ausgang

Referenztakt. . .. ... o 2,048 MHz

(abgeleitet aus interner Referenz
oder vom externen Referenztakt [25])

TSE (Test SeqUeNCe Error) . .. .o e e e e RZ-Pulse
TX-Rahmentrigger (SDH- und SONET-Signale) . ........... .. ... RZ-Pulse
TX-MUSEEIIIGOEE .« . oo e RZ-Pulse

(nicht far “140 Mbit/s unframed/framed pattern” mit Digitalwort)
Innenwiderstand. . . . ... ... e 75 Q
Pulsamplitude. . . .. ... HCMOS-Pegel

Max. zulassiger Scheitelwert
der FremdspannuNg. . . . ..ottt +6V

7.3 REF CLOCK IN [25]

Technische Daten

Referenztakt-Eingang

SDH-Version 3035/01

BUCKSE . . BNC
INnenwiderstand. . .. ... ... e 75 Q
Max. zulassiger Scheitelwert der Eingangsspannung . .. ..., .. 6V
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Eingangssignal Code, Pulsform | Amplitude Kopplung | max. zulassiger Offset
2,048 Mbit/s HDB3 2,34V +10% DC + 10 ppm
2,048 MHz (Clock) Rechteck, Sinus | 1 Vpp bis5 Vpp | AC + 10 ppm
1,544 Mbit/s B8ZS 2,34V +10% DC + 10 ppm
1,544 MHz (Clock) Rechteck, Sinus | 1 Vpp bis5 Vpp | AC + 10 ppm
Tabelle TD-22 KenngréRen der anschliel3baren Referenztakt-Signale
SONET-Version 3035/02
BUCKHSE. . .. e Bantam
Innenwiderstand . ... ... ... 110 Q
Max. zuléssiger Scheitelwert der Eingangsspannung. . . . ...t vee .. 6V
Eingangssignal Code, Pulsform  Amplitude Kagpplung  max. zuléssiger Offset
2,048 Mbit/s HDB3 30V10% DC + 10 ppm
2,048 MHz (Clock) Rechteck, Sinus | 1 Vpp bis5 Vpp | AC + 10 ppm
1,544 Mbit/s B8ZS 3,0V+10% DC +10 ppm
1,544 MHz (Clock) Rechteck, Sinus | 1 Vpp bis5 Vpp | AC + 10 ppm

Tabelle TD-23 KenngrofRen der anschlieBbaren Referenztakt-Signale

Statusanzeige “LTI” (Loss of Timing Interval)

LED leuchtet, wenn die Sendetakt-Erzeugung auf “Abgeleitet vom Referenztakt [25]” steht und
kein Takt oder Signal anliegt. Die LED leuchtet auch, wenn der anliegende Takt oder das Signal
einen Frequenzoffset > 10 ppm aufweist (Ansprechschwelle liegt zwischen 10 und 30 ppm).

CLOCK [22]

Taktausgang mit unverjittertem Sendetakt

BUCKSE. . . o BNC
Bitratenbereich . ........ .. . ... 1,544 MHz bis 155,52 MHz
bei STM-4/0C-12, STM-16/0C-48, STM-64/0C-192 . . . . .. ... .. ... 155,52 MHz
INnnenwiderstand . . ... ... .. ca. 10 Q
Pulsamplitude .. ...... ... . . . . . > 400 mV an 75 Q, AC-gekoppelt
Max. zulassiger Scheitelwert der Fremdspannung . ... ........ ... . . 6V
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8 Eingebauter Bedien- und Steuerrechner (PC)

Technische Daten

Betriebssystem

ANT-20SE . v oo e e Windows 95"

Die einschlagigen Copyright-Bestimmungen sind zu beachten.

CPU

Die CPU unterliegt dem standigen technischen Fortschritt. Aktuelle Eigenschaften der CPU so-
wie der Harddisk werden nach dem Einschalten des Gerates im Hochlaufbild angezeigt

CPU . mind. 486/DX 4-100
3,3V-Technologie

Speicher

D-RAM . 32 Mbyte, PS/2-Modul
erweiterbar bis . . ... max. 64 Mbyte
Harddisk . . ... mind. 540 Mbyte

Floppy-Laufwerk
Laufwerk. . .. 3,5"; 1,44 Mbyte

PCMCIA-Laufwerk [02]

Controller nach Standard . . . ... ... e PCMCIA 2.1
Laufwerk A . ..o PCMCIA-Cards Typ | + 11 + Il
Laufwerk B . ... PCMCIA-Cards Typ | + I

Das PCMCIA-Interface ermdglicht einen flexiblen Zugang fir verschiedene Fernsteuerschnitt-
stellen:

» |EC-Bus-Fernsteuerung BN 3035/92.10.
» Fur die Anwendung weiterer PCMCIA-Karten sind “Card and Socket Services” im Betriebs-
system enthalten.

Display
Farb-TFET-Display . . . . ..o 9,5"; 512 Farben
AUflOSUNG . . .. e 640 x 480 Pixel (Standard-VGA)
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Anschluf3 fur externes Display [04]

Internes und externes Display kénnen gleichzeitig betrieben werden.

Schnittstelle . . . . ... Standard-VGA
AUFIOSUNG. . . .o 640 x 480 Pixel
Bildwiederholfrequenz . . . . ... ... . ca. 60 Hz
BuChse. . .. 15polige D-SUB-Buchse, 3reihig
Tastatur

Eingebaute Tastatur

Standard PC-Tastatur . . . ... ..ttt e e e e e e e e US-ASCII

Anschlul’ fiir externe Tastatur [03]

Bei Verwendung einer externen Tastatur mul3 die Konfiguration des Rechners angepalf3t wer-

den.
Schnittstelle . . . ... . IBM-AT/PS/2-Schnittstelle
BUChSE. . ... 6polige Mini-DIN-Buchse

Mausanschluf3 [01]

Schnittstelle . . ... ... PS/2-Maus-Schnittstelle
BUuChSE. . . . 6polige Mini-DIN-Buchse
Paralleles Interface [05]

Schnittstelle . . . ... IEEE 1284
Buchse. . ... 25poliger D-SUB-Stecker, 2reihig

Serielles Interface [06]

Schnittstelle . . . .. .. V.24/RS 232
Buchse. . ... ... e 9polige D-SUB-Buchse, 2reihig
Batterie

13 Lithium
Lebensdauer . ... ... > 5 Jahre

Die Batterie dient nur zur Pufferung der PC-Uhr-Betriebsspannung und zur Sicherung des
CMOS-Setup.
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9 Allgemeine Kenndaten

9.1 Stromversorgung

Nennspannung (automatische Umschaltung) ............ 100 bis 127 V bzw. 200 bis 240 V
Betriebsbereich . ....... ... .. 90 bis 140 V bzw. 193 bis 264 V
NetzfreqUeNZ . . ... .. 50 bzw. 60 Hz £ 5%
Leistungsaufnahme ANT-20SE . . . . ... .. e <600 VA
Schutzklasse nach IEC 1010-1 . ... ...ttt e e 1

9.2 Klimatische und mechanische Umgebungsbedingungen

Technische Daten

IEC 721-3 ETS 300 019-1
Lagerung Klasse IE 12 Klasse 1.1
Transport Klasse IE 23! Klasse 2.3!
Betrieb Klasse IE 72 Klasse 7.1

1 mit Einschrédnkungen beim Temperaturbereich (siehe Tab. TD-25)

Tabelle TD-24 Zutreffende Klassen der IEC- und ETS-Normen
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9.2.1 Klimatische und mechanische Daten
Lagerung: Transport: Betrieb:
IE 12 (1K3, 1M2) IE 23 (2K4, 2M3) IE 72 (7K1, 7TM2)
ETS 1.1 ETS 2.3 ETS 7.1
Temperatur -5 bis +45 °C -40 his +70 °C +5 bis +40 °C
(Einschr. auf (Grenzbetriebsbe-
-25 bis +70 °C) reich: 0 bis +50 °C)
Feuchte: <30 °C 5 bis 95% 5 bis 95% 5 bis 85%
Feuchte: > 30 °C 1 bis 29 g/m3 1 bis 29 g/m3 1 bis 25 g/m3
Betauung ja ja ja
Niederschlag nein 6 mm/min nein
Wasser nein 1mls nein
Vereisung ja ja nein
Nasse - nasse Ladeflache -
Sinusformige 9 bis 200 Hz: 5 m/s? 8 bis 200 Hz: 20 m/s?® | 9 bis 200 Hz: 10 m/s?
Schwingung 200 bis 500 Hz: 40 m/s? | 200 bis 500 Hz: 15 m/s?
Schock: 11 ms Dauer | - 300 m/s? 100 m/s?
Schock: 6 ms Dauer - 1000 m/s? 300 m/s?
Freier Fall - 1,0m 0,1m
Kippfallen - alle Kanten alle Kanten
Tabelle TD-25 Wesentliche Parameter der Klassen (siehe Tab. TD-24)
9.3 EG-Konformitatserklarung/CE-Kennzeichnung
StOraussendung ... ..o e entsprechend EN 50 081-1
Storfestigkeit . .. ... e entsprechend EN 50 082-1

9.3.1 EMV-Stéraussendung

Stoéraussendung

Dieses Gerat erfillt die Forderungen der EN 50 081-1 und damit die Grenzwertklasse B der
EN 55 022 (identisch mit CISPR 22:1985 modif., DIN VDE 0878 Teil 3) und der FCC Rules Part
15 Subpart J Class A. Das Geréat entspricht den Schutzzielen der européischen Richtlinie
89/336/EWG vom 03.05.89 bezuglich der Stéraussendung. Eine besondere Betriebserlaubnis
ist nicht erforderlich.

Das Gerat ist so gepruft, daf? die Forderungen an die Stéraussendung dieses Gerates auch bei
einem Betrieb in einem System erfiillt werden.

Voraussetzung ist ein korrekter Aufbau des Systems und die Verwendung der vorgesehenen
Verbindungskabel, wobei besonders auf ausreichende Schirmung zu achten ist.
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9.3.2

Technische Daten

Wenn das Mel3objekt, mit dem dieses Gerat verbunden ist, selbst Stdrstrahlung verursachen
kann, z.B. wenn die Verbindung zum Mefobjekt nicht durchgéngig geschirmt ist, muf3 der
Betreiber darauf achten, daf3 hierdurch keine unzulassige Stéraussendung erzeugt wird. Es
missen dann geeignete MalBnahmen zur Schirmung getroffen werden

Stdéraussendung entspricht. . .......... ... . oL EN 55022/CISPR 22 Klasse B
Magnetisches Eigenstreufeld

bei Netzfrequenzin 30 cm Abstand . . ......... .. .. . <3 A/m

EMV-Storfestigkeit

Tip: Funktionsminderung, selbsterholend:
Wahrend der Storereignisse kann das vom Gerat empfangene Signal so beeinflul3t wer-
den, daf ein Fehler erkannt wird. Dies kann z.B. ein Codefehler und ja nach zeitlicher
Lage, ein Bit- oder FAS- oder Paritats-Fehler sein. Fehlerblschel kbnnen zu Alarmen
fihren.
Die Fehler oder Alarme treten nur wahrend der Stérbeeinflussung auf.
Um die Storeinfliisse gering zu halten, ist ein korrekter Aufbau des Systems und die Ver-
wendung der vorgesehenen Verbindungskabel erforderlich, wobei besonders auf ausrei-
chende Schirmung zu achten ist.
Bei Verwendung von handelsiiblichem PC-Zubehdr ist darauf zu achten, daf3 die Zube-
horteile den Erfordernissen der EMV-Anforderungen entsprechen (CE-Kennzeichnung)
Storfestigkeit gegen elektrostatische Entladung
nach IEC 1000-4-2 bzw. IEC 801-2

Funktionsminderung, selbsterholend . ... ..................... bis 4 kV Kontaktentladung
bzw. bis 8 kV Luftentladung

Storfestigkeit gegen gestrahlte StorgrofRen
nach IEC 1000-4-3 bzw. IEC 801-3

Volle Funktionsfahigkeit . . . ... bis 3 V/m

im Frequenzbereich . . ... ... . . . 27 MHz bis 1000 MHz
und bei 1890 MHz

Storfestigkeit gegen schnelle transiente Stérgrof3en
nach IEC 1000-4-4 bzw. IEC 801-4

auf den Signalleitungen

Funktionsminderung, selbsterholend . . . ........... ... ... .. . . . . ... .. . bis 500 V

auf den Netzleitungen

Funktionsminderung, selbsterholend . .. ......... ... ... ... .. . . . . bis 1 kV
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Storfestigkeit gegen magnetische Fremdfelder

nach IEC 1000-4-8

Volle Funktionsfahigkeit. . . ......... .. ... . 3 A/m bei 50 bzw. 60 Hz

Schallemission

Schalldruckpegel bei Frequenzbewertung Ain1mAbstand . ............... ca. 48 dB (A)

Kalibrierung/Wartung

Bestéatigungsintervall (Empfehlung). . .. ... ... o 2 Jahre
Abmessungen/Gewicht

Gewicht

inkl. Schutzdeckel . . ... ... . ca. 15 kg

Abmessungen (b x h x t) in mm
inkl. Schutzdeckel . . ... ... . . . ca. 360 x 370 x 290
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9.7 Bestellangaben

9.7.1 Grundgerat ANT-20SE

Technische Daten

Advanced Network Tester ANT-20SE
SDH-VEISION o BN 3060/01

Ein STM-1-Mapping ist im Preis enthalten, bitte wahlen Sie aus.

Folgende Optionen sind enthalten:

TOUCRHSCIEEN. . . . oo e e e BN 3035/93.11
CPU-RAM-Erweiterung 32 MB. . . . ...t e e BN 3035/92.15

Advanced Network Tester ANT-20SE
SONET-VeISION. . ottt e e e e e BN 3060/02

Ein STS-1-Mapping ist im Preis enthalten, bitte wahlen Sie aus.

Folgende Optionen sind enthalten:

TOUCNSCIBEN. . . ot e BN 3035/93.11
CPU-RAM-Erweiterung 32 MB. . . . ... e e e BN 3035/92.15
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9.7.2 Optionen

Touchscreen

TOUCNSCIEEN . . . oo e e e BN 3035/93.11

SONET-Mappings

STS-1-Mappings fir ANSI-Zubringer

VT1.5 SPE/STM-0 (1,5 Mbit/s in STS-1). .. ... ... BN 3035/90.10
VT6 SPE (6 Mbit/s, ungerahmt in STS-1) ... ... i BN 3035/90.11
STS-1SPE (45 Mbit/s in STS-1) . . .. oot e BN 3035/90.12

STS-1-Mappings fir ETSI-Zubringer
VT2 SPE/STM-0 (2 Mbit/s iNn STS-1). ... .ot BN 3035/90.13
DS1 und DS3 Interface

Fehlerratenmessung (BERT) 1,5/45 Mbit/s
(in SONET-Version 3035/02 enthalten). . .. ......... ... ... BN 3035/90.34

STM-1-Mappings

fur ETSI-Zubringer

C-12 (2 Mbit/s in STM-1, AU-3/AU-4) . ... ... ... BN 3035/90.01
C-3 (34 Mbit/s in STM-1, AU-3/AU-4) . . .. .. e BN 3035/90.02
C-4 (140 MDIt/s IN STM-1) . . . oot e BN 3035/90.03

fur ANSI-Zubringer

C-11 (1,5 Mbit/s in STM-1, AU-3/AU-4, TU-11/TU-12) . ...t BN 3035/90.04
C-3 (45 Mbit/s in STM-1, AU-3/AU-4) . . ... e BN 3035/90.05
C-2 (6 Mbit/s, ungerahmt in STM-1, AU-3/AU-4). . . ... ... i BN 3035/90.06
Extended Overhead Analysis. .. ........ ... i i BN 3035/90.15
Drop&INSert. . ..o e BN 3035/90.20

PDH-Funktionen

PDH MUX/DEMUX-Kette 64K/140M . . . .. ...t e BN 3035/90.30
PDH DEMUX-Kette 64K/LA0M. . . ...ttt BN 3035/90.31
M13 MUX/IDEMUX-Kette. . ... ..o e e e BN 3035/90.32
Fehlerhaufigkeitsmessung (BERT) 2/8/34/140 Mbit/s

(in SDH-Version 3035/01 enthalten) . .......... .. i BN 3035/90.33
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Technische Daten

Optische Schnittstellen

Optik STM-0/1, OC-1/3, 1310 M. . . .ottt e e e e e e e BN 3035/90.43
Optik STM-0/1, OC-1/3, 1550 M. . . . o oot e e e e e e BN 3035/90.44
Optik STM-0/1, OC-1/3,1310und 1550 nmM. . . . .. ...t e e BN 3035/90.45
Optik STM-0/1/4, OC-1/3/12, 1310 NM. . .. ottt e e e e e e BN 3035/90.46
Optik STM-0/1/4, OC-1/3/12, 1550 NM. . . .. .o e BN 3035/90.47
Optik STM-0/1/4, OC-1/3/12,1310und 1550 nmM. . . ... ..o BN 3035/90.48
STM-16/0C-48 1550 NM . . .ottt e e e e e e e e BN 3035/91.53
STM-16/0C-48 1310 NM . . oottt e e e et e e e e BN 3035/91.54
STM-16/0C-48 1310 und 1550 NM . . . ..ottt BN 3035/91.59
STM-64/0C-192 1550 nm Generator/Analyzer . ............. ... .. ....... BN 3035/91.40
STM-64/0C-192 1550 NnM GeNnerator. . ... ..ottt BN 3035/91.41
STM-64/0C-192 1550 nm Analyzer. . . ... e BN 3035/91.42
Optischer Leistungsteiler (90/10%0) . . .. ...ttt BN 3035/90.49

Optischer Abschwéacher (steckbar)
SC-PC, 1310 nm, 15dB. . . . ... BN 2060/00.61

0OC-12¢/STM-4c-Optionen

OC-12c/STM-4c Bit Error Tester

(erfordert Optik BN 3035/90.46, 90.47 0oder 90.48) .. ...........ccuvvvun.. BN 3035/90.90
0OC-12¢/STM-4c ATM Testing

(erfordert Optik BN 3035/90.46, 90.47 oder 90.48 und

ATM-Modul BN 3035/90.70) . . . . oottt e e e et e e e BN 3035/90.91
0OC-12c/STM-4c Virtual Concatenation

(erfordert BN 3035/90.90 oder 90.91;

die Optionen BN 3035/90.38, 91.53, 91.54, 91.59 sind alternativ)............ BN 3035/90.92
Optik STM-16/0C-48, 15... nm

(Wahlen Sie eine Wellenllange im Bereich 1530,33 nm und

1560,61 nmnach G.692.). . ... ..t BN 3035/90.38
0OC-48¢/STM-16c Bit Error Tester (Bulk)
(erfordert Optik BN 3035/90.46, 90.47 0der 90.48) ... .................. BN 3035/90.93

Optische MelRadapter

STTYP (ATET) . o oo e e e e e e e e BN 2060/00.32
HMS-10/A, HFS-13/A (DIAMON) . . . . . o+ o oo oot BN 2060/00.34
HMS-10, HFS-13 (DIiamond) . . . .. ..ottt BN 2060/00.35
“KEYED BICONIC”, verdrehgesichert (AT&T) . . ... ovoveeeeeeeeen .. BN 2060/00.37
YR (N[=o) N BN 2060/00.40
DINAT256 .. o ov ottt e e e e BN 2060/00.50
FC,FC-PC (NTT) . . e ettt e e e e BN 2060/00.51
SC, SC-PC (NTT). o e oottt BN 2060/00.58
E 2000 (DIamond) . . ... .veee et BN 2060/00.61

Wavetek Wandel Goltermann bietet eine grol3e Auswahl an optischen Pegelmessern, Pegel-
sendern, Abschwéchern und Mel3zubehdér. Bitte fragen Sie Ihren Vertriebspartner nach weite-
ren Informationen.
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Jitter und Wander nach 0.172

0.172 Jitter Generator bis 155 Mbit/s . ... ... ... . BN 3035/90.81
0.172 Jitter Meter bis 155 Mbit/s. . ... ..o BN 3035/90.82
0.172 Jitter Generator 622 Mbit/s

(erfordert BN 3035/90.81) . . ...ttt e BN 3035/90.83
0.172 Jitter Meter 622 Mbit/s

(erfordert BN 3035/90.82) . . .. .o i it e BN 3035/90.84
0.172 Wander Generator bis 622 Mbit/s

(erfordert BN 3035/90.81 bis 155 Mbit/s und 90.83 fur 622 Mbit/s). . .. ....... BN 3035/90.85
0.172 Wander Analysator bis 622 Mbit/s

(erfordert BN 3035/90.82 bis 155 Mbit/s und 90.84 fur 622 Mbit/s). . ......... BN 3035/90.86
0.172 Wander Generator 2488 Mbit/s

(erfordert BN 3035/90.81 und BN 3035/90.88) . . . ..., BN 3035/90.87
0.172 Jitter Generator/Analysator 2488 Mbit/s. . . ........ .. ... ... . .... BN 3035/90.88
0.172 Wander Analysator 2488 Mbit/s

(erfordert BN 3035/90.88) . . .. .t i it e BN 3035/90.89

0.172 MTIE/TDEV Analysis
(erfordert BN 3035/90.86 bis 622 Mbits/s
und BN 3035/90.89 flr 2488 MDit/S) . .. .. ... BN 3035/95.21

ATM-Funktionen

ATM Modul
enthélt ATM-Mapping STM-1/STS-3C . . .. .o o e BN 3035/90.70
ATM Broadband Analyzer/Generator. . . ...t BN 3035/90.80

Zusatzliche ATM-Mappings
nur in Kombination mit ATM-Modul 3035/90.70 oder BN 3035/90.80

STS-1 (BLMDIt/S) . ..ottt e et BN 3035/90.71
E4 (140 MbIt/S) L. . . ..o BN 3035/90.72
DS3 (45 MDIt/S)? . . . .ottt BN 3035/90.73
E3 (34 Mbit/S) . . .. BN 3035/90.74
EL (2 MbIt/S) . . BN 3035/90.75
DSL (1,5 MBIt/S)2 . . . oot BN 3035/90.76
VC-3iN STM-1 (AU-3/AU-4) . ..\ttt e et BN 3035/90.77

1 erfordert die Option BN 3035/90.33 fiir die SONET-Version BN 3035/42, BN 3035/22 und BN 3038/12
2 erfordert die Option BN 3035/90.34 fir SDH-Version BN 3035/41, BN 3035/21 und BN 3038/11

9.7.3 Fernsteuerung

Fernsteuerung V.24 . . . .. ... BN 3035/91.01
Fernsteuerung GPIB . . .. ... . BN 3035/92.10
LabWindows/CVIDIIVEr . .. ... e BN 3038/95.99
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9.7.4

9.7.5

9.7.6

9.7.7

9.7.8

Fernbedienung

Fernbedienung Uber Modem . . ... ... . . BN 3035/95.30

Fernbedienung Uber LAN (TCP/IP) . . ..o BN 3035/95.31

Test-Automatisierung

CATS Test Sequencer und Test Case-Bibliothek. . . ...................... BN 3035/95.90

Kalibrierung

Kalibrierbericht . . .. ... BN 3035/94.01

Zubehor

Im Lieferumfang enthalten

» Filtermatten

* Netzkabel

» 2 Kabel

* Bedienungsanleitung

Auf Wunsch

Transportkoffer flr ANT-20SE . ... ... BN 3035/92.03
Externe Tastatur (Englisch /U.S.). . .. ... .. e e BN 3035/92.04
Decoupler, -20 dB, Stecker-Buchse 1,6/5,6. ... ...... ... .. ... ... BN 3903/63
Tastkopf TKD-1, 48 bis 8500 kbit/s ... ... ... ..t e BN 882/01
WG PenBERT Mini-PCM-Monitor (E1). . . ... ..o BN 4555/11

Nachriustung von Optionen

Alle Optionen sind durch das weltweite Servicenetz von Wavetek Wandel Goltermann nach-
rustbar.
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Hinweis fir Benutzer des ANT-20SE

Fir den ANT-20SE wurden Hard- bzw. Software-Options-Pakete gebildet.
Zuordnung der Baugruppen und Software ANT-20SE — ANT-20/ANT-20E:

Baugruppe/Software Baunummer (BN) | 4quivalente
ANT-20SE Options-Baunummer (BN)
Grundgerat SDH 3060/01 3035/41 bzw. 3035/21
+3035/92.15
+3035/93.11
+ 3035/90.01
Grundgerat SONET 3060/02 3035/42 bzw. 3035/22
+3035/92.15
+ 3035/93.11
+ 3035/90.10
. | Extended SDH Testing 3060/90.01 3035/90.02, 3035/90.03,
© 3035/90.04, 3035/90.05,
S 3035/90.06, 3035/90.15
e]
5 Extended SONET Testing 3060/90.02 3035/90.11, 3035/90.12,
o 3035/90.13, 3035/90.03,
l(JnJ 3035/90.15
o
l‘_T' Add SONET 3060/90.03 3035/90.10, 3035/90.11,
=z | (Ergédnzung SONET fiir SDH-Grundgerat) 3035/90.12, 3035/90.13,
< 3035/90.34
Add SDH 3060/90.04 3035/90.01, 3035/90.02,
(Ergédnzung SDH fiir SONET-Grundgeréat) 3035/90.04, 3035/90.05,
3035/90.06, 3035/90.33
Drop&Insert (Through mode, 3060/90.10 3035/90.20
Block&Replace)
PDH MUX/DEMUX (64/140) 3060/90.11 3035/90.30
M13 MUX/DEMUX 3060/90.12 3035/90.32
~ | STM-1, OC-1/3 1310 nm 3060/91.01 3035/90.43 + 2 Adapter
=
g STM-1, OC-1/3 1310 nm & 1550 nm 3060/91.02 3035/90.45 + 2 Adapter
8 STM-1/4, OC-1/3/12 1310 nm 3060/91.11 3035/90.46 + 2 Adapter
g STM-1/4, OC-1/3/12 1310 nm & 1550 nm 3060/91.12 3035/90.48 + 2 Adapter
E Optischer Leistungsteiler 3060/91.05 3035/90.49 + 3 Adapter
n
< | OC-12¢ BULK 3060/90.90 3035/90.90
joR
O | oc-12¢ Virtual concat. 3060/90.92 3035/90.92

Tabelle TD-26 Zuordnung der Options-Pakete
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Baugruppe/Software Baunummer (BN) | &quivalente
ANT-20SE Options-Baunummer (BN)
STM-16, OC-48 1550 nm 3060/91.50 3035/91.53 + 2 Adapter
STM-16, OC-48 1310 nm 3060/91.51 3035/91.54 + 2 Adapter
STM-16, OC-48 1310 nm & 1550 nm 3060/91.52 3035/91.59 + 2 Adapter
STM-16, OC-48 15... nm spezial 3060/91.53 3035/90.38 + 2 Adapter
X | OC-48c BULK 3060/90.93 3035/90.93
8 Paket: STM-0/1/4/16 1310 nm + Concat. 3060/90.55 3035/90.46, 3035/91.54,
< 3035/90.90, 3035/90.93,
g + 4 Adapter
('7, Paket: STM-0/1/4/16 1550 nm + Concat. 3060/90.56 3035/90.47, 3035/91.53,
X 3035/90.90, 3035/90.93,
g. + 4 Adapter
Paket: STM-0/1/4/16 1310 nm & 1550 nm | 3060/90.57 3035/90.48, 3035/91.59,
+ Concat. 3035/90.90, 3035/90.93,
+ 4 Adapter
Paket: STM-0/1/4 1310 nm 3060/90.58 3035/90.46, 3035/91.53,
STM-16 1550 nm + Concat. 3035/90.90, 3035/90.93,
+ 4 Adapter
Paket: O0.172 Jitter/Wander bis 155 Mbit/s | 3060/91.30 3035/90.81, 3035/90.85,
N 3035/90.82, 3035/90.86
N~
5! Paket: O.172 Jitter/Wander bis 622 Mbit/s | 3060/91.31 3035/91.31
@ | Paket: 0.172 Jitter/Wander bis 2488 Mbit/s | 3060/91.32 3035/91.32
~ | MTIE/TDEV Analyse - 3035/95.21
(Bestandteil von 3060/91.30 bis 91.32)
ATM Basic 3060/90.50 3035/90.70
ATM Comprehensive 3060/90.51 3035/91.80
Add ATM SDH 3060/90.52 3035/90.72, 3035/90.74,
> 3035/90.75, 3035/90.77,
K 3035/90.33
Add ATM SONET 3060/90.53 3035/90.71, 3035/90.73,
3035/90.76, 3035/90.34,
OC-12c ATM Testing 3060/90.91 3035/90.91
Fernsteuerung V.24 3035/91.01
Fernsteuerung GPIB 3035/92.10
Remote Operation Modem 3035/95.30
s Remote Operation LAN/PCMCIA 3035/95.31
§ PDH/SDH NEXT Expert 3035/95.40
=]
N | CATS Test Sequencer 3035/95.90
LabWindows/CVI Treiber 3035/95.99
Kalibrierbericht 3035/94.01
Transportkoffer 3035/92.03

Tabelle TD-26 Zuordnung der Options-Pakete (Fortsetzung)
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Stichwortverzeichnis

Symbole

“43-44"-Sequenz (Pointer)
“86-4"-Sequenz (Pointer)
“87-3"-Sequenz (Pointer)
“F3" APPL B-7

TH-4
TH-4
TH-3

A

Abgesetzte Bedienung AB-1

Abkurzungen NA-12

ADM Test  VI-5

Alarmmeldungen  NA-9

Allocation  TH-20, TH-24

Allocation (Performance Analysis)
TH-27

Anomaly Insertion  VI-12

Anomaly/Defect Analyzer

Anomaly/Defect Insertion  VI-12

ANSI (Performance Analysis)  VI-40

ANSI T1.105-1994 (SONET-Multiplex-Struktur)
TH-1

ANSI-Normen  NA-4

Application Manager B-11, A-1

APS-Kommandos VI-25

APS-Schaltzeitmessung A-14

ATM Latency Test A-71, A-75

ATM-BERT A-66

ATM-Bitfehlerratentest A-66

ATM-Forum-Empfehlungen

ATM-Signalstruktur  A-63

ATM-Switches A-71

Autoconfiguration  VI-8, A-4

Automatic Protection Switching A-14

Automatische Scan Funktion A-10

Automatische Search Funktion  A-12

Automatische Trouble Scan Funktion  A-7

TH-13, TH-15,

VI-14

NA-6

B

Bellcore-Normen  NA-4

BIS[P]O (Schwellwerte; M.2100) TH-25
BIS[P]O (Schwellwerte; M.2101.1; 4/1997)
BIS[P]O (Schwellwerte; M.2101; 6/2000)
BISO Multiplier ~ TH-24, TH-27

Bit Error Test-BERT  A-17

Burst Pointer TH-3

Byte Capture  VI-30

TH-30
TH-31

C

Channel VI-7, A-4
Clock Source  VI-7
CLR A-81

Count (Anomaly-Ergebnisse)  VI-17

D

DCC A-34

Default setting  B-7

Defect Insertion  VI-12
Descriptor (Overhead Generator)
DM Threshold (Performance Analysis)

VI-25
TH-13

Doppelpointer TH-2

E

ECC A-34

Edit TCM Sequence VI-26
Eingabe freigeben B-14
Eingabe sperren  B-14

Empfanger
Technische Daten
Referenztakteingang [25] und Signalcodes

(REF CLOCK IN) TD-37
Signaleingang [12] und Signalcodes TD-7
Signaleingang [14] und Signalcodes TD-5
Triggerein-/ausgang [26] TD-37

Ergebnisse (Anomaly/Defect Analyzer) VI-14

Error Free Seconds (Performance Analysis)
TH-6 bis TH-34

Errored Seconds (Performance Analysis)
TH-6 bis TH-34

ETSI EN 302084 A-50, A-58

ETSI-Normen  NA-5

Evolutionskonzept E-1

F

F3 B-7

Fast Maximum Tolerable Jitter
F-MTJ (Fast MTJ) A-40
Funktionstaste “F3” APPL  B-7

A-40

G

G.783 A-25
G.811 A-53
G.812 A-53
G.813 A-53
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G.821 A-22

G.821 (Performance Analysis)  VI-40
G.823 A-37, A-43, A-50, A-53, A-58
G.824 A-50, A-53, A-58

G.825 A-37, A-50, A-53, A-58
G.826 A-22

G.826 ISM (Performance Analysis)  VI-40
G.828 A-22

G.828 (Performance Analysis) VI-40
G.829 A-22

G.829 (Performance Analysis)  VI-40
G.958 A-37, A-43

Grundeinstellung  B-7

H

Hintergrundlast A-75
Histogramm (Anomaly/Defect Analyzer) VI-14

Idle VI-3

Interface  A-4

Interface (Konfiguration)  VI-7

Interpreter (Overhead Analyzer) VI-28
ITU-T G.707 (SDH-Multiplex-Struktur)  TH-1
ITU-T-Empfehlungen  NA-1

J

Jitteramplitude  A-40
Jitterfrequenz ~ A-40, A-42
Jitteriibertragungsfunktion ~ A-43
Jittervertraglichkeit ~ A-37, A-39
JTF (Jitter Transfer Function)  A-43

K

Kalibrierungsmessung (JTF) A-43

L

LCD (Loss fo Cell Delination)  A-78
Linear APS VI-28

Loss of Cell Delineation A-78
Luftfiltermatte wechseln  W-4

M

M.2100 A-22

M.2100 (Performance Analysis) VI-40
M.2101 A-22

M.2101-Version TH-28

Maximum Tolerable Jitter A-37

Minibar  B-13

MTIE  A-55, A-56

MTIE/TDEV Analysis A-56

MTJ A-37

MTW (Maximum Tolerable Wander) A-58
Multiplex-Strukturen  TH-1

MUX Factor (Performance Analysis) TH-13

N

NFD VI-33

O

0.172 A-37, A-43, A-50, A-58
Offset VI-3

Overhead Analyzer VI-27, A-29
Overhead Generator VI-23, A-29

P

Parameter fir Pointersequenzen  TH-5
Path Label VI-29
Path Overhead Editierung  A-29
siehe Registerteil “Virtuelle Instrumente”
PDH Generator/Analyzer VI-38
Performance Analysis  VI-40, A-22, TH-6
ANSI/BELL TH-6
ITU-TG.821 TH-12
ITU-TG.826 TH-14
ITU-T G.828 TH-19
ITU-TG.829 TH-21
ITU-T M.2100 TH-23
Performance Monitoring (SONET) TH-7
Periodische Pointer TH-2, TH-3
Phasehits  A-47
POH A-29
siehe Registerteil “Virtuelle Instrumente” (Overhead
Generator/Analyzer)
Pointer Analyzer VI-35, A-25
Pointer Generator  VI-32, A-25
Pointer Stress Test A-25
Pointer-Burst  VI-33, TH-3
Pointer-Sequenzen  VI-33, A-25
Pointer-Standardsequenzen  TH-3

R

Ratio (Anomaly-Ergebnisse)  VI-17
Reinigung  W-1
Ring APS  VI-28
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S

SDH-Multiplex-Struktur  TH-1
SEC Equipment  A-53
Section Overhead Editierung  A-29
siehe Registerteil “Virtuelle Instrumente”
Sender
Technische Daten
Signalausgang [13] und Signalcodes TD-3
Signalausgang [15] und Signalcodes TD-2
Sensor Test A-78
SEP used in Verdict TH-20, TH-28
SES-Threshold  TH-15, TH-20, TH-22
SES-Threshold (Performance Analysis) TH-13
Severely Errored Frame Seconds (Performance
Analysis) TH-6 bis TH-34
Severely Errored Seconds (Performance Analysis)
TH-6 bis TH-34
Sicherung wechseln ~ W-3
Signal Structure  A-3
SOH VI-23, A-29
siehe Registerteil “Virtuelle Instrumente” (Overhead
Generator/Analyzer)
SSU  A-53
Synchronization Supply Unit  A-53

T

TCM Sequence VI-26
TDEV (Time Deviation) A-56
Through Mode  VI-4, A-5
TIE A-54, A-55

TIM A-33

TOH VI-23

Trace ldentifier VI-29, A-31
Trace Identifier Mismatch ~ A-33
Trigger VI-3

U

UAS-Limit TH-15, TH-20, TH-24, TH-27

UAS-Mode TH-15, TH-20, TH-24, TH-27

Unavailable Seconds (Performance Analysis)
TH-6 bis TH-34

\Y,

VBR Traffic A-81
Versacon-Einsatz W-2
Virtuelle Instrumente  VI-1, A-1

w
Wander A-53, A-54, A-55

Wander-Analyse (MTIE/TDEV)

Wandergenerator

A-50

A-55

iy
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